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@ Introduction

The information contained within this manual has been
designed for use by Stannah approved Technicians /
Engineers who have the appropriate product training in
the following categories:

1. Product Installation
2. Testing and commissioning

The contents of this manual are in the recommended
order of placement, which forms the full installation and
commissioning of the Stannah 600.

A Pay particular attention to areas marked with
this symbol

To reduce the risk of injury, Personal
Protective Equipment should be
used where appropriate.

@ Einfiihrung

Die in dieser Anleitung enthaltenen Informationen
wurden fur die Verwendung durch von Stannah
genehmigte Techniker/Ingenieure erstellt, die Uber die
erforderliche  Produktschulung in den folgenden
Kategorien verfligen:

1. Produktinstallation
2. Prifung und Inbetriebnahme

Die Inhalte dieser Anleitung befinden sich in der
empfohlenen Reihenfolge und stellen die vollstandige
Installation und Inbetriebnahme von Stannah 600 dar.

Achten Sie besonders auf Bereiche die mit
diesem Symbol gekennzeichnet sind

Der Arbeitsschutz sollte stets

beachtet werden.

e Introduccién

La informacién contenida en este manual esta dirigida a
técnicos/ingenieros autorizados por Stannah que hayan
recibido la formacién pertinente sobre el producto en las
siguientes categorias:

1. Instalacion del producto
2. Pruebas y puesta en servicio

El contenido de este manual sigue el orden recomenda-
do de montaje para realizar la instalacién completa y la
puesta en servicio del modelo Stannah 600.

A Preste especial atencion a los pasajes marca-
dos con este simbolo

En todo momento tienen que tenerse
presentes la salud y la seguridad.
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@ Introduction

Ce manuel contient des informations destinées aux
techniciens/ingénieurs agréés Stannah qui ont recu la
formation produit appropriée dans les catégories
suivantes :

1. Installation
2. Essai et mise en service

Le contenu de ce manuel est organisé par ordre de
placement, et forme l'installation et la mise en service
complétes du modéle Stannah 600.

A Préter une attention particuliéere aux zones

portant ce symbole

Le cas échéant, s'il vous plait utiliser
I'équipement de protection

° Introduzione

Le informazioni contenute nel presente manuale sono
destinate all'uso da parte dei Tecnici autorizzati Stannah
che possiedono un'adeguata formazione sul prodotto
nelle seguenti categorie:

1. Installazione del prodotto
2. Controllo e messa in servizio

Nel manuale le istruzioni sono riportate nell'ordine di
montaggio consigliato e includono la procedura completa
di installazione e messa in funzione del montascale
Stannah 600.

A Prestare particolare attenzione alle istruzioni
contrassegnate da questo simbolo

Si prega di indossare i dispositivi di
protezione quando necessario
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Installation Tools Montagewerkzeug
1. 2.5mm 3mm, 4mm, 5mm, 6mm allen key 1. 2.5mm 3mm, 4mm, 5mm, 6mm Inbusschlissel
2. Drill driver 2. Bohrschrauber
3.  Tape measure 3. Mafband
4. Extension bar part # 2992266. 4. Verlangerungsstange Bestellnummer 2992266.
5. 13mm Ratchet spanner 5. 13 mm Ratschenschlussel
6.  8mm,10mm Spanner 6. 8 mm,10mm Schraubenschlissel
7. Side cutters 7. Seitenschneider
8. 5 mm, 6 mm Hex key socket 8. 5 mm, 6mm Buchse
9. 13 mm socket 9. 13 mm Buchse
10. Torque wrench Range 3Nm—24Nm (2.2Ib/ft— 17.6ib/ft) 10. Drehmomentschlissel 3 Nm—24 Nm (2,2 Ib/ft— 17,6 Ib/ft)
11. PZ3 Bit 11. PZ3 Bit
12.  Crimping tool 12. Crimpwerkzeug
13.  Junior Hacksaw 13. PUK-Taschensage
14. Spirit level 14. Wasserwaage
15. Pozi Screwdriver 15. Pozi-Schraubenzieher
16. Flatblade terminal screwdriver 16. Schlitzpolschraubenzieher
17. Electrical Test meter 17. Strommesser
18.  8mm Twist drill 18. 8 mm Drehbohrer
19. 600 rack section 19. 600 Zahnstangenteil

Herramientas de instalacion Outillage nécessaire
1. Llavesallende 2.5, 3,4, 5y 6 mm e 1. Clé Allen de 2.5mm 3mm, 4mm, 5mm, 6mm
2. Taladradora 2. Perceuse
3.  Cinta métrica 3. Metre-ruban
4. Barra de extension, pieza n°® 2992266. 4.  Barre de prolongement réf. 2992266
5. Llave de carraca de 13 mm 5. Clé acliquet de 13 mm
6. Llave de 8 mm,10mm 6. Clé de 8 mm,10mm
7.  Alicates de corte lateral 7.  Pince coupante sur le coté
8. Llave de vaso de 5 mm, 6 mm 8. Embout de 5 mm,6 mm
9. Llave de vaso de 13 mm 9. Douille de 13 mm
10. Llave dinamométrica, escala 3 Nm-24 Nm 10. Clé dynamomeétrique 3Nm—24Nm (2.2Ib/ft— 17.6ib/ft)
11.  Puntas PZ3 11. Embout PZ3
12.  Herramienta de crimpado 12. outil de Crépage
13. Sierra para metales 13. Scie a métaux Junior
14. Nivel de burbuja 14. Niveau a bulle
15. Destornillador Pozi 15. Tournevis Pozi
16. Destornillador plano 16. Tournevis a lame plate
17.  Multimetro 17.  Multimétre
18. Broca helicoidal de 8 mm 18. Foret hélicoidal de 8 mm
19. Segmento de cremallera 600 19. Section de crémaillére 600
Utensili per l'installazione ° BRERAIR

1. Chiave a brugola 2.5mm 3mm, 4mm, 5mm, 6mm 1. 2.5mm 3mm, 4mm. S5mm, 6mm7 L2 F—
2. Trapano avvitatore g FY );!;7’{ 4 \—
3. Misura a nastro At g S
4. Prolunga barra, N. codice 2992266 4. ERA-ERES 2992266)
5.  Chiave a cricco 13 mm 5. 13mm SFIvRR/F
6. Chiave 8 mm,10 mm 6. 8mm,10mm R/
7. Tronchesino 7. TAF 'ng_“ = gt
8. Boccola 5 mm, 6 mm 8. 5mm, 6 mm BXHHBRA—F—

’ 9.  13mm Y4y
9. Boccola 13 mm 10. FILOILUTF
10. Chiave torsiometrica 3Nm—24Nm (2.2Ib/ft— 17.6ib/ft) 11' pPZ3 Ewk
11. Punta PZ3 12 INIB DT
12.  Crimpatore 13, FLa—)Lk#s
13. Seghetto 14. TSRRSA/N—
14. Livella a bolla d'aria 15. AT ARSA/8—
15. Cacciavite Pozi 16. ERMREBRA—S—
16. Cacciavite a testa piatta 17. FRRA—E—BESW
17. Tester elettrico 18. 8mm YA A~ KU /L
18. Punta elicoidale da 8 mm 19. 600 7 v 7 4y
19. Sezione di cremagliera 600

J=
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Installation Instructions: Retractable Rail

Montageanleitung: Schiene mit
Riickzug.

Instrucciones de Installacion:
Rail Retractil.

Instructions pour I'Installation:
Rail Rétractable.

Istruzioni per I'installazione:
Rotaia Retrattile.

H®AGE e OL—IL

v

Assemble first rail leg to suit hand of rail. Note clamp plate.
Fit 1x M4 skt button head screw in position ‘A’. Fit rail leg to
rail in position arrowed and sit rail on stairs.

Raise retractable arm and fit dynamic section. Torque to
12Nm

Lower Retractable rail into closed position to check latching,
using 12v battery

Fit transit bracket and tighten.

Place 26mm packer under end of rail. Loosen lower rail leg
and allow rail to slide down to packer.

Fit 2nd extended rail leg just below rail joint.

Check rail is upright using spirit level to rear of rail and tighten
rail leg to rail.

Fit rail joint pins, rail joint plate and fit and secure top rail
section.

Fit uppermost rail leg and Lift top of rail to achieve a
clearance of 38mm (1%”) between underside of rail and top
nosing.

©)

Bauen Sie den ersten SchienenfuR so zusammen, dass er zur
Schienenhand passt. Hinweis Klemmplatte

Fit schraube ‘A’. Bringen Sie den Schienenfull in der mit dem Pfeil
dargestellten Position an die Schiene an und legen Sie die Schiene auf
die Treppen.

Heben Sie den Arm mit Riickzug an und bringen Sie den dynamischen
Abschnitt an. Ziehen Sie dies auf 12 Nm an.

Senken Sie die untere Schiene mit Riickzug auf geschlossene Position
an, um die Verriegelung zu Uberpfiifen; verwenden Sie dafir eine 12
Volt Batterie.

Bringen Sie Ubergangshalterungen an und ziehen Sie sie fest.
Platzieren Sie den 26 mm Fliller unter das Ende der Schiene. Lésen Sie
den unteren Schienenfull und lassen Sie die Schiene bis zum Filler
hinunterrutschen.

Bringen Sie den 2. ausgezogenen Schienenful direkt unter dem
Schienenstol} an.

Uberpriifen Sie unter Verwendung einer Wasserwaage, dass sich die
Schiene in aufrechter Position zur Hinterseite der Schiene befindet und
befestigen Sie den Schienenful an der Schiene.

Befestigen Sie die Schienengelenkstifte, die Schienengelenkplatte und
befestigen und sichern Sie diese am oberen Schienenabschnitt.
Befestigen Sie den obersten Schienenfu® und heben Sie die Oberseite
der Schiene, um einen Abstand von 38 mm zwischen der Unterseite der
Schiene und dem oberen Nasenanzeiger zu erreichen.

Monte la primera pata del rail de acuerdo con la mano del rail
(izquierda o derecha). Nota! placa de fijacion

Coloque el tornillo "A". Instale la pata del rail en la posicion
sefialada y apoye el rail sobre las escaleras.

Eleve el brazo retractil para instalar la seccién dinamica. Apriete a
12Nm.

Baje el rail retractil a la posicion cerrada para comprobar el
enganche empleando la bateria de 12V.

Instale el soporte de transporte y apriételo.

Coloque un suplemento de 26 mm bajo el final del rail. Afloje la
pata del rail inferior y deje que el rail se deslice hacia abajo sobre
el suplemento.

Instale la segunda pata del rail extendido bajo la unién del rail.
Compruebe que el rail esta vertical empleando un nivel de burbuja
y apriete la pata del rail al rail.

Instale los pasadores del empalme del rail, e instale y asegure la
seccién superior del rail.

Instale la pata del rail superior y eleve la parte superior del rail
para conseguir una separacion de 38mm entre la cara inferior del
rail y el bocel.

Assembler la premiére jambe de rail en fonction de I'orientation du rail.
Remarque plaque de serrage

Monter la vis "A". Poser la jambe de rail a la position indiquée par la
fléche et placer le rail sur I'escalier.

Relever le bras rétractable et monter la section dynamique. Serrer les
vis @ 12 Nm.

Abaisser le rail rétractable en position fermée pour vérifier qu'il se
verrouille correctement, a l'aide de la batterie de 12 V.

Monter le support de transport et le serrer.

Placer une cale de 26 mm sous l'extrémité du rail. Desserrer la jambe
inférieure du rail et laisser glisser le rail le long de la cale.

Monter la deuxiéme jambe prolongée juste sous la jointure du rail.
Veérifier que le rail est vertical en plagant un niveau a bulle a l'arriere et
serrer la jambe sur le rail.

Monter les goupilles d'assemblage, la plaque d'assemblage, puis
monter et fixer la section supérieure du rail.

Monter la jambe supérieure du rail et lever le haut du rail pour obtenir
une garde de 38 mm entre la face inférieure du rail et le nez de
marche supérieur.

Assemblare il primo piede della rotaia in funzione della mano della
rotaia. Nota piastra di fissaggio

Montare la vite 'A'. Montare il piede della rotaia sulla rotaia stessa
nella posizione indicata dalla freccia e collocare la rotaia sulle
scale.

Sollevare il braccio retrattle e montare la sezione dinamica.
Serrare con una coppia di 12Nm

Rotaia inferiore retrattile in posizione di chiusura per controllare il
collegamento, con una batteria da 12 V

Montare la staffa di trasporto e serrare.

Posizionare il packer da 26 mm sotto l'estremita della rotaia.
Allentare il piede inferiore della rotaia e lasciare scorrere la rotaia in
basso fino al packer.

Montare il 2° piede esteso della rotaia proprio sotto al giunto della
rotaia.

Controllare che la rotaia sia dritta utilizzando una livella sul retro
della rotaia e serrare il piede della rotaia sulla stessa.

Montare i perni dei giunti e la piastra di connessione della rotaia e
montare e fissare la sezione superiore della rotaia.

Montare il piede superiore della rotaia e sollevare la parte
superiore della rotaia stessa per ottenere un gioco di 38mm (1%”)
tra il lato inferiore della rotaia e la sporgenza superiore.
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170mm
(6%”)

8.  Check rail dimensions:

8a 170mm (6%”) from front top edge of rail to wall.

8b  38mm (1°%2”) from underside of rail to stair top nosing.

9.  Fix bottom rail leg to stairs with 1 fixing and remove transit
bracket.

Ensure appropriate leg support fixing kits are used for the stair
tread type, Eg wood fixings for wooden treads.

10. Fit guide arm to upper Retractable rail arm. Note position!

10a Fit slider safety assembly to underside of lower rail section and
locate guide arm roller into slot.

10b Slide complete assembly down to finish level with motor housing
and secure.

11.  Power the retractable rail up and down using one 12v battery
connected the motor wires to check correct latching. (refer to
page 73 if adjustment is required).

12  Fit lower slow/ stop ramp to rear of rail and fit rail end cap.

12a Fit lower dynamic cover and refit motor channel cover plate

Continue on page 9 / Instruction 13

8. Uberpriifen Sie die Schienenabmessungen:

8a 170 mm von der vorderen Oberkante der Schiene zur Wand.

8b 38 mm von der Unterseite der Schiene zur oberen Treppenkante.

9. Befestigen Sie das untere FuR auf der Treppe, und entfernen Sie den Ubergang
Halter.

Stellen Sie sicher, dass die entsprechenden FuBstiitzenbefestigungskits fiir die
Treppenstufen und z. B. Holzstiitzen fiir Holzstufen verwendet werden.

10. Fit Flihrungsarmes mit Oberlenker. Hinweis Position!

10a Bringen Sie die Schiebesicherheitseinrichtung an der Unterseite des unteren
Schienenabschnitts an und platzieren Sie die Flihrungsarmrolle im Schloss.

10b  Schieben Sie den gesamten Aufbau nach unten zum Endniveau mit dem
Motorengehause und sichern Sie diesen.

11.  Schalten Sie die Schiene mit Riickzug unter Verwendung einer 12 V Batterie ein
und aus, die mit den Motorkabeln verbunden ist, um die richtige Verriegelung zu
Uberpriifen. (Siehe Seite 73, falls eine Anpassung erforderlich ist.)

12 Montieren Sie die untere Verlangsamungs- / Begrenzungsrampe an der Riickseite
der Schiene und montieren Sie die Endkappe der Schiene.

12a Befestigen Sie die untere dynamische Abdeckung und bringen Sie dann die
Abdeckungsplatte fiir den Motorkanal an.

Weiter auf Seite 9 / Anweisung 13

8. Compruebe las dimensiones del rail.

8a 170mm desde el borde superior del rail a la pared.

8b  38mm entre la parte inferior del rail y el bocel de la escalera.
9. Fije el soporte del riel inferior. Retire el soporte de transporte.

En las patas soporte deben emplearse los kits de fijacion apropiados para el
tipo de huella del peldafio, es decir, tornilleria para madera en el caso de
huellas de madera.

10. Montar el brazo guia para Toplink. Observar la posicién!

10a Instale el conjunto de seguridad deslizante en la cara inferior de la seccion
inferior del rail y situe la ruleta del brazo guia en la ranura.

10b Deslice todo el conjunto hacia abajo al nivel de acabado con el alojamiento
del motor y asegure el conjunto.

11.  Desplace eléctricamente el rail retractii hacia arriba y hacia abajo
empleando una bateria de 12V conectada a los cables del motor para
comprobar que el enganche es correcto. (Conslltese la pagina 73 si se
requiere un ajuste).

12a Coloque la rampa inferior de deceleracion / detencién en la parte posterior
del rail e instale la tapa del extremo del rail.

12b Instale la tapa dindmica inferior y vuelva a colocar la placa de cobertura del
canal del motor.

Continua en la pagina 9 / Instruccién 13

8. Contréler les dimensions du rail :

8a 170 mm du bord supérieur avant du rail au mur.

8b 38 mm de la face inférieure du rail au nez de marche supérieur de
I'escalier.

9. Fixer les jambe inférieure du rail et déposer le support de transport.

Veiller a utiliser les kits de fixation de support de jambe corrects pour le type de
marche, comme des fixations en bois avec des marches en bois.

10.  Assembler le bras de guidage avec le bras de liaison supérieure. Notez la
position!

10a  Monter la sécurité de glissiére sous la section inférieure du rail et placer le galet
du bras de guidage dans la fente.

10b  Faire coulisser I'assemblage complet au niveau du boitier du moteur et le fixer
en place.

11.  Faire monter et descendre le rail rétractable en connectant une batterie de 12 V
aux cables du moteur pour vérifier que le verrouillage s'effectue correctement
(voir la page 73 si un réglage est nécessaire).

12a  Monter la rampe de ralentissement/butée inférieure a l'arriére du rail et monter le
chapeau d'extrémité du rail.

12b  Monter le couvercle dynamique inférieur et reposer la plaque de protection de
profilé du moteur.

Suite page 9 / Instruction 13

8. Controllare le dimensioni della rotaia:

8a 170 mm (6%”) dal bordo anteriore superiore della rotaia alla parete.

8b 38 mm (1%”) dal lato inferiore della rotaia alla sporgenza superiore
della scala.

9. Fissare la gamba inferiore della guida. Rimuovere la staffa di trasporto.

Assicurarsi di utilizzare kit di fissaggio per il supporto dei piedi adatti al tipo
di pedata della scala, ad es. dispositivi di fissaggio in legno per pedate in
legno.

10.  Montare braccio di guida a braccio cerniera superiore Notare la posizione!

10a. Montare il gruppo di sicurezza del dispositivo di scorrimento sotto alla
sezione inferiore della rotaia e collocare il rullo del braccio guida nella
scanalatura.

10b  Far scorrere l'intero gruppo in basso fino al livello finale con il vano motore
e fissare.

11.  Alimentare la rotaia retrattile su e giu utilizzando una batteria da 12 V
collegata ai cavi del motore per verificare il corretto collegamento. (fare
riferimento alla pagina 73 se & necessaria una regolazione).

12a Montare la rampa di rallentamento/arresto inferiore sulla parte posteriore
della rotaia e montare la calotta di estremita della rotaia.

12b  Montare la copertura dinamica inferiore e montare nuovamente la piastra di
copertura del canale del motore

Continua a pagina 9 / Istruzioni 13
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Installation Instructions:

B

> 0

Standard Rail

Montageanleitung: Normschiene

Instrucciones de Installacion:
Etandar de Ferro

Instructions pour I'Installation:
Rail Standard

Istruzioni per I'installazione:
Ferroviario Normale

RiEA®E: FEr—

1. Lay lower section of rail on stairs and slide on rail leg
with large halfen to bottom of lower rail section

There are two of these legs. The second leg is to be
mounted at the top of the upper rail section. Refer to
figure 13a.

2. Fit lower slowing / stopping ramp and end cap with
spring clip. (Position ramp to rear of rail.)

3. With rail against stair nosings, support rail end 5mm off

floor.

Check rail is upright using spirit level on rear of rail.

Tighten rail leg to rail using 13mm ratchet spanner.

ok

A

1. Legen Sie den unteren Teil der Schiene auf die
Treppe und schieben Sie sie uber den Schienenful
mit groRem Halfen hinunter zum unteren Teil der
Schiene.

Es gibt zwei dieser Schenkel. Der zweite Schenkel ist

an der Oberseite der oberen Schienenabschnitt

angebracht werden. Siehe Abbildung 13a.

2. Bringen Sie die untere Verlangsamungs-/
Anschlagsrampe und Endkappe mit Federclip an.
(Platzieren Sie die Rampe an der Rickseite der
Schiene.)

3. Stitzen Sie das Schienenende mit der Schiene auf
der Treppenkante 5 mm uber dem Boden.

4. Uberprifen Sie mit der Wasserwaage auf der
Ruckseite der Schiene, ob diese gerade ist.

5. Befestigen Sie den Schienenfu mit einem 13 mm

1. Coloque la seccion inferior del rail en las escaleras y
deslice sobre él la pata que tiene el conector halfen
grande hasta llegar a la parte de abajo de dicha
seccion inferior.

Dos soportes como este El segundo soportes se va a

unir a la parte superior de la seccién superior del carril.

Vea la Figura 13a.

2. Monte la rampa de limite superior y de desaceleracion
y el tapén con un clip de muelle. (Coloque la rampa en
la parte de detras del rail).

3. Con el rail tocando los boceles de la escalera, separe
el extremo del rail 5 mm del suelo.

4. Compruebe que el rail esté recto usando un nivel de
burbuja en la parte de atras del rail.

5. Apriete la pata al rail con una llave de carraca de 13
mm.

©
A

1. Coucher le trongon inférieur du rail sur I'escalier et
glisser la jambe de rail munie de la grande fixation
Halfen au bas du trongon inférieur du rail.

Il ya deux de ces jambes. La deuxiéme jambe sera
monté sur la partie supérieure de la section de rail
supérieur. Reportez-vous a figure13a.

inférieure
le clip.

2. Poser la rampe de ralentissement/butée
ainsi que le chapeau dextrémité avec
(Positionner la rampe a l'arriere du rail.)

3. Appuyer le rail contre les nez de marche et soutenir
I'extrémité du rail a 5 mm au-dessus du sol.

4.  Vérifier que le rail est vertical en plagant un niveau a
bulle a l'arriere.

5. Serrer la jambe sur le rail avec une clé a cliquet de
13 mm.

1. Poggiare la sezione inferiore della rotaia sulle scale e
fare scorrere il piede della rotaia con il supporto grande
all'estremita inferiore della sezione inferiore della rotaia.

Ci sono due staffe di montaggio come questo. Il secondo
é quello di essere fissato alla parte superiore della
sezione superiore della rotaia. Vedere la Figura 13 bis.

2. Montare la rampa inferiore di rallentamento / arresto e la
calotta di estremita mediante la clip a molla.
(Posizionare la rampa sul lato posteriore della rotaia.)

3. Con la rotaia sui naselli della scala, reggere I'estremita
della rotaia a 5 mm dal pavimento.

4. Controllare che la rotaia sia perpendicolare applicando
la livella a bolla d'aria sul lato posteriore della rotaia.

5.  Stringere il piede alla rotaia utilizzando la chiave a cricco

A
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10.
1.

Fit and tighten 2nd rail leg to rail below joint.
Position rail to achieve:

150mm (6”) between wall and front of rail.
38mm (1°%”) between rail and nosing.
5mm (%4”) between lower end cap and floor.

Secure bottom leg with one screw.

Fit joint pins and joint plate to lower section of
rail.

Fit top rail section. Refer to page 72, if cutting on site
Fit rail leg with large clamp plate to top of rail for
stability.

10.

1.

Bringen Sie den 2. Schienenfull unterhalb des Gelenks
an der Schiene an und befestigen Sie ihn.
Platzieren Sie die Schiene mit folgenden Abstanden:

150 mm zwischen Wand und Vorderseite der Schiene.
38 mm zwischen Schiene und Kante.
5 mm zwischen unterer Endkappe und Boden.

Befestigen Sie den unteren Fufl mit einer Schraube.
Bringen Sie die Gelenkstifte und Gelenkplatte am unteren
Teil der Schiene an.

Bringen Sie den oberen Teil der Schiene an. Gehe zu
Seite 72 wenn Sie schneiden auf der Baustelle

Bringen Sie den oberen Schienen Fuf} zur Stabilisierung.
Verwenden Sie gro3e Klemmplatte

7a
7b
7c

10.

11.

Monte y apriete la segunda pata al rail a la altura de la
articulacion de abajo. Cologue el rail de manera que
consiga lo siguiente:

150 mm entre la pared y la parte frontal del rail.
38 mm entre el rail y el bocel.
5 mm entre el tapon inferior y el suelo.

Fije la pata inferior con un tornillo.

Monte los pasadores y las placas de unién en la
seccion inferior del rail.

Monte la seccion superior del rail. Referirse a la
pagina 72 si va a cortar el carril in situ

Coloque la pata superior para mejorar la estabilidad.
utilizar una abrazadera grande

10.

1.

7c.I

Poser et serrer la deuxiéme jambe sur le rail en dessous
du joint. Positionner le rail de fagon a obtenir les
espaces suivants:

150 mm entre le mur et I'avant du rail.
38 mm entre le rail et le nez de marche.
5 mm entre le chapeau d’extrémité inférieur et le sol

Fixer la jambe inférieure avec une vis.

Poser des goupilles dassemblage et la plaque
d’assemblage sur la partie inférieure du rail.

Poser la partie supérieure du rail. Référer a la page 72 si
vous coupez sur le site

Mettez la jambe supérieure sur le rail pour la stabilité.
Utilisez la grande plaque de jambe

7a.
7b.
7c.

10.

11.

Montare e stringere il secondo piede alla rotaia sotto il
giunto. Posizionare la rotaia in modo da avere:

150 mm tra la parete e il lato anteriore della rotaia.
38 mm fra la rotaia e il nasello.
5mm tra la calotta d'estremita inferiore e il pavimento.

Fissare il piede inferiore con una vite.

Montare i perni di collegamento e la piastra di
collegamento sulla sezione inferiore della rotaia.
Montare la sezione superiore della rotaia. Vai alla
pagina 72 se si taglia sul sito

Montare il piede superiore della rotaia per renderla
stabile. Utilizzare gamba con grande clamp

7a.

7c.

®

10.

11.
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38mm
(12”)

Max 1.0M

(39”) (59'%")

Max 1.5M

S5mm
(1A”)
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12.  Push rail joint together. When satisfied with joint, tighten 3 x
joint fixings for security and 2 x cone point grub screws for
electrical continuity.

13. Fit further legs as necessary. Ensure:

13a Max 1.5 Metres (59'2”) between legs.
Max 1.0 Metre (39”) between rail joints.
Minimum 3 Legs.

13b Fit mini leg at top of rail if supplied, for stability

14. Screw rail legs to staircase. Ensure rail remains level when
securing. If required, fit packers under rail legs to achieve
this (part 4303523002 max of 4 per leg).

Ensure appropriate leg support fixings are used for the stair
tread type, Eg wood screws for wooden treads

15. Fit rail leg covers. For Retractable rail, refer to packing list in

kit for 1st rail leg cover instructions.

A

Stecken Sie das Schienengelenk zusammen. Wenn das Gelenk
richtig sitzt, ziehen Sie drei Gelenkschrauben zur Befestigung und
zwei Gewindestifte mit Spitze fir den Stromfluss an.

13.  Bringen Sie gegebenenfalls weitere FiiRe an. Stellen Sie sicher:

13a Max. 1,5 Meter zwischen den FiiRen.

Max. 1,0 Meter zwischen Schienengelenken.

Mindestens 3 FiiRe.

Fit Mini Bein an der Spitze der Schiene fiir Stabilitit, wenn es in der

Kit ist

14.  Schrauben Sie die SchienenfiiRe an der Treppe. Stellen Sie sicher,
dass die Schiene wahrend der Sicherung eben bleibt. Bei Bedarf
missen Sie die Halteschieben unter den SchienenfiiBen anbringen,
um dies zu erreichen (Teil 4303523002 max. 4 pro Ful).

13b

Stellen Sie sicher, dass die entsprechenden
FuBstitzenbefestigungen fiir die Treppenstufen und z. B.
Holzschrauben fiir Holzstufen verwendet werden.

15. Bringen Sie die Abdeckungen der SchienenfiiBe an. Fir Schiene
mit Riickzug siehe Verpackungsliste im Kit fur die Anweisungen der
1. SchienenfufRabdeckung.

12.  Empuje un rail contra el otro para que queden bien unidos.
Cuando la unién esté correcta, apriete las 3 fijaciones de la
articulacion por seguridad y 2 tornillos prisioneros de punta cénica
para garantizar la continuidad eléctrica.

13.  Monte las patas que sean necesarias, asegurandose de conseguir

lo siguiente:
13a Max. 1,5 metros entre pata y pata.
Max. 1,0 metro entre articulacion y articulacion.
Minimo 3 patas.
13b localizar el Mini la pierna en la parte superior del carril cuando

esta en el kit

14.  Atornille las patas del rail a la escalera. Asegurese de que el rail
queda nivelado al fijarlo. Si fuera necesario instale suplementos
bajo las patas del rail para conseguirlo (pieza 4303523002,
maximo 4 por pata).

En las patas soporte debe emplearse la tornilleria apropiada para el
tipo de huella del peldaiio, es decir, tornillos para madera en el caso
de huellas de madera.

15. Coloque las cubiertas de las patas. En el caso del rail retractil
véase la lista de materiales del kit y las instrucciones para la

cobertura de la pata del 1er rail.

o -

A

A

Réunir les joints de rail. Une fois 'assemblage satisfaisant, serrer 3
x fixations de joint pour assurer la sécurité et 2 x vis & pointeau sans
téte pour assurer la continuité électrique.

13. Poser d’autres jambes au besoin. Veiller a:

13a  Maintenir une distance maximale de 1,5 m entre chaque jambe.
Maintenir une distance maximale de 1 m entre chaque joint de
rail.
Utiliser 3 jambes au minimum.

13b Installer la petite jambe de la lisse supérieure, si elle est fournie

14. Visser les jambes sur I'escalier. Vérifier que le rail reste de niveau
lors du serrage des fixations. Au besoin, placer des entretoises sous
les jambes du rail a cet effet (réf. 4303523002, 4 max par jambe)

Veiller a utiliser les fixations de support de jambe correctes pour le
type de marche, comme des vis a bois pour des marches en bois.

15. Poser les revétements de jambe de rail. Pour le rail rétractable,
consulter la liste d'expédition du kit pour plus de renseignements sur
le revétement de la premiére jambe de rail.

12.  Unire il giunto della rotaia spingendolo. Una volta posizionato in modo
soddisfacente il giunto, serrare 3 fissaggi di collegamento per la
sicurezza e 2 grani a punta conica per la continuita elettrica.

13.  Montare altri piedi in base alle necessita. Garantire:

13a Max 1,5 metri tra un piede e I'altro.
Max 1,0 metri tra il giunto della rotaia.
Minimo 3 piedi.

13b Se é nel kit, installare il mini gamba nella parte superiore della
rotaia

14. Avvitare i piedi della rotaia sulla scala. Accertarsi che la rotaia
rimanga livellata durante il fissaggio. Se necessario, montare i packer
sotto ai piedi della rotaia a tale scopo (componente 4303523002 max
4 per piede).

Assicurarsi di utilizzare dispositivi di fissaggio per il supporto dei
piedi adatti al tipo di pedata della scala, ad es. viti in legno per pedate
in legno.

15.  Montare i coperchi di base della rotaia. Per la rotaia retrattile, fare
riferimento alla packing list nel kit per le istruzioni della copertura del
primo piede della rotaia.

o
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Remove upper mechanical stop and rack strip stop.

Ensure mechanical stop spreader is removed from

inside of rail. Remove top section of racking.

17. Remove carriage cover locking key, carriage covers
and upper and lower safety pads.

17a If installing Retractable rail, fit microswitch kit 4301977
to carriage. Refer to fitting instructions within the kit

18. Using lifting strap, carefully load carriage onto rail.

Take care not to damage charging brush!

19. Unclip and lift main ECU. Fit batteries. Switch carriage
on via main switch to rear of carriage. Using carriage
control buttons, run carriage down rail to a suitable
position to fit chair. (Refer to page 53 for control but-
ton location.) Switch  carriage ‘OFF’.

mechanischen

oberen

Nehmen Sie den
Zahnstangenstreifenanschlag ab. Stellen Sie sicher, dass der
mechanische Anschlagspreizer aus dem Inneren der Schiene entfernt
wurde. Nehmen Sie den oberen Teil der Zahnstange ab.

Nehmen Sie die Verriegelung fiir die Fahreinheitabdeckung, die

Anschlag und

Fahreinheitabdeckungen und die oberen und unteren
Sicherheitspolster ab.

Bei der Montage ein Scharnier, installieren Sie die Mikroschalter-Set
4301977 im Inneren des Wagens. finden Sie die Anweisungen des
Installationssatz

Setzen Sie die Fahreinheit vorsichtig mittels des Hebegurts auf die

Schiene.
Achten Sie darauf, die Lade-Biirste nicht zu beschadigen!

Lésen und heben Sie die Haupt-ECU an. Setzen Sie die Batterien ein.
Schalten Sie die Fahreinheit mittels des Hauptschalters auf der
Rickseite der Fahreinheit an. Fahren Sie die Fahreinheit mittels der
Fahreinheit-Bedienungstasten auf der Schiene nach unten auf eine
geeignete Position, um den Sitz einzubauen. (Weitere Informationen zu
den Bedienungstasten finden Sie auf Seite 53.) Schalten Sie die
Fahreinheit ‘AUS’.

16. Retire el tope mecanico superior y el tope de la tira de la cre-
mallera. Asegulrese de retirar el puntal del tope mecanico de
dentro del rail. Retire la seccion superior de la cremallera.

17. Retire la llave de bloqueo de las cubiertas del carro, las cubier-
tas propiamente dichas y las placas de seguridad superior e
inferior.

17a En el montaje de una bisagra, instale el interruptor micro kit
4301977 dentro del carruaje. encontrar las instrucciones en el
kit

18. Con una correa de elevacion, cargue con cuidado el carro en
el rail.

Vaya con mucho cuidado de no danar la escobilla de car-
ga.

19. Desenganche y levante la ECU principal. Coloque las baterias.
Encienda el carro con el interruptor que hay detras. Con la
ayuda de los botones de control del carro, hagalo bajar por el
rail hasta que quede en una posicién adecuada para montar el
asiento. (Consulte la pagina 53 si necesita informacién sobre
la ubicacion de los botones de control). Apague el carro
(interruptor en OFF).

16.

17.

17a

18.

19.

Déposer la butée mécanique supérieure et la butée de la bande de
fixation de crémaillere. Vérifier que la plaque de fixation de la butée
mécanique est retirée du rail. Déposer la partie supérieure de la cré-
maillére.

Déposer la clavette de verrouillage de couvercle du chariot, les cou-
vercles de chariot et les plaquettes sensibles supérieure et inférieure.
Si vous étes installer un rail retractable, vous devez assembler le kit de
micro-commutateur (4301977) a l'intérieur de la chariot. Les instruc-
tions sont dans le kit.

A raide de la sangle de levage, placer le chariot avec précaution sur le
rail.

Veiller a ne pas endommager le balai de charge !

Déclipser et lever 'ECU principal. Poser les batteries. Mettre le chariot
sous tension au moyen de linterrupteur principal situé a l'arriere du
chariot. A I'aide des boutons de commande du chariot, faire descendre
le chariot sur le rail jusqu’a une position permettant de monter le sieége
facilement. (voir la page 53 pour 'emplacement des boutons de com-
mande.) Mettre le chariot hors tension.

16. Rimuovere il fermo meccanico superiore e il fermo della rotaia a
cremagliera. Assicurarsi di rimuovere il separatore del fermo
meccanico dall'interno della rotaia. Rimuovere la sezione
superiore della cremagliera.

17. Rimuovere la chiave di bloccaggio dei coperchi del carrello, i
coperchi del carrello e i pannelli di sicurezza superiore e
inferiore.

17a Quando si installa una cerniera, installare un kit micro interruttore
(4301977) all'interno della vettura. Le istruzioni sono con il kit

18. Utilizzando la cinghia di sollevamento, caricare con attenzione il
carrello sulla rotaia.

Prestare attenzione a non danneggiare la spazzola di carica

19. Sganciare e sollevare l'unita di controllo elettrico principale.
Inserire le batterie. Accendere il carrello mediante l'interruttore
principale posto sul retro del carrello. Utilizzando i pulsanti di
comando del carrello, spostare il carrello lungo la rotaia in una
posizione idonea al montaggio della poltroncina. (Fare
riferimento a pag. 53 per la posizione dei pulsanti di comando.)
Spegnere il carrello.

10
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@ 20. Refit top section of racking. Ensure pitch is

A

B>

21.
22.

23.

24.

24a

aligned correctly using short section of rack.
Torque to 4Nm (2.95 Ib/ft). Refit mechanical stop
and rack strip stop.

Fit slow/stop ramp

Fit battery charger. (Refer to page 21 for location
and connection guidance).

Slide copper bus bar strip into centre channel at
rear of rail. Fit 2 further bus bars if fitting
retractable rail. Refer to page 74 for charging and
retractable rail bus bar cutting dimensions

When bus bar is fully inserted to bottom of rail,
slide termination block over bus bar, mark bus bar
level with top of termination block and cut.

Fit self adhesive abrasive pad 4303633 to the
middle of the bus bar strip. (Standard rail only).

21.
22.

23.

24.

Bauen Sie den oberen Teil der Zahnstange wieder ein.
Stellen Sie mittels eines kurzen Zahnstangenabschnitts
sicher, dass die Neigung richtig ausgerichtet ist. Auf
4Nm anziehen. Bauen Sie den mechanischen Anschlag
und den Zahnstangenstreifenanschlag wieder ein.
Bringen Sie die Verlangsamungs-/Anschlagsrampe an.
Bringen Sie das Batterieladegerat an. (Eine Anleitung
zur Positionierung und Verbindung finden Sie auf Seite
21.)

Schieben Sie den Kupferstreifen der Stromschiene in
den Kanal auf der Riickseite der Schiene. Montieren Sie
beim Einbau der Schiene mit Rickzug 2 weitere
Stromschienen. Siehe Seite 74 fiir die Schneidmale
Sobald die Stromschiene vollstdndig bis zum unteren
Ende der Schiene eingeschoben wurde, setzen Sie den
Abschlussstecker auf die Stromschiene, kennzeichnen
Sie die Lage der Stromschiene auf der Oberseite des
Abschlusssteckers und schneiden Sie den Rest ab.

24a Befestigen Sie den Schleifkissen 4303633 in der Mitte

der Sammelschiene (Nicht Einzugsschiene).

20.

21.
22.

23.

24.

24a

Vuelva a colocar la secciéon superior de la cremallera.
Asegurese de que esta bien alineada utilizando un trozo
corto de cremallera. Apriete a 4 Nm. Vuelva a colocar
el tope mecanico superior y el tope de la tira de la cre-
mallera.

Monte la rampa de limite y de desaceleracion.

Monte el cargador de baterias. (Consulte la pagina 21 si
necesita informacion sobre su ubicacion y conexion).
Introduzca la tira de la barra de distribucién de cobre en
el canal central situado en la parte posterior del rail. Si
el rail es retractil, coloque 2 barras de distribucion mas.
En la pagina 74 se indica la longitud a la que deben
cortarse.

Una vez introducida del todo hasta la parte de abajo del
rail, coloque el bloque de terminales sobre la barra de
distribucion y marque en la barra la altura donde queda
el bloque y corte a esa altura.

Por favor fijar la almohadilla abrasiva 4303633 en el
medio de la barra de bus (Excepto por ferrocarril
retractil).

20.

21.

23.

24.

24a

Reposer la partie supérieure de la crémaillere. Vérifier
que l'angle est correct a I'aide d’une courte section de
crémaillére. Serrer a 4 Nm. Reposer la butée mécani-
que et la butée de la bande de fixation de crémaillére.
Poser la rampe de ralentissement/butée.

Poser le chargeur de batterie. (Voir page 22 pour 'em-
placement et les connexions).

Glisser la barrette de barre omnibus en cuivre dans le
profilé central a I'arriere du rail. Poser 2 autres barres
omnibus si le rail rétractable est monté. Se reporter a la
page 74 pour les dimensions de coupe

Lorsque la barre omnibus est complétement insérée au
bas du rail, glisser le bornier sur la barre omnibus, repé-
rer la barre omnibus apres I'avoir alignée sur le haut du
bornier, puis couper.

S'il vous plait fixer le tampon abrasif 4303633 dans le
milieu de la barre de bus.(Ne pas appliquer sur rail
rétractable).

20.

21.
22.

23.

24.

24a

Rimontare la sezione superiore della cremagliera.
Assicurarsi che il passo sia allineato correttamente
utilizzando la sezione corta della cremagliera. Serrare
ad una coppia di 4 Nm. Rimontare il fermo meccanico
e il fermo della rotaia a cremagliera.

Montare la rampa di rallentamento/arresto.

Montare il caricabatterie. (Fare riferimento a pag. 22 per
le istruzioni di posizionamento e collegamento).

Inserire la barra collettrice in rame nel canale centrale
sul retro della rotaia. Montare altre 2 barre collettrici per
installare la rotaia retrattile. Fare riferimento a pag. 74
per le dimensioni di taglio.

Dopo avere inserito completamente la barra collettrice
fino all'estremita inferiore della rotaia, inserire la
morsettiera sulla barra collettrice, contrassegnare sulla
barra collettrice il punto corrispondente all'estremita
superiore della morsettiera e tagliare.

Allegare il tampone abrasivo 4303633 al centro della
barra del bus. (non si applicano alla rotaia retrattile).

20.

24a
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26.
27.
28.
29.
30.

31.

Ensuring terminals are wall facing, connect 24v wire (red)
from battery charger.

If fitting a retractable rail, feed motor wire to top end of rail
under rail legs and secure with spring clips. Cut to length
and crimp spade terminals. Connect to terminal block .
(Refer to page 76 for connection details)

Slide bus bar back into side extrusion until termination block
is positioned against bus bar extrusion. (as photo).

Connect zero volt ring terminal (black wire) from battery
charger to underside of rail with shake proof washer.

Cut rack cover to rail length and clip onto rail.

Fit top end cap and secure with spring clip.

If fitting options board, locate and fit 3 spacers and 2 corner
fasteners to main carriage ECU tray.

Connect options PCB to main carriage ECU and locate into
corner fasteners

25a

26.

27.

28.

29.

30.

31.

Stellen Sie sicher, dass die Pole in Richtung Wand zeigen und verbinden
Sie das 24-V-Kabel des Batterieladegerats.

Wenn Sie eine Schiene mit Rickzug anbringen, missen Sie das
Motorkabel am oberen Ende der Schiene unter den SchienenfiiRen
durchziehen und mit Federclips befestigen. Schneiden Sie die Lange und
quetschen Sie die Spatenklemmen an. Verbinden Sie diese mit dem
Anschlussblock. (Siehe Seite 76 fiir Anschlussdetails.)

Schieben Sie die Stromschiene zuriick in das Seitenprofil bis der
Abschlussstecker auf dem Stromschienenprofil aufliegt. (siehe Foto).
Verbinden Sie den Null-Volt-Kabelschuh (schwarzes Kabel) vom
Batterieladegerat mit einer Zahnscheibe mit der Unterseite der Schiene.
Schneiden Sie die Abdeckung der Zahnstange auf Schienenlange und
Clip um auf die Schiene.

Bringen Sie die obere Endkappe an und befestigen Sie sie mit einem
Federclip.

Wenn Sie die Optionenleiterplatte anbringen, miissen Sie 3
Distanzstiicke und 2 Eckverbinder an der Hauptmotoreinheit der
Fahreinheit anbringen.

Verbinden Sie Optionenleiterplatte mit der Hauptmotoreinheit der
Fahreinheit und platzieren Sie die Eckverbinder.

- 3

25a

26.
27.
28.
29.

30.

31.

Asegurandose de que los terminales estan orientados mirando a
la pared, conecte el cable de 24 V (rojo) del cargador de baterias.
Si se instala un rail retractil, tienda el cable del motor hasta el
extremo superior del rail por debajo de las patas del rail y
asegurelo con clips de resorte. Cértelo a la longitud necesaria y
engarce los terminales planos. Conéctelo a la regleta de
terminales. (Véase la pagina 76 en relacion con los detalles de la
conexion)

Introduzca de nuevo la barra de distribucion en la extrusion lateral
hasta que el bloque de terminales quede tocando la extrusion de
la barra de distribucion. (Ver foto).

Conecte el terminal redondo de 0 voltios (cable negro) desde el
cargador de baterias hasta la parte inferior del rail con una
arandela antivibracion.

Corte la tapa de la cremallera a la longitud del rail y deslicela
sobre el rail.

Coloque el tapén superior y fijelo con un clip de muelle.

Si se instala la placa de circuitos de las opciones, posicione e
instale los 3 espaciadores y las 2 fijaciones de las esquinas en la
bandeja del carro del ECU principal.

Conecte la placa de circuitos de las opciones al ECU principal del
carro posicionandola en las fijaciones de las esquinas.

- 3

25a.

26.

27.

28.

29.
30.

31.

Vérifier que les bornes sont face au mur et connecter le fil 24 V (rouge)
du chargeur de batterie.

Si un rail rétractable est monté, faire passer le cable du moteur a
I'extrémité supérieure du rail sous les jambes du rail et le fixer avec des
clips élastiques. Le couper a la longueur voulue et sertir les cosses
plates. Connecter au bornier (voir la page 76 pour plus de
renseignements sur les connexions).

Remettre la barre omnibus dans I'extrusion latérale jusqu'a ce que le
bornier soit en appui contre I'extrusion (voir photo).

Connecter la cosse a anneau zéro volt (fil noir) du chargeur de batterie a
la face inférieure du rail avec une rondelle indesserrable.

Couper le couvercle de crémaillere a la longueur du rail et le clipser sur le
rail.

Poser le chapeau d’extrémité supérieure et le fixer avec le clip a ressort.
Si une carte d'options est montée, localiser et poser 3 entretoises et 2
fixations d'angle sur le support de I'ECU du chariot principal.

Connecter la carte d'options & 'ECU du chariot principal et I'engager
dans les fixations d'angle.

o

25a

26.
27.

28.
29.
30.

31.

12

Accertandosi che i morsetti siano rivolti verso la parete, collegare il
filo da 24V (rosso) dal caricabatterie.

In caso di montaggio di una rotaia retrattile, alimentare il cavo del
motore all'estremita della rotaia sotto ai piedi della rotaia stessa e
fissare con clip a molla. Tagliare in base alla lunghezza desiderata
e crimpare i terminali a forcella. Collegare alla morsettiera. (Fare
riferimento a pagina 76 per i dettagli di collegamento)

Reinserire la barra collettrice nel profilo laterale finché la
morsettiera non risultera posizionata contro il profilo della barra
collettrice. (come nella foto).

Collegare il morsetto ad anello a zero volt (filo nero) dal
caricabatterie al lato sottostante la rotaia con la rondella di
sicurezza.

Adeguare il coperchio della cremagliera alla lunghezza della rotaia
e fissare alla rotaia.

Montare la calotta di estremita superiore e fissare mediante la clip
a molla.

In caso di montaggio di una scheda opzionale, individuare e
montare 3 distanziali e 2 elementi di fissaggio ad angolo sul
supporto dell'unita di controllo elettrico (ECU) del carrello
principale.

Collegare la scheda PCB opzionale al'ECU del carrello principale e
collocarla sui dispositivi di fissaggio ad angolo.

O -

25a.

26.

27.

28.

29.
30.

31.
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Setting Options
Einstellungsoptionen
Opciones de configuracién
Possibilités de réglage
Opzioni di impostazione

BREATar

-
N
w

LH

CON11

32. Set handing. CON11
Left Hand installation fit link to pins 1&2
Right Hand installation fit link to pins 2&3.
33. Set carriage options: SW5
A Call chime
B Travel alarm
C Terminus Alarm
D Retractable rail programming switch. (Refer to page 18)
34. Set chair options PCB (if fitted): SW7
E Seatbelt switch (Isolation).
F Swivel left allowed
G Swivel right allowed
H Footrest request

Viewed from Front

Switches E, F, G are for Starla and Siena chair options only. For all other chairs,
set these switches to the ‘OFF’ position to ensure correct operation.

Set switch H to the ‘ON’ position for Starla / Siena footrest fold button option and
SL footrest fold button conversion option only. Set this switch to the ‘OFF’
position for all other footrest options to ensure correct operation.

A

SW7

SW5

32. Umkehreinstellung. CON11
Verbindung zu Stift 1 & 2 fiir linksseitigen Einbau
Verbindung zu Stift 2 & 3 fiir rechtsseitigen Einbau.
33. Optionen der Fahreinheit einstellen: SW5
A Klingel
B Bewegungsalarm
C Beendigungsalarm
D Programmierungsschalter fiir Schiene mit Riickzug. (Siehe Seite 18)
34. Optionen-PCB des Sitzes einstellen (wenn eingebaut): SW7
E Sitzgurtschalter (Isolierung).
F Drehgestell links moglich
[ G Drehgestell rechts moglich ] Von Vorne Gesehen
H FuBstiitzenanfrage

Schalter E, F, G sind nur fir Siena und Starla Sitzoptionen. Werden SL ist eingebaut,
stellen Sie diese Schalter auf die ‘AUS’ -Position, um einen einwandfreien Betrieb
sicherzustellen.

Stellen Sie Schalter H nur auf die ‘AN’ -Position fir die Option Taste zum Hochklappen
der Starla / Siena FuBstiitze und die Option zur Umriistung mit Taste zum
Hochklappen der SL FuBstiitze . Stellen Sie diesen Schalter auf die ’AUS’ -Position fir
alle weiteren Fufstiitzen optionen, um einen einwandfreien Betrieb zu gewahrleisten.

32. Seleccione el lado de instalacion. CON11
Para instalacion a izquierda, enchufe el conector a los terminales 1y
2.
Para instalacion a derecha, enchufe el conector a los terminales 2
y3.
33. Seleccione las opciones del carro. SW5
Sonido de llamada
Alarma de movimiento
Alarma de final de trayecto
Conmutador de programacion del rail retractil. (Véase la pagina
18)
34. Seleccione los PCB opcionales del asiento (si estan instalados): SW7
E Interruptor del cinturén de seguridad (aislamiento).
F Giro aizquierda permitido ] .
G Giroa derecha permitido Visto de Frente
H Solicitud de reposapiés
Los interruptores E, F y G sirven sélo para las opciones del asiento Starla / Siena.
Si los asientos SL, tendré que poner estos interruptores en la posicién OFF para que
funcionen correctamente.
Ponga el interruptor H en la posicién ON unicamente si dispone de las opciones de
boton de plegado del reposapiés Starla / Siena y de conversion del botén de
plegado del reposapiés SL. Para las demas opciones de reposapiés, ponga el
interruptor en la posicién OFF para que funcionen correctamente.

CSow>

A

32. Choix du coté d'installation. CON11

Installation du c6té gauche — Placer la liaison sur les broches 1 & 2

Installation du c6té droit — Placer la liaison sur les broches 2 & 3
33. Réglage des options du chariot : SW5

A Signal sonore d’appel

B Alarme de course

C Alarme de terminus

D Commutateur de programmation de rail rétractable (voir page 18)
34. Réglage de la carte CCl des options du siége (le cas échéant): SW7

Ceinture de sécurité obligatoire (isolation).

[ Pivotement a gauche autorisé
Pivotement a droite autorisé
Demande de repose-pieds

Vu de l'avant

IIomm

Les commutateurs E, F, G sont réservés aux options des siéges Starla / Siena
uniquement. Pour les siéges SL, placer ces commutateurs en position d’arrét (“OFF”) pour
garantir un fonctionnement correct.

Placer le commutateur H en position de marche (“ON”) pour I'option bouton de relevage
du repose-pieds du siége Starla / Siena et I'option conversion du bouton de relevage
du repose-pieds du siége SL uniquement. Placer ce commutateur en position d'arrét
(“OFF”) pour toutes les autres options de repose-pieds pour garantir un fonctionnement
correct.

32. Regolare il connettore direzionale 11
Collegamento ai pin 1 e 2 in caso di installazione a sinistra
Collegamento ai pin 2 e 3 in caso di installazione a destra

33. Impostare le opzioni carrello: SW5
A Avviso chiamata
B Allarme corsa
C Allarme fine corsa
D Interruttore di programmazione della rotaia retrattile. (Fare
riferimento alla pagina 18)

34. Impostare la scheda PCB opzionale della poltroncina (se montata): SW7
E Obbligo cintura di sicurezza (Isolamento)
F Rotazione a sinistra del seggiolino girevole consentita ]
G Rotazione a destra del seggiolino girevole consentita
H Richiesta poggiapiedi

Visti di
Fronte

Gli interruttori E, F, G sono riservati esclusivamente alle funzioni della poltroncina
Starla / Siena. Qualora siano montate poltroncine SL, regolare questi interruttori in
posizione "OFF" per garantire il corretto funzionamento.

Regolare l'interruttore H in posizione "ON" solo per la funzione del pulsante di
chiusura del poggiapiedi Starla / Siena e la funzione di conversione del pulsante
di chiusura del poggiapiedi SL. Per tutte le altre funzioni del poggiapiedi, regolare
l'interruttore H in posizione "OFF" per garantire il corretto funzionamento.

A
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34.



@ 35. Remove Lower interface from packaging and remove

interface covers.

36. Remove carriage lifting strap and fit bolt in top fixing
(arrowed), ensuring spacers are located in correct fixing
holes.

37. Fit lower interface onto top bolt.

37a Fit further two fixings (arrowed), level footrest and tighten
interface bolts to 24Nm (17.6 Ibf/ft).

38. Fit and secure chair to lower interface. Tighten 4 x fix-
ings to 30Nm (22.0 Ib/ft)

Set seat to footrest height to ensure best fit for user.

39. If setting chair to lowest height position, remove break-
off tabs from rear cover.

35. Nehmen sie der unteren interface Verpackung und entfernen

Sie die Abdeckungen des Interface und Sie den
Schlisselschalter.

36. Nehmen Sie den Hebegurt der Fahreinheit ab und montieren
Sie eine Schraube in der oberen Befestigung (Pfeil) und
stellen Sie sicher, dass sich die Distanzstiicke in den richtigen
Befestigungslochern befinden.

37. Setzen Sie den unteren interface auf die oberste Schraube.

37a Montieren Sie zwei weitere Schrauben (Pfeil), richten Sie die
FuBstltze aus und ziehen Sie die 3 Schrauben des Interface
24 Nm an.

38. Die oberen und unteren Sitzinterfaces werden einzeln
geliefert. Befestigen und montieren Sie den Sitz auf das
untere Interface. Ziehen Sie die 4 Interface-Schrauben auf 30
Nm an.

Stellen Sie die Hohe des Sitzes fiir den Bedienkomfort

39. Wenn Sie den Sitz auf die niedrigste Hohe stellen, brechen
Sie die Laschen von der riickseitigen Abdeckung ab.

35. Saque el inferior interfaz de su embalaje y retire las
cubiertas.

36. Retire la correa de elevacion del carro. Coloque el perno
en el orificio de arriba (indicado con una flecha),
asegurandose de que los separadores estén colocados
en los orificios de fijacion adecuados.

37 Monte el interfaz inferior en el perno de arriba.

37a Coloque los otros dos pernos (indicados con una
flecha), nivele el reposapiés y apriete los pernos de la
interfaz 24 Nm

38 Las interfaces inferior y superior del asiento se
suministran por separado. . Decida la altura del asiento
y, a continuacién, fijelo a la interfaz inferior. Apriete los
pernos de la interfaz a 30 Nm.

Ajuste la altura del asiento para la comodidad del operador

39. Si necesita regular el asiento a la altura mas baja
posible, rompa las pestafias de la cubierta posterior.

35. Sortir le inférieure interface partir
retirer les couvercles d’interface.

36. Retirer la sangle de levage du chariot et mettre le
boulon dans la fixation supérieure (indiquée par la
fleche), en prenant soin de placer les entretoises dans
les trous de fixation corrects.

37 fixer le siége sur le boulon supérieur.

37a Fixer deux autres fixations (indiquées par une fleche),
mettre le repose-pieds de niveau et serrer les trois
boulons d’interface 24 Nm

38 Les interfaces supérieure et inférieure du siége sont
fournies séparément. Régler le siége a la hauteur
voulue puis le poser sur l'interface inférieure. Serrer
le quatre fixations a 30 Nm.

'emballage et

Réglez la hauteur du siége pour le confort de I'opérateur

39. Sile siége est réglé a la hauteur minimale, supprimer
le languettes du couvercle arriére.

35. Togliere la interfaccia
rimuovere i coperchi.

36. Rimuovere la cinghia di sollevamento del carrello,
montare il bullone nel foro superiore (indicato dalla
freccia), accertandosi che i distanziatori vengano inseriti
nei fori di fissaggio corretti.

37 Montare la interfaccia sul bullone superiore.

37a Montare altri due bulloni di fissaggio (indicati dalla
freccia), livellare la pedana poggiapiedi e stringere i
bulloni dell'interfaccia (3) i 24 Nm.

38 Le superiore e inferiore della poltroncina sono fornite
separatamente. Decidere l'altezza della poltroncina,
quindi fissare e montare la poltroncina all'interfaccia
inferiore. Serrare i 4 bulloni di fissaggio ad una coppia
di 30Nm.

Regolare l'altezza del sedile per il comfort dell'operatore

inferiore dall'imballaggio e

39. Se la poltroncina viene regolata nella posizione di
altezza minima, togliere le linguette dal coperchio
posteriore.
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@ 40. If fitting manual footrest, remove lower nut from bowden

cable adjuster, route bowden cable through lower inter-
face and refit nut.

41. Feed Bowden cable through cable guide, push cable
guide onto footrest pivot shaft and locate cable end in
footrest plate.

41a Fitand secure clamp.

42. Adjust Bowden cable

Ensure cable guide is located correctly in footrest top
plate (arrowed 42)

43. Fit footrest safety pad. Hook on at top. Grip as fig 43 and
press firmly.
44. Fit footrest carpet

@ 40. Falls passendes Handbuch FuRstiitze, entfernen Sie

untere Mutter aus Bowdenzug Teller, route bowdenzug
kabel durch geringere Oberflache und refit untere mutter

41. Futter Bowdenzug durch die Fihrung. Fit Flihrung auf
FuBstiitze Achswelle und lokalisieren ball Ende des
Kabels in FuRrastenplatte.

41a Lokalisieren und zu sichern Kabelklemme.

42. einstellen Fustiitze Bowdenzug kabel

Stellen Sie sicher, korrekte Kabelfiihrung Lage in FuBstiitze
Abdeckplatte (Pfeil 42)

43. Fit FuBRstutze Sicherheitspolster. Haken Sie an der Spitze.
Grip (Bild 43) und drlicken Sie sie fest.
44. Bringen Sie den Teppich auf der FuBstutze an.

40. Si ajuste reposapiés manual, retire la tuerca inferior de la
de cable Bowden, cable Bowden ruta por la superficie
inferior y vuelva a colocar la tuerca inferior

41. Pase el cable a través de la guia. Fijar la guia de plastico
en el eje. Localizar la bola del extremo del cable en el
reposapiés.

41a Localice y asegure la abrazadera del cable.

42. ajustar cable Bowden reposapiés

Asegurar situacion adecuada gestion de cables en la
placa de cubierta reposapiés (flecha 42)

43. Cojin de seguridad reposapiés Fit. Enganche en la parte
superior. Grip (Figura 43) y presione firmemente
44. Coloque la moqueta del reposapiés.

40. Si le montage de la manuel repose-pieds, retirez
I'écrou inférieur du cable Bowden, acheminez le
cable Bowden a travers linterface inférieure et
relplace I'écrou inférieur.

41. Faites passer le cable Bowden a travers le guide
de cable, poussez le guide-cable sur I'axe du re-
pose-pied et de localiser I'extrémité du cable dans
la platine repose-pied.

41a Monter et fixer le cable Bowden pince.

42 Régler le cable Bowden

Se assurer que le guide-cable est correctement situé dans
la de repose-pieds plaque supérieure (fleche 42)

43. Monter le repose-pied inférieur couvercle. accro-
cher au sommet. Grip comme le montre la figure
43 et appuyez fermement pour le verrouiller.

44. Poser le tapis du repose-pieds.

° 40. Se l'opzione di montaggio pedana manuale, togliere il

dado inferiore dal cavo Bowden, far passare il cavo
attraverso l'interfaccia inferiore e rimontare il dado.

41. Far passare il cavo Bowden attraverso la plastica
guida, spingere la plastica guida sul perno e
individuare I'estremita del cavo in poggiapiedi piastra.

41a Montare e fissare la fascetta.

42 Regolare il cavo Bowden

Assicurarsi guida cavo é posizionato correttamente
nella piastra superiore pedana (indicata dalla freccia 42)

43. Montare il coperchio inferiore poggiapiedi. appesa in
alto. Grip, come mostrato in Figura 43 e premere con
decisione per bloccare.

44. Montare il tappetino del poggiapiedi.

40. TAYTAVTRZATIVIVRLANMGEE  BMFR—To7r—J
LT X RE—DDTDFYRERYSNLET  RAETA2—
TI—RENLTR—T U —TIVEEE, FhlE. FUbERER
THIENTEETS,

4. RIX =T IULHAREBLTR—T o7 —TILEES, #
I, ZYRLAMDERYS EICH—TVLHAKETva,
&, ZYRLRRIL =M =T ILIHEEL TV ET,

Ma  RIETavbL, I35 TE=HD

42 RlE.AR—=For—JLEHRE

T—ITNHAFIZ, IRV ARRIRICELERBL TS EERER
LTS (425 ED)

43, RlE. TYRLRARDRL/RYRIZT vk, LEIZTVS, Loh
YeawsdBRBETLADESIZT )y TLTLESLY,
4. FYRLRMA—RYMEBRYRTET,
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Starla

45.

46.

47.

Fitting Upholstery

Siena Chair: Slide upholstery cover over chair

back, observing cable route. Secure with
magnets
Fit chair base upholstery cover and secure with
magnets

Starla Chair: Connect seat pressure switch
wires and fit seat pad.

. Locate front lip and secure to 8Nm (5.91b/ft.)
49.

Remove rear casting covers. Fit chair back
upholstery and secure to 3Nm (2.2lb/ft)
Replace rear casting covers.

45.

46.
47.

49.

Einbau der Polster

Siena Sitz: Fit Stuhl hintere Abdeckung.
Beobachten Kabeltrasse. Sichern Sie mit
Magneten

Fit Sitzbezug und sicheren mit magneten.

Starla Sitz: SchlieBen Sie die
Sitzdruckschaltkabel an und bauen Sie das

Sitzpolster ein.

. Bringen Sie den vorderen Rand an und befestigen

Sie ihn mit 8 Nm

Nehmen Sie die Abdeckungen des hinteren
Gehauses ab. Bauen Sie das Riickpolster an und
befestigen Sie es mit 3 Nm Bringen Sie die
Abdeckungen des hinteren Gehauses wieder an.

45.

46.

47.

49.

48.

Colocacion del tapizado

Asiento Siena: Slide sobre silla hacia atras,
observando ruta del cable. Asegure con imanes
Ponga la tapiceria sobre la base del asiento y
cierre el imanes

Asiento Starla: Conecte los cables del
interruptor de presion del asiento y monte la
base tapizada.

Localice el suplemento frontal y atornillelo a 8
Nm.

Retire las cubiertas traseras. Coloque el
respaldo y fijelo a 3 Nm. Vuelva a colocar las
cubiertas traseras.

45.

46.

47.

49.

Pose de la garniture du siege

Siege Siena: Housse de garniture Glisser sur le
dos de chaise, observant parcours du cable. Fixez
avec des aimants

Monter le couvercle du siege base, le aiments
sécurisé a la base du siege

Siége Starla: Connecter les cables du contacteur
de pression et poser le coussin de siége.

. Engager le bord avant et serrer les fixations a

8 Nm.

Déposer les couvercles de moulure arriére. Poser
la garniture du dossier et serrer les fixations a
3 Nm. Reposer les couvercles de moulure arriére.

45.

46.

47.

49.
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Montaggio del rivestimento

Poltroncina Siena: Far scorrere il coperchio
sopra la spalliera della sedia. Osservare il
percorso del cavo. Collegare il magnete sul retro.
Fissare il rivestimento del sedile e magneti sicuro
alla base del sedile.

Poltroncina Starla: Collegare i fili
dell'interruttore a pressione del seggiolino e
montare l'imbottitura.

. Localizzare il bordo anteriore e fissare ad una

coppia di 8Nm

Rimuovere i coperchi posteriori. Montare il
rivestimento dello schienale della poltroncina e
fissare ad una coppia di 3Nm Rimontare i
coperchi posteriori.

45.

46.

47.

49.

Emovar OmY T

Siena FAIIBFOERICH/N—ZRSARSEE
T I =T ILDII—+EBRTZ, RoTH
FICHMATEELEY,
AIEBFDR—RIZHN—FRFTAFSEFET FA
IFHATEELET

Starla 1R: J—FEARAVFDEHREEHL.
—bkyRERYFITET,

. 2AVR)yTEEEL. 8Nm TEELET

P XX RTAVTHN—EBYNLET, 1ADE
LDy arvERY AT, 3Nm TEELET,
BEDF Y RTATHhN\—%TIZRLET,




50.

51.

52.

Fitting Upholstery

SL Chair : Fit chair base upholstery and
secure fixings to 10Nm ( 7.41b/ft).

Peel double sided tape off rear of infill
pad and fit above seat base. (Sofia only)
Remove rear cable access covers and
fit chair back upholstery. Secure fixings
to 10 Nm (7.41b/ft). Replace rear cable
access covers

o=
A\ so.

51.

52.

Einbau der Polster

SL Sitz: Montieren Sie das Polster des
Sitzsockels und befestigen Sie es mit 10 Nm
Ziehen Sie das doppelseitige Klebeband von
der Rdickseite des Flllpolsters ab und
platzieren Sie es Uber dem Sitzsockel. (Nur
fur Sofia)

Nehmen Sie die Abdeckungen des hinteren
Kabels ab und montieren Sie das
Ruckenpolster des Sitzes. Ziehen Sie die
Schrauben auf 10 Nm. Bringen Sie die
Abdeckungen des hinteren Kabels wieder an

50.

51.

Colocacion del tapizado

Asiento SL: Monte la base del asiento y
apriete los pernos a 10 Nm.

Retire la cinta de doble cara de la parte
trasera de la almohadilla de relleno y
coloquela encima de la base del asiento.
(Sélo modelo Sofia).

52.

Pose de la garniture du siége

. Modéle SL : Poser la garniture de I'assise du

siége et serrer les fixations a 10 Nm

. Décoller le ruban double face de l'arriere du

coussinet de rembourrage et fixer ce dernier
au-dessus de I'assise du siége. (modeéle Sofia
uniquement)

Déposer les couvercles d’acceés aux cables

52. Retire las cubiertas traseras que dan arriére et poser la garniture du dossier. Serrer
acceso a los cables y coloque el les fixations a 10 Nm. Reposer les
respaldo. Apriete los pernos a 10 Nm. couvercles d’acces aux cables.

Vuelva a colocar las cubiertas traseras.
Montaggio del rivestimento o EmoyviarOmYyitiT

50.

51.

52.

Poltroncina SL: Montare il rivestimento del
piano di seduta della poltroncina e fissare ad
una coppia di 10Nm.

Staccare il nastro biadesivo dal retro
dell'imbottitura e applicarlo sul piano di
seduta. (Solo Sofia)

Rimuovere i coperchi posteriori di accesso ai
cavi e montare il rivestimento sullo schienale
della poltroncina. Fissare i dispositivi di
fissaggio ad una coppia di 10 Nm. Rimontare
i coperchi posteriori di accesso ai cavi.

52.

.SL AR: AZADEE IV avERIFTIT,

10Nm TEELFET

CRENSAYFORBONSEET—TEFN

L.EDOY—FR—RZEWMYFFITET,
(Sofia® &)
BEIS—TINTIEAAN—FZRYHL. A
ADBELNhDI Y avERYRFITET,
EE£E%10 Nm THEOMHITET . BE
F—TNT7HOERDN—ETIZRLET
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Nehmen Sie die zwei Steckbriicken von der ECU der Fahreinheit

53. Remove 2 x link plugs from carriage ECU. ab. e - o
54. Carefully feed chair cables through carriage aperture. 54, Eunfe.” hs'lte die Sitzkabel vorsichtig durch die Offnung der
55. Connect to ECU, referring to the following drawings: anreinneit. = - ) ! )
. ! 55. SchlieRen Sie sie gemaR den folgenden Zeichnungen an die ECU
Starla /Siena 4309009 page 78 SL 4309019 page 79 an: Starla /Siena 4309009 Seite 78 SL 4309019 Seite 79
56. Remove charge brush retaining wire. 56. Entfernen Sie den Ladebiirstenhaltedraht.
57. Programme Retractable Rail if fitted as follows 57. Programmieren Sie die Schiene mit Riickzug (sofern eingebaut)
[ With carriage switched ‘ON’ wie folgt:
; ‘ ; ie i ¢ ) e . Fahreinheit ist eingeschaltet
¢ :ErgfseurrteOS\Agtc;112fgplgr(l:e:triIOE?B Is in the ‘OFF" position. . Bringen Sie den Schalter 'D' (SW5 auf der Hauptleiterplatte) in die
pag . ] ) Position 'AUS'. (Siehe Seite 13 fiir Standort)
¢ Run carriage up and down over entire rail length. . Fahren Sie den Treppenlift in beide Richtungen iiber die gesamte
NOTE! If powered swivel is fitted, do not allow chair to Schienenlange. Hinweis! Wenn eine angetriebene Schwenk
swivel during this process. angebracht ist, nicht den Stuhl Dreh wéhrend dieses Vorgangs zu
e 1 Will be displayed on the seven segment display. ermoglichen o _
o Continue to operate until display returns to 2 or - . 1" wird in der Siebensegmentanzeige im Statusfenster angezeigt.
. P Ny play . . . iter betrieben, bis die Anzeige kehrt zu' = 'oder' _ 'in beiden
58. |If required, rehand keyswitch. Ensure keyswitch is Richtungen =
fitted to upside of chair. ) ) ) A 58. Bei Bedarf rehand den Schliisselschalter. Sicherzustellen
58a Connect key switch and refit all carriage and chair Schliisselschalter ist an der oberen Seite des Stuhls
covers. angebracht.
58a Schllsselschalter zu verbinden und
Montieren Sie alle Abdeckungen der Fahreinheit und des Sitzes.
53.  Desenchufe los 2 conectores de enlace de la ECU del carro. e 53. Retirer les 2 x connecteurs de liaison de 'ECU du chariot.
54. S;?o?u'dado‘ pase los cables del asiento por |a abertura del 54. Faire passer les cables du siege par I'ouverture du chariot
55. Conéctelos a la ECU, de acuerdo con los siguientes avec precaution. i .
esquemas: Starla/Siena 4309009 pagina 78. SL 4309019 55. Connecter a 'ECU en se reportant aux schémas suivants :
pagina 79 Modéle Starla/Siena 4309009 page 78 Modeéle SL
56. Retire el alambre de retencion de la escobilla de carga. 4309019 page 79
57. Programe el rail retractil, si se ha instalado, del siguiente 56. Retirer le fil de retenue du balai de charge.
modo .- 57. Programmer le rail rétractable, s'il est monté, comme suit :
*  Con el carro conectado en ”0N o e  Mettre le chariot sous tension
* Prci’rf'c'“;'oa'};e eerl] ||naterrggité')ig nf’uoﬁ’)’ 5(52353 pllaacaédii ac"%"tgﬁ e Régler le commutateur « D » (SW5 sur la carte principale)
felacign con su uk?icacién) : pag en position « OFF » (voir la page 13 pour 'emplacement).
. Desplace el salvaescaleras en ambas direcciones en toda la ° Actionner le monte_-escaller_s dans_ Ie_S deux sens sur toute
longitud del rail. Nota! Donde se monta un cabezal giratorio |§3 l9n9ueur du rail. Attention! Si pivotant électrique est
de potencia, por favor, no deje que funcione durante este équipé, ne permettent pas de chaise pour pivotant cours
proceso. dq ce processus.
®  Enlapantalla de estado de siete segmentos se mostrara . « I » apparait dans I'affichage d'état a sept segments.
“h7. . Continuer l'opération dans les deux directions jusqu'a I'état
e  Siga moviendo la silla elevadora en ambas direcciones indiqué est nouveau « 2 » ou « - »
hasta que se muestra la pantalla de estado “2 “0* - * A 58. Si nécessaire, rehand le interrupteur a clé. Assurer la
58. Si es necesario, rehand interruptor de llave. Asegurese de interrupteur & clé est monté sur la face supérieure de la
que el interruptor de llave estd montada en el lado superior chaise
de la silla. y " N .
58a conectar el interruptor de llave y Reinstale todas las tapas 58a Reconnecter Ilnt(-?rrupteur a cle et reposer tous les
del carro y silla. couvercles du chariot et du siege.
53. Rimuovere i 2 spinotti di collegamento dall'unitd di controllo ° 53. BEOEFHEI=—vrIS2DD) TSI ERYNLET,
54 ﬁ:igﬂfgggrll (;?{éili(i)c;ne i cavi della poltroncina attraverso I'apertura 54 BEOMDEI-AA0YT—ILEZRLEHOELET,
el earral P P 55. LTOHEESELT, EFHEI=MNEHLET,
55. Effettuare i collegamenti all'unita di controllo elettrico, facendo Starla/Siena 4309009 78 R—<> SL 4309019 79—
riferimento agli schemi seguenti: Starla/Siena 4309009 pag. 78 56. EISUBRBEIAY—EFRYNLET .
SL 4309019 pag. 79 ; : AR o
56. Rimuovere il filo di tenuta della spazzola di carica. o EX"Jﬁ'ﬂ£~ BHXL—LELUTOBYISTATSLLET.
57. Programmare nel modo seguente la rotaia retrattile, se o FAHATON, DEIEICF¥IIDRAvFEED
. ggr’]‘tg;?re”o 0 ON ALUPCB T, TSW5, RAvFID) HTAT IS TWBILERHR
. Impostare l'interruttore ‘D’ (SW5 sulla scheda PCB principale) l_{C(T:él:\o (AAPCB DR FSOUEISDNTIL, 138—T%
sulla posizione ‘OFF’. (fare riferimento a pag. 13 per la posizione). SHRIEEL,
. Mettere in funzione il montascale in entrambe le direzioni per . HIEFADARIZFSVI DL EICKESEMEERHT S,
lintera lunghezza della rotaia. Nota ! Se girevole alimentato & BERAANIBAVZA—ILENTNBIES . A ZCOTOER DM
glggggé. non consentono sedia a ruotare durante questo [ZZA R FEZRILTLMEL
. ‘&’ sara visualizzato nella finestra del display di stato dei sette L B, COBRTRERTFRICR TSN
segmenti. FEM T 2 FRET - ICERTBET
. Continuare a operare in entrambe le direzioni fino a quando N J ol 4=t T, ®iF, WHORE
lindicatore di stago mostra' 2 'o0"' - d FIZPEBR R ERE LT TNEESE 0
58. Se necessario, rehand interruttore a chiave. Assicurarsi A 58. MDEICHLT, F—RA Vv FORZLEELET, ¥F—XA v F
l'interruttore a chiave & montato sul lato superiore della sedia. - T+ i - £ o
58a Collegare l'interruttore a chiave e rimontare tutti i coperchi del & BmFOLBAICBRYFITORTOSC EERRL TS,
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60.

61.
62.

63.
64.
65.
66.
67.

68.

If Retractable Rail fitted, check clearance between downside
safety pad and rail using gauge supplied (59a). If gap is large
enough to allow the gauge to slide between rail and safety pad
(59b), remove safety pad and fit extension plate to lower safety
pad as shown (59c).

Adjust upper and lower slowing / stop ramps to desired
position.

Set measurement at top nosing. Maximum 50mm

Apply grease over full length of racking. 20mm at 200mm
intervals

Fit upper and lower landing remote controls in a safe and
convenient position

Check complete operation.

Carry out installation overload test (refer to page 23)

Complete Test and Commission sheet, (refer to page 29).

Fit carriage labels and if fitted, retractable rail hazard labels.
(refer to page 20)

Carry out full customer handover, (refer to page 47).

60.

61.
62.

63.
64.
65.
66.

67.

68.

Wenn die Schiene mit Riickzug angebracht ist, miissen Sie den Abstand
zwischen dem unteren Sicherheitspolster und der Schiene mit dem
mitgelieferten Messgerat messen (59a). Wenn der Abstand so grof ist,
dass das Messgerat zwischen der Schiene und dem Sicherheitspolster
hin- und herrutscht (59b), miissen Sie das Sicherheitspolster entfernen
und die Verlangerungsplatte anbringen, um das Sicherheitspolster wie
dargestellt abzusenken (60c).

Stellen Sie die Verlangsamungs-/Anschlagsrampe in die gewiinschte
Position ein

gesetzt Messung oben <50mm

Tragen Sie Fett auf Zahnschienen. Bewerben 20mm bei 200mm
Absténden

Bringen Sie die oberen und unteren Fernbedienelemente in eine sichere
und angenehme Position an.

Uberpriifen Sie den gesamten Betrieb.

Flhren Sie eine Installationstiberlastungspriifung durch (siehe Seite 24)
Fillen Sie das Formular zur Prifung und Inbetriebnahme aus, (siehe
Seite 32).

Bringen Sie Schilder an die Fahreinheit und danach
Gefahrenkennzeichnungen an die Schienen mit Rickzug an.
(siehe Seite 20)

Fihren Sie eine vollstéandige Benutzeriibergabe durch (siehe Seite 48)

60.

61.
62.
63.

64.
65.
66.
67.

68.

En caso de que se instale el rail retractil, compruebe la separacion
entre la placa de seguridad inferior y el rail empleando la galga
suministrada (59a). Si la separacion es suficiente para permitir que la
galga se deslice entre el rail y la placa de seguridad (59b), retire la
placa de seguridad e instale la placa de extension en la placa de
seguridad inferior tal como se muestra (59c).

Ajuste las rampas de limite y de desaceleracion segun la posicion
deseada.

Equipo de medicion en la parte superior <50mm

Aplique grasa sobre una rejilla. Aplicar 20mm a 200mm distancias
Instale los controles remotos del rellano superior e inferior en una
posicién segura y comoda.

Compruebe todo el funcionamiento.

Realice la prueba de sobrecarga de la instalacion (vea la pagina 25).
Rellene la ficha de pruebas y puesta en servicio (vea la pagina 35).
Instale las etiquetas del carro, y en caso de que se haya instalado el
rail retractil, sus etiquetas de peligro. (véase la pagina 20)

Proceda a la entrega definitiva al cliente (vea la pagina 49).

60.

61.
62.
63.

62.
63.
65.
66.

67.

Si le rail rétractable est monté, vérifier la garde entre la plaquette
sensible en aval et le rail a I'aide de la jauge d'épaisseur fournie (59a). Si
I'espace permet de faire passer la jauge entre le rail et la plaquette
sensible (59b), déposer la plaquette sensible et poser la plaque
d'extension afin d'abaisser la plaquette sensible, comme montré en
(59c).

Régler les rampes de ralentissement/butée supérieure et inférieure a la
position voulue.

Régler I'espace au nez de marche supérieur a <50 mm.

Appliquer de la graisse. 20mm au 200mm intervalles

Monter les télécommandes de paliers supérieure et inférieure a une
position slre et pratique.

Faire un essai de fonctionnement complet.

Procéder a 'essai de surcharge de l'installation (voir page 26).

Remplir la fiche d’essai et de mise en service (voir page 38).

Mettre en place les étiquettes du chariot et les étiquettes de danger du
rail rétractable, s'il est monté (voir page 20).

Effectuer la procédure de remise en main compléte (voir page 50).

60.

61.
62.

63.

64.
65.

66.

67.

68.

Nel caso in cui sia montata la rotaia retrattile, controllare lo spazio tra
il pannello di sicurezza del lato inferiore e la rotaia utilizzando il
misuratore in dotazione (59a). Se lo spazio & sufficiente a consentire
al misuratore di scorrere tra la rotaia e il pannello di sicurezza (59b),
rimuovere il pannello di sicurezza e montare la piastra telescopica sul
pannello di sicurezza inferiore, come illustrato in (59c).

Regolare le rampe superiore e inferiore di rallentamento / arresto
nella posizione desiderata.

Strumentazione di misura, in alto <50mm

Ingrassare il rack. Applicare 20 millimetri di ingrassare ogni 200
millimetre

Montare i telecomandi del pianerottolo inferiore in una posizione
sicura e comoda

Controllare il funzionamento completo.

Eseguire il test di sovraccarico al termine dell'installazione (fare
riferimento a pag. 27).

Compilare la Scheda di Controllo e Messa in servizio (fare riferimento
apag. 41).

Inserire le etichette sul carrello e, se del caso, le etichette di pericolo
della rotaia retrattile. (fare riferimento alla pagina 20)

Eseguire una dimostrazione completa al cliente (fare riferimento a
pag. 51).

O

60.
61.
62.

63.

63.
64.
65.
66.

67.

AL —ILERYF =5 Rt —O#FERLTRE2/\UF
TEHEL—IILEDMERZERERL TSV (59) , L—ILER S/ YR E
DETT —ODRIARFTBIZERMBNRELVGEEIZX(5%) . &€
IRYRERYSL, RO ESICERTL—ERE/SYRTERIZERY 1+
TLZ&ELV(59¢) o

ETOEEET BIESOTE4FEOMBICRARLET

by FRIEDERTE <50mm

SYPT1)—R, 2002 A—kJLT, T)—RD203) A—JLEFEAL
EX]

FToOE)EILE, RETHVDBFORVEICRYMITET,
S ERRLES,

HEROBARNRBRERELET 8RS B),
ABREHAEERD —MIBEBALFTWIR—UFSH),

BHEESRIL, BEUEZLT S IEERMEXL—ILEBRESILER
FLTLZELY, QOR—DESH)
BEEANDTEELEELETVETG2R—UEB ), 52R—T% 5
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Affix Service Branch contact details :
e Befestigen Sie die Kontaktinformationen der Zweigstelle

e Fije la informacién de contacto del servicio técnico

e Coller les détails de contact du service aprés-vente
o Applicare i dettagli di contatto della filiale di assistenza
@ y-rrxEoEREBEESALTES

Carriage Label Position: Left Hand

@ Position der Etiketten an der Fahreinheit: Linksseitig
Posicién de las etiquetas del carro: izquierda
Emplacement des étiquettes de chariot : Cété gauche

Posizione dell'etichetta sul carrello: sinistra
BESAIOLE: Z48

Carriage label Position: Right Hand
@ Position der Etiketten an der Fahreinheit: Rechtsseitig

e Posicion de las etiquetas del carro: derecha

e Emplacement des étiquettes de chariot : C6té droit
o Posizione dell'etichetta sul carrello: destra

@ cescomE 58

Retractable Rail Hazard Label Position
R/H Shown

Position der Gefahrenkennzeichnung fiir die Schiene mit
Riickzug auf rechter Seite dargestellt

Posicion de la etiqueta de peligro del rail retractil de la
versién de mano derecha

Emplacement de I'étiquette de danger du rail rétractable
(co6té droit montré)

Posizione dx illustrata dell'etichetta di pericolo della
rotaia retrattile

RH DMK - EEREBOSEN TSN TOET
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@ Battery Charger: Position and Connection Guidance Notes

When positioning the battery charger;

Connection of the battery charger input cable shall be carried out to the latest edition of IEE wiring regulations or the
appropriate national standard,

. Fix the battery charger to a suitable surface using fixing screws provided,

e Mechanically protect battery charger input cable for example, inside trunking,

e Do not fix battery charger to stairlift rail,

e Do not position battery charger in location which obstructs battery charger ventilation slots,

e Do not open battery charger enclosure,

e Any work to remove / change the battery charger input plug (if fitted) must be carried out by an appropriately qualified
person and meet the relevant national standard,

e IMPORTANT NOTE : removing / changing the input plug as supplied may invalidate standard approval of battery
charger.

e Avoid positioning the battery charger in location where susceptible to accidental mechanical damage for example, kicked
or struck with vacuum cleaner,

e  Avoid positioning the battery charger in location where accidental exposure to fluid is likely for example, ground level
where floor is cleaned with fluid,

e Avoid positioning the battery charger where it will cause inconvenience to pedestrian users of the staircase.

e When connecting 24v DC cable, cut to correct length. Crimp connections if required as follows: Red +24v = Spade
terminal / Black Ov = Ring terminal

@ Batterieladegerat: Anleitung zur Positionierung und Verbindung

Wenn Sie das Batterieladegerat anbringen;

Der Anschluss des Stromkabels des Batterieladegerats hat gemal der neusten Ausgabe der IEE Wiring Regulations oder
den entsprechenden nationalen Normen zu erfolgen,

Befestigen Sie das Batterieladegerat mit den mitgelieferten Befestigungsschrauben auf einer geeigneten Oberflache,
Sichern Sie das Stromkabel fiir das Batteriekabel mechanisch z. B. durch einen innenliegenden Kabelkanal,

Befestigen Sie nicht das Batterieladegerat an der Treppenliftschiene,

Befestigen Sie nicht das Batterieladegerat an einer Stelle, an der die Liftungsschlitze des Batterieladegerats verdeckt
werden,

Offnen Sie nicht das Gehause des Batterieladegerits,

Alle Arbeiten im Zusammenhang mit dem Entfernen/Verandern des Stromkabels des Batterieladegerats (wenn eingebaut)
sind von einer entsprechend sachkundigen Person gemaf den entsprechenden hiesigen Normen durchzufiihren,
WICHTIGER HINWEIS: Durch das Entfernen/Verindern des Stromkabels im Lieferzustand kann die
Standardzulassung des Batterieladegeréts erléschen.

Vermeiden Sie es, das Batterieladegerat an einer Stelle zu positionieren, wo es anféllig fir unbeabsichtigte mechanische
Beschadigungen ist, wie z. B. wo es von einem Staubsauger angestofen werden kann,

Vermeiden Sie es, das Batterieladegerat an einer Stelle zu positionieren, wo es unbeabsichtigt mit Fliissigkeit in Kontakt
kommen kann, wie z. B. auf einem Bodenbelag, der nass gereinigt wird,

@ Cargador de baterias: Notas a la guia de colocacién y conexion

Al colocar el cargador de baterias:

La conexion del cable de entrada del cargador tiene que realizarse segun la ultima version de las normas del IEE en
materia de cableado, o la normativa local aplicable,

Sujete el cargador de baterias a una superficie adecuada con los tornillos de fijacién que se suministran,

Proteja mecanicamente el cable de entrada del cargador, por ejemplo, con un conducto para cables,

No sujete el cargador a un rail del salvaescaleras,

No coloque el cargador de manera que puedan quedar obstruidas sus aberturas de ventilacion,

No abra el cargador de baterias,

Para quitar o cambiar el enchufe de entrada del cargador (si se incluye), acuda a una persona cualificada que cumpla la
normativa aplicable.

NOTA IMPORTANTE: quitar o cambiar el enchufe de entrada que se suministra puede invalidar la homologacién
del cargador.

No coloque el cargador en un lugar expuesto a agresiones mecanicas accidentales, por ejemplo, un lugar donde pueda
engancharse o golpearse con la aspiradora.

No coloque el cargador en un lugar expuesto a sustancias liquidas, por ejemplo, en el suelo, si lo limpia con liquidos.

No coloque el cargador en un lugar que pueda dificultar el paso de los demas usuarios de la escalera.

Cuando conecte el cable de 24 Vcc, cortelo a la longitud adecuada. Crimpe los conectores si es necesario, de la
siguiente manera: Rojo +24 V = Terminal de horquilla / Negro 0 V = Terminal redondo.
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@ Chargeur de batterie: Directives de positionnement et de connexion

Lors de la mise en place du chargeur de batterie:

Connecter le cable d’entrée du chargeur de batterie conformément aux régles de cablage les plus récentes de I'lEE ou aux normes
nationales appropriées.

° Fixer le chargeur de batterie sur une surface appropriée avec les vis fournies.

° Protéger mécaniquement le cable d’entrée du chargeur de batterie en le plagant dans une conduite par exemple.

e Ne pas fixer le chargeur de batterie sur le rail du monte-escalier.

° Ne pas placer le chargeur de batterie dans un emplacement obturant ses orifices de
ventilation.

e Ne pas ouvrir 'enceinte du chargeur de batterie.

e  Toute procédure de dépose/remplacement du connecteur d’entrée du chargeur de batterie (le cas échéant) doit étre effectuée par un
technicien qualifié et conformément a la norme nationale pertinente.

e REMARQUE IMPORTANTE : La dépose ou le remplacement du connecteur d’entrée fourni peut annuler ’homologation
standard du chargeur de batterie.

e Ne pas placer le chargeur de batterie a un emplacement ou il est susceptible de subir des dommages mécaniques accidentels, en
étant heurté par un aspirateur par exemple.

° Ne pas placer le chargeur de batterie a un emplacement pouvant I'exposer a des liquides, par exemple au niveau du sol si celui-ci
est nettoyé avec un produit liquide.

° Ne pas placer le chargeur de batterie a un emplacement ou il géne le passage dans
I'escalier.

e Lors de la connexion du cable CC 24 V, le couper a la bonne longueur. Au besoin, sertir les connexions comme suit : rouge +24 V =
cosse a fourche / noir 0 V = cosse a anneau

o Caricabatterie: Note relative al posizionamento e al collegamento

Durante il posizionamento del caricabatterie:

Il collegamento del cavo d'ingresso del caricabatterie deve essere eseguito conformemente alle piu recenti normative sul cablaggio
IEE o agli standard nazionali appropriati;

e  Fissare il caricabatterie ad una superficie idonea utilizzando le viti di fissaggio in dotazione;

e  Proteggere meccanicamente il cavo d'ingresso del caricabatterie, ad esempio posizionandolo all'interno di una canalina;

o Non fissare il caricabatterie alla rotaia del montascale;

. Non posizionare il caricabatterie in un punto in cui i fori di ventilazione risultano ostruiti;

. Non aprire il vano esterno del caricabatterie;

e Qualsiasi intervento di rimozione / sostituzione del connettore d'ingresso del caricabatterie (se montato) deve essere eseguito da un
tecnico adeguatamente qualificato ed essere conforme ai relativi standard nazionali;

. NOTA IMPORTANTE: la rimozione / sostituzione del connettore d'ingresso in dotazione puo6 annullare I'approvazione
standard del caricabatterie.

e  Evitare di posizionare il caricabatterie in un punto facilmente soggetto a danni meccanici accidentali, ad esempio colpi o urti causati
da aspirapolvere;

. Evitare di posizionare il caricabatterie in un punto in cui potrebbe entrare facilmente a contatto con liquidi, ad esempio a livello del
pavimento, con liquidi di lavaggio;

. Evitare di posizionare il caricabatterie in un punto che possa essere d'intralcio alle persone che salgono/scendono le scale a piedi.

e Durante il collegamento del cavo 24 V c.c., adattare il cavo tagliandolo in base alla lunghezza corretta. Se necessario, crimpare i
collegamenti come indicato di seguito: Rosso +24 V = Capocorda a forcella / Nero 0 V = Capocorda ad anello

< N7 —RER BELEROFIIEZOEE

YT —FRERETEETDEE. LTEERELET,

NyT)—FRER/RANT—T L OERE., IEEEFRAUOZFRE (LB OB LEEICH > TEEL TS,
FEROEERLEFERALT. Ny T)—FEBHEEULEICEELET .

FEZE REy—2 090 E  NyT)—FRER/ANT—T IVEHEBRIREL TS,
INYT—FREHZEATTIVIRDOL—ILICRY(F IFELN TS,
NyT)—FREBROBRRAAVREENTLEILIGEHAIC. Ny T)—FEBHREZEMNEL T,
NyT)—FEFRDERERITAEVDTZEY,

NYT)—FREBRZRDANTSTORYNLOZBEOEEE. BTENICRESN-FEENERL. SEORERELEET
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@ Installation Overload Testing

Overview
It is necessary to complete an important overload safety check upon completion of the installation. A simplified
test procedure in accordance with European standard EN81-40 has been created for installed products®.

Details of the test procedure to be done on completion of installation.

1.You should conduct a safe dynamic test by sitting in the chair and riding the stairlift over its full length of
travel. Particular attention should be given to rail security and stability.

2. To overload the stairlift a static test should be conducted. You should park the stairlift at the bottom park
position, secure your toolbox onto the chair or arm rests, then stand on the front edge of the footrest to create
maximum loading, see illustration. Observe the rail security and stability.

3. The same type of static overloading test should be conducted at the upper park position and a mid point on
the rail, providing there is a suitable handrail or feature to give you a hand hold while conducting this test at
height. Observe the rail security and stability.

4. To carry out a static overload test on a retractable rail, park the stairlift directly over start leg support
providing there is a suitable handrail or feature to give you a hand hold. Carry out overloading procedure as
above.

What to look for when riding stairlift

The rail legs should remain firmly attached to the floor.
The chair should not tilt excessively.

Expected minimum clearances should be maintained
throughout journey.

What to look for during overload test
The rail leg should remain firmly attached to the floor.
No excessive flexing of the rail.

A Caution!

¢ When conducting the overload test ensure the toolbox is secured to the chair to prevent it falling.

e Your toolbox could mark the chair surfaces ensure you adequately protect the chair.

¢ When conducting the overload test at height ensure you are able to hold something secure to prevent
falling.

¢ When conducting the overload test at height ensure there are no persons directly below you.

*Simplified site test derived from calculations based on rated load and installer weight. (Stannah calculation
sheet CS 250-14)

At overload, the product will flex more than usual. The footrest will flex and get closer to the nosings, although
it is not expected that it will make contact with the nosings. However, if it does this is acceptable, as in ordinary
use the safety pads will ensure that the product stops safely.

A failure is if the overload results in any structural failure of any part of the stairlift or if the fixings pull out,
causing a change in the security of any of the rail support fixings. If this occurs, then the stairlift is not suitable
for end user use.
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@ Installationsuberladungspriifung

Uberblick
Es ist erforderlich, dass nach Abschluss der Installation eine wichtige Uberlastungssicherheitspriifung durchgefiihrt wird. Ein vereinfachter
Priifungsvorgang gemal der europaischen Norm EN81-40 wurde fiir die installierten Produkte erstellt*.

Informationen zum Uberpriifungsvorgang, der nach Abschluss der Installation durchzufiihren ist.

1. Sie sollten eine Prifung zur sicheren Dynamik durchfuhren, indem Sie sich auf den Sitz setzen und den Treppenlift iber dessen
gesamte Lange fahren. Achten Sie besonders auf die Sicherheit und Stabilitat der Schiene.

2. Um den Treppenlift zu Uberlasten sollte eine Statikprifung durchgefiihrt werden. Halten Sie den Treppenlift an der unteren
Halteposition an, befestigen Sie Ihren Werkzeugkasten am Sitz oder an den Armlehnen und stellen Sie sich dann auf die
Vorderkante der Fuf3stiitze, um eine maximale Belastung zu erzeugen, siehe Abbildung. Beobachten Sie die Sicherheit und Stabilitat
der Schiene.

3. Die gleiche Statikiiberlastungspriifung sollte auch an der oberen Halteposition und in der Mitte der Schiene durchgefiihrt werden,
vorausgesetzt es gibt einen geeigneten Handlauf oder Ahnliches, an dem Sie sich festhalten kénnen wahrend Sie die Priifung
durchfiihren. Beobachten Sie die Sicherheit und Stabilitét der Schiene.

4. Um eine Statikiberlastungspriufung an einer einhangbaren Schiene durchzufiihren, halten Sie den Treppenlift direkt Gber der
SchienenfuBstiitze ab, vorausgesetzt es gibt einen geeigneten Handlauf oder Ahnliches, an dem Sie sich festhalten kénnen. Fiihren
Sie den Uberlastungsvorgang wie oben beschrieben durch.

Worauf Sie achten sollten, wenn Sie mit dem
Treppenlift fahren

Die SchienenfiiBe sollten fest mit dem Boden
verbunden bleiben.

Der Sitz sollte nicht UbermaRig kippen.

Die geschatzten Mindestabstande sollten wahrend
der gesamten Fahrt beibehalten werden.

%

i
mm Worauf Sie bei der Uberlastungspriifung achten
sollten
Die SchienenfiiBe sollten fest mit dem Boden
verbunden bleiben.
Die Schiene sollte sich nicht ibermafig verbiegen.

A Vorsicht!

e  Wenn Sie eine Uberlastungspriifung durchfiihren, achten Sie darauf, dass der Werkzeugkasten gut gesichert ist, damit er nicht
herunterfallen kann.

e |hr Werkzeugkasten kdnnte Spuren auf der Sitzoberflache hinterlassen. Achten Sie daher darauf, dass Sie den Sitz entsprechend
abdecken.

e Wenn Sie eine Uberlastungspriifung nicht unmittelbar an der unteren Stelle durchfiinren, achten Sie darauf, dass Sie sich irgendwo
festhalten kdnnen, damit Sie nicht herunterfallen.

e Wenn Sie eine Uberlastungspriifung nicht unmittelbar an der unteren Stelle durchfiinren, achten Sie darauf, dass niemand
unmittelbar unter lhnen steht.

*Vereinfachte Uberpriifung vor Ort auf der Grundlage von Berechnungen basierend auf einer Nennlast und dem Gewicht des Installateurs.
(Stannah Berechnungsblatt CS 250-14)

Bei Uberlastung wird sich das Produkt mehr als gewdhnlich verbiegen. Die FuRstiitze wird sich mehr verbiegen und sich starker der
Kante nahern, wenngleich nicht davon ausgegangen wird, dass sie mit der Kante in Berihrung kommt. Wenn dies jedoch vorkommen
sollte, ist das akzeptabel, da bei gewohnlicher Benutzung das Sicherheitspolster gewahrleistet, dass das Produkt sicher zum Stillstand
kommt.

Sollte bei der Uberlastung ein Teil des Treppenlifts versagen oder sollten die Befestigungen nachgeben und dadurch die Sicherheit
anderer Schienenstitzbefestigungen verandern, gilt der Test als nicht bestanden. Sollte das passieren, ist der Treppenlift nicht fur die
Verwendung durch den Endbenutzer geeignet.
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@ Prueba de sobrecarga de la instalacion

Descripcion general

Es muy importante realizar una prueba de sobrecarga de la instalacion como medida de seguridad. Para los
productos instalados, se ha creado un procedimiento de prueba simplificado de acuerdo con la norma
europea EN81-40*.

Detalles del procedimiento de prueba que hay que llevar a cabo una vez terminada la instalacion.

1. Debe realizar una prueba de carga dinamica sentandose en el asiento y luego realizando todo el recorrido
del salvaescaleras. Debe prestarse especial atencion a la seguridad y estabilidad del rail.

2. Para sobrecargar el salvaescaleras, debe realizarse una prueba estatica. Esta prueba consiste en
estacionar el salvaescaleras en la posicion inferior de estacionamiento, sujetar su caja de herramientas al
asiento o a los reposabrazos y ponerse de pie en el borde frontal del reposapiés para crear el maximo de
carga (ver ilustracion). Observe el nivel de seguridad y estabilidad del rail.

3. El mismo tipo de prueba de sobrecarga estatica tiene que realizarse en la posiciéon de estacionamiento
superior, y otra a medio camino del rail, siempre que haya una barandilla o algun tipo de apoyo adecuado
para poderse agarrar mientras realiza la prueba en altura. Observe el nivel de seguridad y estabilidad del
rail.

4. Para realizar una prueba de sobrecarga estatica en un rail abisagrado, estacione el salvaescaleras
directamente sobre la pata de soporte inicial siempre que haya una barandilla o algun tipo de apoyo
adecuado para poderse agarrar. Realice la prueba de sobrecarga tal como se indica mas arriba.

Qué hay que comprobar al subir en el
salvaescaleras

Las patas del rail tienen que mantenerse
bien pegadas al suelo.

El asiento no debe inclinarse excesiva-
mente.

R Las separaciones minimas tienen que
mantenerse durante todo el trayecto.

Qué hay que comprobar durante la
prueba de sobrecarga

La pata del rail tiene que mantenerse bien
pegada al suelo.

El rail no debe doblarse excesivamente.
Precaucion

e Cuando lleve a cabo la prueba de sobrecarga, asegurese de que la caja de herramientas esté bien sujeta
al asiento para evitar que caiga.

e La caja de herramientas puede dafar las superficies del asiento, por lo que debera protegerlo
convenientemente.

e Cuando lleve a cabo la prueba de sobrecarga en altura, asegurese de que puede agarrarse a alguna
parte para no caerse.

e Cuando lleve a cabo la prueba de sobrecarga en altura, asegurese de que no haya nadie debajo.

*Prueba simplificada derivada de los célculos basados en la carga nominal y el peso del instalador. (Ficha de
calculos de Stannah CS 250-14)

Con la sobrecarga, el producto se flexionara mas de lo habitual. El reposapiés se flexionara y se acercara a
los boceles, aunque normalmente no los tocara. No obstante, si esto ocurre no supone ningun problema para
el uso normal, puesto que las almohadillas de seguridad detendran el producto de forma segura.

La prueba se considera como no superada si se produce cualquier fallo estructural de cualquier parte del
salvaescaleras, o si se desprende o se ve alterada la seguridad de cualquier fijacion de soporte del rail. Si
esto ocurre, el salvaescaleras no esta en condiciones de ser utilizado por el usuario final.
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@ Essai de surcharge de l'installation

Vue d’ensemble

Il est nécessaire d’effectuer un important contréle de sécurité de surcharge une fois I'installation terminée.

Une procédure d’essai simplifiée conforme a la norme européenne EN81-40 a été créée pour les produits
installés™.

Détails de la procédure d’essai a effectuer a la fin de I'installation.

1.

2.

Effectuer un essai dynamique de sécurité en s'asseyant sur le siege et en déplagant le monte-escalier sur
toute sa course. Vérifier tout particulierement la sécurité et la stabilité du rail.

Pour la surcharge du monte-escalier, effectuer un essai statique. Stationner le monte-escalier a la position
de parking inférieure, attacher la boite a outils sur le siége ou les accoudoirs, puis se tenir sur le bord
avant du repose-pieds pour créer une charge maximale (voir l'illustration). Observer la sécurité et la
stabilité du rail.

Le méme type d’essai de surcharge statique doit étre effectué a la position de parking supérieure eta mi
-parcours sur le rail, a condition qu’'une rampe ou tout autre moyen de maintien approprié permette de se
tenir pendant I'exécution de cet essai en hauteur. Observer la sécurité et la stabilité du rail.

Pour effectuer I'essai de surcharge statique sur un rail articulé, arréter le monte-escalier juste au-dessus
du support de jambe de départ a condition qu’'une rampe ou un autre moyen de maintien permette de se
tenir. Effectuer la procédure de surcharge ci-dessus.

Points a vérifier lors de I'essai de fonctionne-
ment du monte-escalier

Les jambes du rail doivent rester fermement fixées
au sol.

Le siege ne doit pas s'incliner excessivement.

Les espaces minimum prévus doivent étre mainte-
nus pendant toute la course du monte-escalier.

00
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Points a vérifier pendant ’essai de surcharge
La jambe du rail doit rester fermement fixée au
sol.

Le rail ne doit pas fléchir excessivement.

A Attention !

Lors de I'essai de surcharge, veiller a bien attacher la boite a outils au siége pour 'empécher de tomber.
La boite a outils pouvant endommager les surfaces du siege, veiller a le protéger correctement.

Lors de I'essai de surcharge en hauteur, s’assurer de pouvoir se tenir solidement pour prévenir toute chute.
Lors de I'essai de surcharge en hauteur, vérifier que personne ne se trouve directement en dessous.

*Essai in situ simplifié a partir de calculs basés sur la charge nominale et le poids de linstallateur. (Fiche de
calcul Stannah CS 250-14)

La surcharge fait plier le monte-escalier plus que la normale. Le repose-pieds fléchit et se rapproche des nez
de marche mais ne devrait pas les toucher. Si toutefois il les touche, cela est acceptable car les plaquettes
sensibles se chargent d’arréter le monte-escalier en toute sécurité.

L'essai de surcharge échoue si cette surcharge provoque une défaillance structurelle d’un quelconque
élément du monte-escalier, ou détache ou affaiblit les fixations des supports du rail. Dans ce cas, le monte-
escalier n’est pas utilisable.
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o Test di sovraccarico al termine dell'installazione

Descrizione
Una volta terminata l'installazione, &€ necessario eseguire un importante controllo di sicurezza del sovraccarico.
Per i prodotti installati & stata creata una procedura di controllo semplificata conforme alla norma europea EN 81-40*.

Dettagli della procedura di controllo da eseguirsi al termine dell'installazione.

1. Eseguire un controllo di sicurezza dinamico sedendosi sulla poltroncina e percorrendo le scale con il montascale per
l'intera lunghezza. Prestare particolare attenzione alla sicurezza e alla stabilita della rotaia.

2. Eseguire un controllo statico del sovraccarico del montascale. Parcheggiare il montascale nella posizione in fondo
alle scale, fissare la cassetta degli utensili sulla poltroncina o sui braccioli, quindi posizionarsi in piedi sul bordo
frontale della pedana poggiapiedi in modo da creare il carico massimo (vedere figura sotto riportata). Accertarsi della
sicurezza e della stabilita della rotaia.

3. Lo stesso tipo di controllo statico del sovraccarico deve essere eseguito nella posizione di parcheggio in cima alle
scale e in un punto intermedio della rotaia, accertandosi che sia presente un corrimano o un altro dispositivo fisso al
quale reggersi con la mano durante I'esecuzione del test a questa altezza. Accertarsi della sicurezza e della stabilita
della rotaia.

4.  Per eseguire un controllo statico del sovraccarico su una rotaia incernierata, parcheggiare il montascale direttamente
sul supporto del piede iniziale, accertandosi che sia presente un corrimano o un altro dispositivo fisso al quale
reggersi con la mano. Eseguire la procedura di sovraccarico summenzionata.

Durante I'uso del montascale, verificare che:

| piedi della rotaia rimangano saldamente fissati al
pavimento.

La poltroncina non si inclini eccessivamente.

Durante la corsa vengano mantenute le distanze
minime previste.

Durante il test di sovraccarico, verificare che:

Il piede della rotaia rimanga saldamente fissato al
pavimento.

Non si verifichi una flessione eccessiva della rotaia.

A Attenzione!

e Durante l'esecuzione del test di sovraccarico, accertarsi di fissare la cassetta degli utensili alla poltroncina per evitare
che cada.

e La cassetta degli utensili potrebbe segnare le superfici della poltroncina. Accertarsi di proteggere adeguatamente la
poltroncina.

¢ Durante I'esecuzione del test di sovraccarico in una posizione in alto, accertarsi di potersi reggere a qualcosa di fisso
per evitare di cadere.

e Durante l'esecuzione del test di sovraccarico in una posizione in alto, accertarsi che non siano presenti persone
direttamente sottostanti.

*Test in loco semplificato derivato dai calcoli basati sul carico nominale e sul peso dell'installatore. (Scheda di calcoli
Stannah CS 250-14)

In condizioni di sovraccarico, la flessione del prodotto € maggiore rispetto a quella normale. La pedana poggiapiedi si
flette e si avvicina ai naselli, sebbene non sia previsto che entri a contatto con i naselli. Tuttavia, se ci0 avviene, il
fenomeno € da ritenersi accettabile in quanto durante I'uso normale i pannelli di sicurezza garantiscono un arresto sicuro
del prodotto.

Al contrario, se questo sovraccarico determina un cedimento strutturale di qualsiasi parte del montascale oppure la
fuoriuscita di qualsiasi fissaggio di sostegno della rotaia o qualsiasi modifica della sicurezza, il montascale non puo essere
ritenuto idoneo all'uso da parte dell'utente finale.
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@ Certificate of Test and Examination after Installation of 600 Model Stairlift to ensure Compliance with

CE Directives:

Machinery Directive (2006/42/EC) Low Voltage Directive (2006/95/EC), EMC Directive (2004/108/EC)

Name and Address of User / Installation site: ..., Tel:

1. Description
a) Manufacturer: Stannah Stairlifts Ltd

b) Stairlift reference number:...................... ChairbatchNo. ..................... Carriage batch No

24 t0 52 degrees = 160kg (352Ibs)

Siena / Starla Manual and Powered Swivel

c) Safe Working Load
24 to 52 degrees = 135kg (297Ibs)

Sofia / Solus Manual and Powered Swivel

d) Rated speed: 0.1m/s 9) Model type: 600

e) Motor tested on assembly: YES h) Type of motor: DC

f) Control actuator type: Constant pressure controls i) Motor protection (type): Electronic

j) Type of drive: Rack and pinion

2. Electrical Tests

a) Electrical supply voltage at time of test: | ............ V AC | g) Polarity check: L-N=.......... L-E=.......... N-E=..........
b) Battery voltage: | ... V DC | h) 0-volt rail connected and continuity tested: YES /NO
c) Functional overload protection test: YES /NO | i) Confirm battery polarity check: +ve ... -ve ...

d) Tripping time: | ... Seconds | j) AC supply frequency: | .. Hz
e) Control voltage: 24V DC | k) Phase: Single
f) Mains fuse rating: | .. Amps | I) Motor reversaldelay: | Seconds

3. Battery Checks

a) Battery charge voltage: VDC | d) Confirm batteries are fully charged: YES / NO
b) Confirm battery enclosure is vented: YES/NO | e) Confirm no leak when battery is fitted: YES /NO
c) Confirm batteries are securely fitted: YES/NO | f) Confirm off charge indicator is functional: YES /NO

4. Mechanical / Operation Test

SWITCH OPERATION

a) Confirm all on / off stop switches operate correctly: YES /NO
b) Confirm all control limits operate correctly: YES / NO
c) Confirm final limits operate correctly: YES/NO
d) Confirm all sensitive edges / surfaces operate correctly: YES/NO
e) Confirm underside sensitive surfaces operate correctly and to the appropriate direction of travel YES /NO
f) Tests to verify the function of the Overspeed Governor and Safety Gear YES /NO
g) Confirm that all interlock switches operate correctly (e.g on rotating seat, chair arm isolation etc) YES / NO
h) Confirm retractable rail safety pad switch stops carriage in down direction YES / NO
i) Confirm that retractable rail safety arm prevents carriage from clashing with the retractable rail. YES /NO
j) Confirm that retractable rail clutch slips when manually raised YES /NO
COMPONENT FUNCTIONING

k) State the stopping distance of the carriage with rated load upon application of the brake: Up.....cccc... mm Down.........mm
1) Confirm hand winding controls operate correctly. YES /NO
m) Confirm Over speed Governor has been subjected to factory test for correct tripping speed: YES / NO
n) Confirm Installation Overload test has been carried out YES / NO
o) If an alarm is fitted, confirm mode of operation and that the system operates correctly: YES / NO
p) Confirm clearance of at least 100mm between chair arms and any part of fixed installation whilst in travel position. YES /NO
d) Ensure minimum 500mm between adjacent stairlifts during full length of travel YES/NO
r) Confirm that main entrance and exit doors are not obstructed when stairlift not in use YES/NO
s) Confirm clearance of 1000mm between seat centre and any height restriction during full length of travel YES / NO
t) Confirm required hazard warning labels are fitted YES/NO
u) State distance of footrest above floor level: Not to exceed 170mm Upper............ mm Lower ............ mm
v) State distance of seat above floor level: Not to exceed 650mm Upper ............ mm Lower ............ mm
5. Confirmation

Confirm operating instructions have been handed to the user and the user has been instructed on use of stairlift: YES /NO

6. Declaration

We certify that on (DATE) .......cooieiiiiiiiiiiciren e this stairlift was thoroughly examined and found to be free from obvious defects

and that the foregoing is a correct report of the results.

Signed: ... Position / Qualifications: ............cccoiiiiiiiiiiniininnans




@ Test & Inspection Methods

Introduction

This work method is used for guidance when
commissioning a stairlift and completing the
Certificate of Test and Examination after the
stairlift is installed.

Section 1— Description
b) Enter details:

e Contract or order reference number e.g.
99390

e The chair serial number
e The carriage serial number

c) Fit correct weight sticker to carriage
label from label pack.

d) Check that the motor tested label is
present on the motor.

Section 2— Electrical Tests

a) Measure AC supply across the live and
neutral terminals at the charger supply
input.

b) Measure battery voltage.

c) Carry out functional test to confirm current
overload device trips effectively.

d) Electronic trip time (maximum 3 seconds).

f) Fuse rating (max 2 Amps).

g) Check polarity at spur or the incoming
mains supply.

h) Carry out a continuity test to ensure the 0
volt wire is mechanically and electrically
connected to the rail.

i) Check polarity of battery connections.

i) Enter mains AC supply frequency (Hz) for
the appropriate country.

[) Motor reversal delay (min 3 seconds).

Section 3—Battery Tests

a) Measure battery charge voltage.
b) Delete as necessary.

c) Delete as necessary.

d) Test battery charge condition using the
four volt drop principle.

e) Visually check for any leaks or corrosion.
f) Check off charge indicator operates.

Section 4 — Mechanical/Operation Test
Switch Operation

a) Delete as necessary.

b)  Delete as necessary.

c) Delete as necessary.
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d) Delete as necessary.

e) Delete as necessary.

f) Test and verify the function of the
overspeed governor and safety gear. Refer
to page 27 for work method.

g) All electrical safety devices function
correctly.

h) With downside safety pad removed, press
retractable rail safety pad switch whilst
placing a downward call. Ensure carriage
stops.

i) With all carriage covers fitted, ensure that
the retractable rail safety arm stops the
carriage before carriage clashes with the
retractable rail. Refer to PDN/ 15/6367

i) Check that retractable rail clutch allows it
to be manually raised.

Component Functioning

k) Record the stopping distance (must not
exceed 20mm).

[) Check operation of carriage control
buttons.

m) Confirm the tested mark is present on the
overspeed governor assembly.

n) Carry out Installation overload testing.
Refer to index on page 3 for work method.

o) Confirm carriage and Retractable rail
alarms and warning LED operate.

p) Delete as necessary.

q) Where 2 stairlifts are fitted on the same
staircase, ensure that there is a minimum
clearance of 500mm between adjacent
footrests when unfolded.

r) Delete as necessary

s) Delete as necessary

t) Confirm that hazard warning labels where
supplied are fitted to carriage and
retractable rail.

u) Record footrest heights.

v) Record seat heights

5—Confirmation

The stairlift user must be fully instructed on the
use of the stairlift, including the emergency
handwinding procedures. All operating
instructions should be handed over to the user
on completion.

Section 6—Declaration

This section must be completed in fully using
the distributor’'s address and signed.

On completion of the final test and
examination and completion of the test
certificate, affix the warning labels to the
carriage assembly. This is important to
ensure compliance with CE directives.



@ Tests to verify the function of the Overspeed Governor and Safety Gear

Move the carriage to a safe and convenient position on the rail to carry out the work.

Ensure there are no trapping hazards adjacent to the OSG whilst the
carriage is moving and the Safety Pad is removed.

« Using a suitable tool, (suggest screwdriver minimum length 100mm or 4”),
gently lift the OSG actuating arm whilst driving the stairlift in a downward
direction via the ECU mounted carriage controls buttons Fig 2, until the OSG
switch cuts out the stairlift.

« Check Diagnostics fault code display (9-1 A-6) to prove switch disconnection.

« To reset the OSG, hand-wind the stairlift upwards, using a %4 inch drive socket
on the motor hand winding shaft until the OSG cam plate can be seen to spring
back into its travel position Fig 1.

« To reset the ECU, switch the rear mounted carriage switch off and then on.

o Drive the stairlift up about 500mm to completely reset the OSG.

« On completion of the work, test the complete operation of the stairlift.

Carriage
control
buttons

Figure 1 Figure 2
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@ Zertifikat Uber Test- und Priifung nach dem Einbau des Treppenliftmodells 600, um die Einhaltung der CE-Richtlinien
sicherzustellen:
Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) Niederspannungsrichtlinie (2006/95/EG), EMV-Richtlinie (2004/108/EG)

Name und Adresse des Benutzers/Installationsort:....................cccoooiiii Tel: o
1. Beschreibung
a) Hersteller: Stannah Stairlifts Ltd
b) Referenznummer des Treppenlifts:................. Chargennummer des Sitzes ................... Chargennummer der Fahreinheit..................
¢) Tragfahigkeit 24 bis 52 Grad = 160 kg (352 Ibs) Manueller und motorisierter Drehsitz von Starla / Siena
24 bis 52 Grad = 135 kg (297 Ibs) Manueller und motorisierter Drehsitz von SL
d) Nenngeschwindigkeit: 0,1 m/s g) Modelltyp: 600
e) Motor bei Montage liberpriift: JA h) Motortyp: DC
f) Art der Antriebsregelung: Konstante Druckregelung i)  Motorschutz (Art): Elektronisch
j) Antriebsart: Zahnstange und Zahnradgetriebe
2. Elektrische Tests
a) Stromzufuhrspannung zum ZeitpunktdesTests: Wechselstrom....... V | g) Polaritatspriifun L-N=.......... LE=......... N-E=..........
b) Batteriespannung: Gleichstrom........... \Y " kmc;:\::ﬂ;t\;ﬂﬁf:slfeqe verbunden und JA7NEIN
c) Funktionaler Uberlastungsschutztest: JA/NEIN | i) Bestédtigen Sie die Batteriepolaritatspriifung: +ve ... -ve ...
d) Auslosezeit: | .. Sekunden | j) Frequenz der Wechselstromzufuhr: | Hz
e) Steuerspannung: 24V Gleichstrom | k) Phase: Einphasig
f) Netzsicherungswert: | .. Ampere | ) Motor-Drehrichtungswechselverzégerung: | ... Sekunden
3. Batteriepriifungen
a) Spannung bei Batterieaufladung: V Gleichstrom | d) Bestétigen Sie, dass die Batterien vollstindig aufgeladen sind: JA/ NEIN
b) Bes__téitigfen.Sie, dass das Batteriegehause JA/NEIN e) Bestétigen Sie, da?ss beim Einbau der Batterie keine Lecks JA/NEIN
beliiftet ist: vorhanden waren:
O s o (i Batteflen sicher JA/NEIN f) Bestitigen Sie, dass die Anzeige bei Nichtladung funktioniert: JA/NEIN
efestigt wurden:
4. Mechanische / Funktionelle Priifung
SCHALTERBEDIENUNG
a) Bestatigen Sie die korrekte Funktion alles An- / Ausschalter: JA/ NEIN
b) Bestatigen Sie die korrekte Funktion aller Kontrollgrenzen: JA/ NEIN
c) Bestatigen Sie die korrekte Funktion aller Endgrenzen: JA/NEIN
d) Bestatigen Sie die korrekte Funktion aller empfindlichen Ecken / Oberflachen: JA/NEIN
e) Bestatigen Sie die korrekte Funktion der unteren empfindlichen Oberflachen entsprechend der Fahrtrichtung JA/ NEIN
f) Tests zur Verifizierung der Funktion des Geschwindigkeitsreglers und des Sicherheitsgetriebes JA/ NEIN
g) Bestatigen Sie die korrekte Funktion aller Verriegelungsschalter (z. B. auf dem drehbaren Sitz, Armabschalter usw.) JA/NEIN
h) Bestatigen versenkbare Sicherheits Pad-Schalter in der wagen halts wagen in einer Abwartsrichtung JA/NEIN
i) Bestatigen Sie, dass der Sicherheitsarm der Schiene mit Riickzug verhindert, dass die Fahreinheit mit der Schiene mit Riickzug zusammenstoRt JA/ NEIN
j) Bestatigen Sie, dass die Kupplung der Schiene mit Riickzug rutscht, wenn der Sicherheitsarm manuell gehoben wird JA/ NEIN
KOMPONENTENFUNKTION
k) Anhaltstrecke der Fahreinheit mit Nennlast bei Anwendung der Bremse: Oben .....cccovveeene mm Unten ............. mm
1) Bestatigen Sie die korrekte Funktion der Handkurbelsteuerungen JA/ NEIN
m) Bestéatigen Sie, dass der Geschwindkeitsregler einer Werkspriifung unterzogen wurde, damit die Auslésegeschwindigkeit korrekt ist: JA/ NEIN
n) Bestatigen Sie, dass die Installationstberlastpriifung ausgefiihrt wurde JA/ NEIN
o) Falls ein Alarm installiert ist, miissen Sie die Arbeitsweise und den korrekten Betrieb des Systems bestatigen: JA/NEIN
p) Bestatigen Sie einen Abstand von mindestens 100 mm zwischen den Sitzarmen und allen Teilen der festen Installation in der Fahrtposition. JA/NEIN
q) Stellen Sie sicher, dass zwischen angrenzenden Treppenliften mindestens 500 mm wéhrend der gesamten Bewegungslange vorhanden sind JA/NEIN
r) Bestatigen Sie, dass die Haupteingangs- und Ausgangstiiren nicht behindert werden, wenn der Treppenlift nicht verwendet wird JA/ NEIN
s) Bestatigen Sie einen Abstand von 1.000 mm zwischen der Sitzmitte und Héheneinschréankungen wahrend der gesamten Bewegungslange JA/NEIN
t) Bestatigen Sie, dass den erforderlichen Gefahrenkennzeichnungen angebracht sind JA/ NEIN
u) Abstand der FuRplattform tGiber dem Boden: Nicht mehr als 170 mm Oben .........cce... mm Unten ..o mm
v) Abstand des Sitzes liber dem Boden: Nicht mehr als 650 mm Oben ....cccocveeees mm Unten.. ..o mm

5. Bestatigung

Bestétigen Sie, dass die Betriebsanweisungen an den Benutzer iibergeben wurden und der Benutzer eine Einweisung in die Verwendung des
Treppenlifts erhalten hat: JA / NEIN

6. Erklarung

Wir bescheinigen, dass dieser Treppenlift am (DATUM) ........ccccoviiimiiiiiiniinieinenieneaenns griindlich liberpriift wurde und dasskeine
offensichtlichen Mangel gefunden wurden und es sich hierbei um einen wahrheitsgetreuen Bericht der Ergebnisse handelt.

Unterschrift: .......ccoeieinii e POSTON T QuabIfIKAtIONEN: Lo ——




Test- & Uberpriifungsmethoden

Einfiihrung

Diese Arbeitsmethode soll als Anleitung verwendet
werden, wenn ein Treppenlift in Betrieb genommen wird
und das Zertifikat Gber Test- und Prifung nach dem
Einbau des Treppenlifts ausgefillt wird.

Abschnitt 1 — Beschreibung

b) Bitte Details angeben:
e Vertrags- oder Bestellnummer z. B. 99390
e  Seriennummer des Sitzes
e  Seriennummer der Fahreinheit

c) Bringen Sie den richtigen Gewichtsaufkleber auf
dem Schild aus dem Schilderpaket an der
Fahreinheit an.

d) Uberpriifen Sie, dass das Schild "Motor getestet" am
Motor angebracht wurde.

Abschnitt 2 — Elektrische Tests

a) Messen Sie die Wechselstromzufuhr an allen
Phasen- und Nulleiterklemmen am Stromeingang
des Ladegeréts.

b) Messen Sie die Batteriespannung.

c) Fuhren Sie einen Funktionstest durch, um zu
bestatigen, dass die Stromiberlastungseinheit
richtig auslost.

d) Elektronikauslésezeit (maximal 3 Sekunden).
e) Sicherungswert (max. 2 Ampere).
f)  Uberpriifen Sie die Polaritit an der Stichleitung der

Stromzufuhr.
g) Fihren Sie eine Kontinuitatsprifung durch, um
sicherzustellen, dass das Null-Volt-Kabel

mechanisch und elektrisch mit der Schiene
verbunden ist.

h) Uberpriifen Sie die Polaritat der Batterieanschliisse.

i) Geben Sie die Frequenz der
Wechselstromnetzspannung (Hz) far das
entsprechende Land an.

j)  Motor-Drehrichtungswechselverzéogerung (min. 3
Sekunden).

Abschnitt 3 — Batterietests

a) Messen Sie die Spannung bei der Aufladung der
Batterie.

b) Nichtzutreffendes streichen.
b) Nichtzutreffendes streichen.

d) Uberpriifen Sie den Zustand des Batterieladegerats
nach dem Vier-Volt-Stromabfallprinzip.

e) Fuhren Sie eine Sichtprifung im Hinblick auf Lecks
oder Korrosion durch.

f)  Uberpriifen Sie, dass die Anzeige bei Nichtladung
funktioniert.

Abschnitt 4 — Mechanische / Funktionelle Priifung
Funktion der Schalter

a) Nichtzutreffendes streichen.
b) Nichtzutreffendes streichen.
c) Nichtzutreffendes streichen.

d) Nichtzutreffendes streichen.

e) Nichtzutreffendes streichen.

f)  Testen und verifizieren Sie die Funktion des
Geschwindigkeitsreglers und des
Sicherheitsgetriebes. Siehe Seite 27 fiir
Arbeitsmethode.

g) Alle elektrischen Sicherheitseinrichtungen
funktionieren richtig.

h) Entfernen Sie die Kehrseite Sicherheitspolster .
Dricken Sie die 'schalt sicherheits polster' wahrend
der Platzierung von unten Anruf. Stellen Sie sicher,
dass sich der Wagen nicht reisen nach unten.

i)  Sie montieren die Schlittenabdeckungen . Fahren Sie
den Wagen in das Scharnier, wenn es geoffnet ist.
Bitte Uberprifen Sie, dass der Sicherheits Arm kann
den Wagen zu stoppen. Beziehen auf PDN 15/6367.

j)  Uberpriifen Sie, ob die Kupplung der Schiene mit
Rickzug es zulasst, dass der Sicherheitsarm manuell
gehoben wird.

Komponentenfunktion

k) Zeichnen Sie die Anhaltstrecke auf (darf nicht langer
als 20 mm sein).

I)  Uberpriifen Sie die Funktion der
Vorschubsteuerungsschalter.

m) Bestatigen Sie, dass das Prifzeichen auf der
Geschwindigkeitsregleranordnung vorhanden ist.

n) Fihren Sie einen Uberlastungstest mit der Installation
durch. Siehe Index auf Seite 3 fir Arbeitsmethode.

0) Bestatigen Sie, dass die Alarme fiir die Fahreinheit
und die Schiene mit Riickzug sowie die Warn-LED
funktionieren.

p) Nichtzutreffendes streichen.

q) Wenn 2 Treppenlifte an derselben Treppe angebracht
sind, missen Sie sicherstellen, dass zwischen den
angrenzenden FuBstitzen im heruntergeklappten
Zustand ein Abstand von mindestens 500 mm
vorhanden ist.

r)  Nichtzutreffendes streichen.

s) Nichtzutreffendes streichen.

t) Bestatigen Sie, dass die mitgelieferten
Gefahrenkennzeichnungen an die Fahreinheit und die
Schiene mit Riickzug angebracht sind.

u) Zeichnen Sie die Héhen der Fuf3plattformen auf.

v) Zeichnen Sie die H6hen der Sitze auf.

Abschnitt 5 — Bestétigung

Der Benutzer des Treppenlifts muss eine Einweisung in die
Verwendung des Treppenlifts erhalten. Das schliet die
Handkurbelverfahren  im  Notfall mit ein. Alle
Betriebsanweisungen sollten mit der Fertigstellung an den
Benutzer Gbergeben werden.

Abschnitt 6 — Erkladrung

Dieser Abschnitt muss vollstandig mit Adresse und
Unterschrift des Vertriebshandlers ausgefiillt werden.

Nach Fertigstellung der Abschlusstests und
-liberpriifungen und nach Ausfiillen des
Priifzertifikats, bringen Sie die Warnschilder an der
Fahreinheit an. Das ist wichtig, um die Einhaltung der
CE-Richtlinien sicherzustellen. 33



@ Tests zur Uberpriifung der Funktion des Geschwindigkeitsreglers und des
Sicherheitsgetriebes

Bewegen Sie die Fahreinheit an eine sichere und bequeme Stelle auf der Schiene, um die Arbeiten
auszufihren.

moglich ist, wahrend sich die Fahreinheit bewegt und das

Achten Sie darauf, dass kein Verfangen im Geschwindigkeitsregler
& Sicherheitspolster abgenommen ist.

« Heben Sie den Sicherheitsschalter des Geschwindigkeitsreglers mit einem
geeigneten Werkzeug (die empfohlene Mindestlange des Schraubendrehers betragt
100 mm) vorsichtig an, wahrend Sie den Treppenlift mittels der
Richtungsbedienelemente auf der ECUADbD. 2, nach unten fahren bis der Schalter
des Geschwindigkeitsreglers den Treppenlift abschaltet.

« Prufen Sie den Diagnosebildschirm fur Fehlercodes (9—-1 A-6) , um sicherzustellen,
dass der Schalter getrennt ist.

« Um den Geschwindigkeitsregler zurlickzusetzen, kurbeln Sie den Treppenlift mit der
Hand mittels einer %4 Inch-Antriebsbuchse an der Handkurbelwelle des Motors nach
oben, bis der Sicherheitsschalter des Geschwindigkeitsreglers deutlich in seine
Fahrstellung zurtckspringt, Abb. 1.

« Um die ECU zurlckzusetzen, schalten Sie den Schalter auf der Rlckseite der
Fahreinheit aus und dann wieder ein.

« Fahren Sie den Treppenlift dann ungefahr 500 mm nach oben, um den
Geschwindigkeitsregler komplett zurlickzusetzen.

« Testen Sie nach Abschluss der Arbeiten den kompletten Betrieb des Treppenlifts.

Bedieneleme

nte fiir die

Fahreinheit '! : |

Abbildung 1 Abbildung 2

‘ Sicherheitss-

Nockenplatte chalter
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@ Certificado de inspeccion y prueba tras la instalacion del salvaescaleras modelo 600 para garantizar el

Cumplimiento de las directivas CE:
Directiva de maquinas (2006/42/CE), directiva de baja tension (2006/95/CE) y directiva de compatibilidad electromagnética (2004/108/CE).

Nombre y direccion del usuario / Lugar de instalacion:..........................ooiii e Telioooiiii,
1. Descripcion
a) Fabricante: Stannah Stairlifts Ltd
b) N° de referencia del salvaescaleras:................................. N° de lote del asiento............................... N° de lote del carro...............cccccceeiene
¢) Carga de trabajo segura De 24 a 52 grados = 160 kg Giro manual y motorizado Starla / Siena
De 24 a 52 grados = 135 kg giro manual y motorizado SL
d) Velocidad nominal: 0,1 m/s g) Modelo: 600
e) Motor probado al montarlo: Si h) Tipo de motor: Corriente continua
f) Tipo de actuadores de control: Control mediante presion constante i) Tipo de proteccion del motor: Electronica
j) Tipo de transmision: Cremallera y pifion
2.  Pruebas eléctricas
a) Voltaje de entrada en el momento de la prueba: | ............ Vca | g) Comprobacion de la polaridad: L-N=.......... L-E=.......... N-E=..........
b) Tensién de las baterias: | . Vce | h) Rail de 0 V conectado y continuidad comprobada: Si/NO
c) Prueba fur}cional de proteccién contra Si/NO | i) Confirmar comprobacién de la polaridad de las baterias: +ve... -ve ...
sobrecargas:
d) Tiempo de activacion de la protecciéon: | ... segundos | j) Frecuencia de entradadecA: | . Hz
e) Voltaje de control: 24 Vce | k) Fases: Monofasico
f) Capacidad nominal del fusible: ... Amperios | 1) Tiempo de inversién del motor: | .. segundos
3. Comprobaciones de las baterias
a) Tensién de carga de las baterias: Vce | d) Confirme que las baterias estan totalmente cargadas: Si/NO
b) Confirme que el compartimento de las baterias esta ventilado: Si/NO ﬁ)rfsc;?]fti::?ugl::’: una vez instaladas, las baterias no Si/NO
c) Confirme que las baterias estan bien fijadas: Si/NO rorl?er::fti;m:r?tl;? el indicador falta de carga funciona Si/NO
4. Pruebas mecanicas y de funcionamiento
FUNCIONAMIENTO DE LOS CONMUTADORES
a) Todos los interruptores ON/OFF funcionan correctamente: SIi/NO
b) Todos los limites de control funcionan correctamente: Si/INO
c) Todos los limites finales funcionan correctamente: Si/INO
d) Todos los bordes / superficies sensibles funcionan correctamente: SI/NO
e) Las superficies sensibles de la parte inferior funcionan correctamente y en la direccién correcta de desplazamiento SI/NO
f) Se han realizado las pruebas para verificar el funcionamiento del regulador de sobrevelocidad y el mecanismo de seguridad SI/NO
g) Todos los interruptores de enclavamiento funcionan correctamente (p. ej. en el asiento rotativo, aislamiento del brazo de la silla, etc.) SI/NO
h) Confirme 'almohadillas de seguridad de interruptor’ en carro se detiene en direccién hacia abajo Si/INO
i) El brazo de seguridad del rail retractil evita que el carro choque contra el rail retractil SIi/NO
j)  El embrague del rail retractil resbala cuando se eleva manualmente Si/INO
FUNCIONAMIENTO DE LOS COMPONENTES
k) Distancia de detencion del carro bajo la carga nominal al aplicar el freno: Subiendo............ mm Bajando ............. mm
1) Los controles de accionamiento manual funcionan correctamente SI/NO
m) El regulador de sobrevelocidad ha sido sometido a las pruebas de fabrica en relacion con la velocidad de activacion: Si/INO
n) Se ha realizado la prueba de sobrecarga de la instalacion Si/INO
o) En caso de que se haya instalado una alarma, se ha confirmado el modo de funcionamiento y que el sistema funciona correctamente SI/NO
p) Existe una separacion de al menos 100mm entre los brazos de la silla y cualquier pieza de la instalacién fija en su posicién de desplazamiento. SI/NO
gq) Se asegura un minimo de 500mm entre los salvaescaleras adyacentes en toda la longitud de desplazamiento SIi/NO
r) Las puertas de entrada y salida principales no quedan obstruidas cuando el salvaescaleras no se esta utilizando Si/NO
s) Existe una separacion de 1000mm entre el centro del asiento y cualquier limitacién de altura a lo largo de todo el desplazamiento Si/INO
t) Se han instalado las etiquetas de aviso de peligro requeridas SI/NO
u) Distancia desde el reposapiés al nivel de suelo: No debe sobrepasar los 170 mm Superior ............. mm Inferior..............mm
v) Distancia desde el asiento al nivel de suelo: No debe sobrepasar los 650mm Superior ..............mm Inferior ................ mm

5. Confirmacion
Confirme que se han entregado las instrucciones de uso al usuario y que se le ha explicado cémo se utiliza el salvaescaleras: Si/NO
6. Declaracion
Certificados que @ (FECHA) ........c.cooveiiiiiiiniiiiirer e este salvaescaleras ha sido examinado a fondo y no se ha encontrado ningun defecto
evidente, y que lo anterior es un informe veraz de los resultados.

Firma: ..o Cargo / Cualificacion: ..........coivuiiiiiiiii i ——————————




Introduccién

Métodos de prueba e inspeccion

Esta metodologia de trabajo sirve de guia para poner en
servicio un salvaescaleras y para rellenar el Certificado
de inspeccion y prueba una vez instalado.

Seccion 1 — Descripcion

b) Escriba los detalles:
e Contrato o numero de pedido, p. ej. 99390
e Numero de serie del asiento
e Numero de serie del carro

c) Del pack de etiquetas, elija la adecuada para el
peso correspondiente y coléquela en el carro.

d) Compruebe que el motor lleve la etiqueta de
"verificado".

Seccion 2 — Pruebas eléctricas

a) Mida la entrada de corriente alterna del cargador
tanto en los terminales neutros como en los
terminales con fase.

b) Mida la tension de las baterias.

c) Realice las pruebas de funcionamiento para
confirmar que el mecanismo de proteccidon de
sobrecarga eléctrica se activa correctamente.

d) Tiempo de activacién de la proteccion electrénica
(maximo 3 segundos).

e) Capacidad nominal del fusible (max. 2 A).

f)  Compruebe la polaridad a la altura de la derivacion
de la red del edificio.

g) Realice una prueba de continuidad para garantizar
que el cable de 0 V esté conectado mecanica y
eléctricamente al rail.

h) Compruebe la polaridad de las conexiones de las
baterias.

i) Introduzca la frecuencia de la alimentacion alterna
(en Hz) para el pais de que se trate.

j)  Tiempo de inversién del motor (min. 3 segundos).

Seccion 3 — Pruebas de las baterias

a) Mida la tension de carga de las baterias.
b) Borrar si es necesario.
c) Borrar si es necesario.

d) Compruebe el estado de carga de las baterias
mediante el principio de la caida de cuatro voltios.

e) Compruebe visualmente que no haya fugas ni

corrosion.

f) Compruebe que el indicador de carga funciona
correctamente.

Seccion 4 — Pruebas mecanicas y de

funcionamiento
Funcionamiento de los interruptores

a) Tachese segun proceda.
b) Tachese segun proceda.
c) Tachese segun proceda.
d) Tachese segun proceda.
e) Tachese segun proceda.

f) Pruebe y verifique el funcionamiento del regulador de
sobrevelocidad y el mecanismo de seguridad. Véase
la pagina 27 en relacion con el método de trabajo.

g) Todos los dispositivos eléctricos de seguridad
funcionan correctamente.

h) Retire la almohadilla de seguridad inferior. Pulse el
'interruptor de almohadillas de seguridad'. Realizar
una llamada a la baja. compruebe que el carro se
detiene.

i) Montar las tapas de carro. Asegurese de que el brazo
de seguridad de bisagra se detiene el carro antes de
que el carro golpea la bisagra. Referirse a PDN
15/6367

j)  Compruebe que el embrague del rail retractil puede
elevarse manualmente.

Funcionamiento de los componentes

k) Registre la distancia de detencién (no debe superar
los 20mm).

I)  Compruebe el funcionamiento de los botones de
control del carro.

m) Confirme que el conjunto del regulador de
sobrevelocidad dispone de la marca de conformidad.

n) Realice las pruebas de sobrecarga de la instalacion.
Véase el indice de la pagina 3 en relacion con el
método de trabajo.

o) Confirme el funcionamiento de las alarmas del carro
y el rail retractil y el LED de advertencia.

p) Tachese segun proceda.

gq) Cuando se instalen 2 salvaescaleras en la misma
escalera, asegurese de que existe una separacién
minima de 500 mm entre reposapiés adyacentes
cuando se desplieguen.

r) Tachese segun proceda.

s) Tachese segun proceda.

t)  Confirme que se suministraron y se han instalado las
etiquetas de advertencia en el carro y el rail retractil.

u) Registre las alturas del reposapiés.

v) Registre las alturas del asiento.

Seccion 5 — Confirmacion

El usuario del montaescaleras debera estar informado de
cémo utilizarlo y debera conocer los procedimientos
manuales de emergencia. Deben entregarse todas las
instrucciones de uso al usuario una vez terminada la
instalacion.

Secciéon 6 — Declaracion

Esta seccion debe completarse con la direccion y la firma
del distribuidor.

Al completar la prueba y la inspeccion final, y una vez
obtenido el certificado de prueba, deberan colocarse
las etiquetas de advertencia en el carro. Este punto
es importante para garantizar el cumplimiento de las
directivas CE.



@ Pruebas para comprobar el funcionamiento del regulador de velocidad y de los

mecanismos de seguridad

Posicione el carro en un lugar seguro y cémodo del rail para realizar el trabajo.

del regulador de velocidad mientras el carro esté en movimiento y la placa

C Asegurese de que no haya peligro de atrapamiento en las inmediaciones
de seguridad esté desmontada.

Con una herramienta adecuada (se recomienda un destornillador de 100 mm de
longitud como minimo), levante suavemente el brazo de actuacion del regulador de
velocidad mientras desplaza el salvaescaleras hacia abajo por medio de los botones
de control del carro montados en la ECU, Fig. 2, hasta que el interruptor del
regulador de velocidad detenga el salvaescaleras.

Compruebe el cédigo de fallo (9-1 A-6) para asegurarse de que el interruptor lo ha
desconectado.

Para reiniciar el regulador de velocidad, suba el salvaescaleras manualmente utilizando
una llave de vaso de % de pulgada en el sistema de accionamiento manual hasta que la
placa de la leva vuelva a su posicién inicial (Fig. 1).

Para reiniciar la ECU, apague y encienda el interruptor que hay detras del carro.

Suba el salvaescaleras unos 500 mm para reiniciar completamente el regulador de
velocidad.

Al completar el trabajo, haga una prueba completa del funcionamiento del
salvaescaleras.

Botones de | _
control del
carro

Placa de Brazo de
la leva actuacion

Figura 1 Figura 2
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@ Certificat d’essai et de contréle aprés installation du monte-escalier modéle 600 pour garantir la conformité aux

Directives de la CE :

Directive sur les machines (2006/42/CE), Directive basse tension (2006/95/CE), Directive CEM (2004/108/CE)

3

Nom et adresse de l'utilisateur / lieu d’installation : ..., Tél: ..............

1. Description

a) Fabricant : Stannah Stairlifts Ltd
b) Numéro de référence du monte-escalier: ..................... N° de lot du siége ...................ce... N° de lot du chariot .....................
24 352 degrés = 160 kg Siege pivotant manuel et électrique Starla / Siena
c) Charge maximale
24 a 52 degrés =135kg Siege pivotant électrique SL

d) Vitesse nominale : 0,1m/s g) Type de modéle : 600

e) Moteur testé a ’'assemblage : oul h)  Type de moteur : DC

f) Type d’actionneur : Commandes a pression continue i) Protection du moteur (type) : Electronique

j) Type d’entrainement : Crémaillére et pignon

2. Essais électriques
a) Tension d’alimentation au momentde 'essai: | ............ V CA | g) Contréle de polarité P-N=......... P-T=........ N-T=..........
b) Tension de batterie: | . V CC | h) Rail 0 volt connecté et continuité contrélée : OUI/ NON
c) Essaifonctionnel de protection contre les surcharges : OUI/NO | i) Confirmation de contréle de polarité de batterie : tve.... -ve ...
d) Temps de déclenchement : ....Secondes | j) Fréquence d’alimentationCA: | ... Hz
e) Tension de commande : 24V CC | k) Phase: Mono
f) Intensité nominale de fusible secteur: | ... A | 1) Délai d’inversion de moteur: | .. Secondes
3. Controles des batteries
a) Tension de charge des batteries : V CC | d) Confirmation de charge compléte des batteries : OUI/ NON
b) Confirmation de ventilation de I’enceinte des batteries : OUI/ NON 231 p?acz:zfi:rmation de 'absence de fuites lorsque la batterie est OUI/ NON
c) Confirmation de la bonne fixation des batteries : OUI/NON | f) Confirmation de fonctionnement du témoin de charge : OUI/ NON

4. Essai mécanique / de fonctionnement
FONCTIONNEMENT DES COMMANDES
a) Confirmation du bon fonctionnement de toutes les commandes marche/arrét : OUI/ NON
b) Confirmation du bon fonctionnement de tous les contacteurs de fin de course : OUI/ NON
c) Confirmation du bon fonctionnement des contacteurs de fin de course de sécurité : OUI/ NON
d) Confirmation du bon fonctionnement de tous les bords/surfaces sensibles : OUI/ NON
e) Confirmation du bon fonctionnement des surfaces sensibles inférieures et de la direction de déplacement correcte : OUI/ NON
f) Essais de fonctionnement du régulateur de survitesse et du mécanisme de sécurité OUI/ NON
g) Confirmation du bon fonctionnement de tous les contacteurs de sécurité (ex. sur siege en rotation, sectionneur d’accoudoir, etc.) OUI/ NON
h) Confirmez rétractable commutateur de pad de la sécurité ferroviaire monté sur le chariot arréte le chariot dans le sens descendant OUI/ NON
i)  Confirmation que le bras de sécurité du rail rétractable rail empéche le chariot de cogner le rail rétractable OUI/ NON
j)  Confirmation que 'embrayage du rail rétractable patine lors du relevage manuel OUI/ NON
FONCTIONNEMENT DES COMPOSANTS
k)  Spécification de la distance d’arrét du chariot avec la charge nominale lorsque le frein est serré : Haut........ mm Bas .......... mm
1) Confirmation du bon fonctionnement des manivelles manuelles OUI/ NON
m) Confirmation de I'exécution de I'essai d’usine de vitesse de déclenchement correcte du régulateur de survitesse : OUI/ NON
n) Confirmation de I'exécution de I'essai de surcharge de l'installation OUI/ NON
0) Siune alarme est montée, confirmation du mode de fonctionnement et du bon fonctionnement du systéme : OUI/ NON
p) Confirmation du jeu minimal de 100 mm entre les accoudoirs et toute partie d’'une installation fixe lorsque le siége est en position de déplacement OUI/ NON
q) Prévoir au minimum 500 mm entre monte-escaliers adjacents pendant toute la course OUI/ NON
r)  Confirmation que les portes d’entrée et de sortie principales ne sont pas génées quand le monte-escaliers ne sert pas OUI/ NON
s) Confirmation d’un jeu de 1 000 mm entre le centre du siége et toute limite de hauteur pendant toute la course OUI/ NON
t) Confirmation de la présence des étiquettes de danger requises OUI/ NON
u) Spécification de la hauteur du repose-pieds au-dessus du sol : 170 mm maximum Supérieure ......... mm Inférieure .......... mm
v) Spécification de la hauteur su siége au-dessus du sol : 650 mm maximum Supérieure .........mm Inférieure .......... mm

5. Confirmation

Confirmer que le mode d’emploi a été remis a I'utilisateur et que I'utilisation du monte-escalier a été expliquée a I'utilisateur : OUI / NON

6. Déclaration

Nous certifions que le (DATE) .......couiiuiiiiiiiirc s ce monte-escalier a subi un contréle approfondi et qu’aucun défaut apparent n’a été constaté et

que les informations ci-dessus représentent un rapport correct des résultats.

SIGNE oo eean Position / Qualifications : ............ccociiiiiiii




@ Méthodes d'essai et de contréle

Introduction

Cette méthode de travail est utilisée a titre indicatif lors
de la mise en service d'un monte-escalier et de la
rédaction du Certificat d'essai et de contrle aprées
I'installation du monte-escalier.

Section 1 — Description

b) Indiquer les détails suivants :
e Numéro de contrat ou de commande (par ex.
99390)
o Numeéro de série du siege
e Numéro de série du chariot

C) Coller I'étiquette de poids correcte sur I'étiquette du
chariot prise dans le lot d’étiquettes

d) Veérifier que I'étiquette de confirmation d’essai est
présente sur le moteur.

Section 2 — Essais électriques

a) Mesurer la tension d’alimentation CA aux bornes
phase et neutre de l'entrée d'alimentation du
chargeur.

b) Mesurer la tension de batterie.

c) Effectuer un essai de fonctionnement pour
confirmer le déclenchement correct du dispositif de
protection contre les surcharges de courant.

d) Temps de déclenchement électronique (3
secondes max.).

e) Capacité de fusible (2 A max.).

f)  Contréler la polarité au niveau de la dérivation ou
de l'alimentation secteur d’entrée.

g) Effectuer un essai de continuité pour vérifier que le
fil O volt est connect¢ mécaniquement et
électriquement au rail.

h) Controler la polarité des connexions de la batterie.

i) Entrer la fréquence d’alimentation CA du secteur
(Hz) pour le pays concerné.

j)  Délai d’inversion du moteur (3 secondes min.).

Section 3 — Essais de batterie

a) Mesurer la tension de charge de batterie.

b) Rayer la mention inutile.

c) Rayer la mention inutile.

d) Contréler I'état de charge de la batterie en utilisant

le principe de chute de tension de 4 volts.

e) Rechercher visuellement des signes de fuite ou
corrosion.

f)  Veérifier le fonctionnement du témoin de charge.

Section 4 — Essai mécanique/de fonctionnement
Fonctionnement des commandes

a) Rayer la mention inutile.
b) Rayer la mention inutile.
c) Rayer la mention inutile.
d) Rayer la mention inutile.
e) Rayer la mention inutile.

f) Contréler et vérifier le fonctionnement du régulateur
de survitesse et du mécanisme de sécurité. Voir
page 27 pour la méthode de travail.

g) Vérifier le bon fonctionnement de tous les
dispositifs de sécurité électriques.

h) Retirer le couvercle inférieur. Appuyez sur la
'‘Contacteur de la plaquette sensible' tout en plagant
un appel a la baisse. Assurez-vous que le chariot
ne peut pas fonctionner dans une direction vers le
bas.

i) Avec tous les transports couvre équipée, veiller a ce
que le bras de sécurité ferroviaire rétractable arréte
la voiture, avant qu'il entre en conflit avec le rail

rétractable. Faire référence a PDN 15/6367
j) Vérifier que I'embrayage du rail rétractable permet
de le relever manuellement.

Fonctionnement des composants

k) Noter la distance d’arrét (elle ne doit pas dépasser
20 mm).

I) Controler le fonctionnement des boutons de
commande du chariot.

m) Confirmer la présence de la marque d’essai sur le
régulateur de survitesse.

n) Exécuter I'essai de surcharge d'installation. Voir
l'index page 3 pour la méthode de travail.

o) Vérifier le bon fonctionnement des alarmes et des
diodes d’avertissement du chariot et du rail
rétractable.

p) Rayerla mention inutile.

q) Lorsque 2 monte-escaliers sont montés sur le
méme escalier, vérifier qu’il existe une garde
minimale de 500 mm entre les repose-pieds
adjacents lorsqu’ils sont dépliés.

r) Rayer la mention inutile.

s) Rayer la mention inutile.

t)  Vérifier que les étiquettes de danger fournies sont
apposeées sur le chariot et le rail rétractable.

u) Noter la hauteur des repose-pieds.

v) Noter la hauteur des siéges.

Section 5 — Confirmation

L’utilisateur du monte-escalier doit avoir regu des
instructions d’utilisation complétes, y compris les
procédures de dépannage manuel d’'urgence. Toutes
les instructions d’utilisation doivent étre remises a
I'utilisateur a la fin.

Section 6 — Déclaration

Cette section doit obligatoirement étre complétée avec
I'adresse du distributeur et étre signée.

Aprés avoir effectué les derniers essais et
contréles et rempli le certificat d’essai, coller les
étiquettes d’avertissement sur le chariot. Cela est
important pour assurer la conformité aux
directives CE.
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o Essais de fonctionnement du régulateur de survitesse et du mécanisme de
sécurité

Amener le chariot a un point du rail permettant d'effectuer les opérations sans risques et sans diffi-
cultés.

S'assurer qu'aucun obstacle n'est adjacent au régulateur de survitesse pen-
dant la course du chariot et quand la plaquette sensible est déposée.

A l'aide d'un outil approprié (par ex. tournevis de 100 mm minimum), soulever délicatement le
bras de commande du régulateur de survitesse tout en déplagant le monte-escalier vers le bas au
moyen des commande de direction montées sur I'ECU (Fig. 2), jusqu'a ce que le contacteur
du régulateur de survitesse coupe le monte-escalier.
o Contréler I'affichage des codes de diagnostics (9—-1 A-6) pour confirmer la déconnexion du
contacteur.
« Pour réinitialiser le régulateur de survitesse, faire monter le monte-escalier a la main a l'aide
d'une douille d'entrainement de 4 pouce placée sur I'arbre de commande manuelle du moteur
jusqu’a ce que la plaque excentrique soit rappelée a sa position de déplacement (Fig. 1).
« Pour réinitialiser I'ECU, placer le contacteur de chariot arriére en position hors tension puis sous
tension.
« Faire monter le monte-escaliers sur environ 500 mm pour réinitialiser complétement le régulateur
de survitesse.
« Alafin des opérations, procéder & un essai de fonctionnement complet du monte-escalier.

Boutons de

commande du

chariot i i

Figure 1 Figure 2

Plaque Bras de
excentrique & | commande
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° Certificato di Controllo e Ispezione al termine dell'installazione del Montascale Modello 600 per garantire la conformita alle

Direttive CE:

Direttiva Macchine (2006/42/CE) Direttiva Bassa Tensione (2006/95/CE), Direttiva EMC (2004/108/CE)

Nome e indirizzo dell'utente / Sede d'installazione:

1. Descrizione

a) Produttore: Stannah Stairlifts Ltd
b) Numero di riferimento montascale: ............................. N. di lotto poltroncina ........................... N. di lotto carrello..........................
c) Carico dilavoro 24-52 gradi =160 kg (352 Ibs) Seggiolino girevole manuale e motorizzato Starla / Siena
sicuro 24-52 gradi = 135 kg (297 Ibs) Seggiolino girevole motorizzato SL
d) Velocita nominale: 0,1m/s g) Tipo di modello: 600
e) Motore controllato all'assemblaggio: Si h) Tipo di motore: DC
f) Tipo di attuatore di comando: Comandi a pressione costante i) Protezione motore (tipo): Elettronica
j) Tipo di trasmissione: Cremagliera e pignone
2. Controlli elettrici
2)  aensione di alimentazione eleftricaal momento | . VCA. | g) Controllo della polarita: LN= LE= .. NE=.oooo....
b) Tensione delle batterie: | ... VC.C h) Rotaia 0 volt collegata e continuita controllata: SI/NO
c) Controllo protezione sovraccarico funzionale: SI/NO | i) Confermare controllo polarita batterie: +ve -ve
d) Tempo diintervento: | ... Secondi | j) Frequenza di alimentazioneC.A.: | Hz
e) Tensione di controllo: 24V C.C. | k) Fase: Monofase
f) Amperaggio fusibilidirete: | ... Ampere | I) Ritardo di inversione motore: | . Secondi
3. Controlli delle batterie
a) Tensione di carica delle batterie: V C.C. | d) Confermare che le batterie sono completamente cariche: Si/NO
b) Confermare che il vano portabatterie & aerato Si/NO | e) Confermare I'assenza di perdite all'inserimento delle batterie: Si/NO
c) Confermare che le batterie sono state installate in modo sicuro: Si/NO | f) Confermare il funzionamento dell'indicatore di carica: Si/NO
4. Controllo meccanico / operativo
FUNZIONAMENTO DEGLI INTERRUTTORI
a) Confermare il corretto funzionamento di tutti gli interruttori On/Off: Si/NO
b) Confermare il corretto funzionamento di tutti i finecorsa di controllo: Si/NO
c) Confermare il corretto funzionamento dei finecorsa: Si/NO
d) Confermare il corretto funzionamento di tutti i bordi / superfici sensibili: Si/NO
e) Confermare il corretto funzionamento e la direzione appropriata di corsa delle superfici sensibili sottostanti Si/NO
f)  Controlli per verificare il funzionamento del limitatore di velocita e del dispositivo di sicurezza Si/NO
g) Confermare il corretto funzionamento di tutti gli interruttori di interblocco (ad es. rotazione seggiolino, isolamento bracciolo poltroncina, ecc.) Si/NO
h) Accertarsi che le 'interuttori imbottitura di sicurezza' arresta il carrello nella direzione verso il basso Si/NO
i) Confermare che il braccio di sicurezza della rotaia retrattile impedisce al carrello di entrare in contatto con la rotaia retrattile Si/NO
j)  Confermare lo scorrimento della frizione della rotaia retrattile durante il sollevamento manuale Si/NO
FUNZIONAMENTO DEI COMPONENTI
k) Indicare la distanza di arresto del carrello con il carico nominale all'applicazione del freno: STV I mm €1V mm
1) Confermare il corretto funzionamento dei comandi di manovrabilita a mano. SI/NO
m) Conferma che il limitatore di velocita e stato soggetto al controllo di fabbrica per la corretta velocita di intervento: SI/NO
n) Conferma dell'esecuzione del test di sovraccarico al termine dell'installazione SI/NO
o) Se ¢ installato un sistema di allarme, confermare la modalita di funzionamento e il corretto funzionamento del sistema: SI/NO
p) Confermare la distanza di almeno 100 mm tra i braccioli della poltroncina e qualsiasi parte dell'impianto fisso durante la posizione di corsa SI/NO
g) Assicurare un minimo di 500 mm tra montascale adiacenti durante l'intera lunghezza di viaggio SI/NO
r) Confermare l'assenza di ostruzioni nelle porte di ingresso e uscita principali quando il montascale non & in uso SI/NO
s) Confermare la presenza di uno spazio di 1000 mm tra il centro del seggiolino ed eventuali limitazioni di altezza durante l'intera lunghezza di viaggio SI/NO
t) Confermare I'applicazione delle etichette di avvertimento di pericolo richieste Si/NO
u) Indicare la distanza tra il poggiapiedi e il livello del pavimento: non deve essere uperiore a 170 mm Superiore............ mm Inferiore.............. mm
v) Indicare la distanza del seggiolino dal livello del pavimento: non deve essere superiore a 650 mm Superiore............ mm Inferiore.............. mm
5. Conferma
Confermare che le istruzioni per I'uso sono state consegnate all'utente e che I'utente é stato istruito sull'uso del montascale: Si / NO

6. Dichiarazione

Certifichiamo che in data (DATA)
quella sopra riportata & una relazione corretta dei risultati.

il presente montascale é stato accuratamente ispezionato e trovato pri

Titolo / Qualifiche: .......c.oouini e

Indirizzo della sede / filiale d'INStallazione: ...........ociieiiiiiii e aaa

ivo di difetti ovvi e che




0 Procedure di controllo e ispezione

Introduzione

La presente procedura viene utilizzata come linea
guida per la messa in servizio di un montascale e la
compilazione del Certificato di controllo e ispezione al
termine dell'installazione del montascale.

Sezione 1 — Descrizione

b) Inserire i dettagli:
e Numero di riferimento del contratto o
dell'ordine, ad es., 99390
e Numero di serie della poltroncina
o Numero di serie dell carrello

c) Dalla confezione di etichette prelevare I'adesivo con
il peso corretto e applicarlo sull'etichetta del
carrello.

d) Verificare che sul motore sia presente I'etichetta
indicante l'avvenuto controllo.

Sezione 2 — Controlli elettrici

a) Misurare l'alimentazione C.A. tra il morsetto sotto
tensione e il morsetto neutro all'ingresso
dell'alimentazione del caricatore.

b) Misurare la tensione delle batterie.

c) Eseguire il test funzionale per confermare il
corretto  funzionamento del dispositivo di
protezione del sovraccarico di corrente.

d) Tempo di intervento elettronico (max. 3 secondi).

e) Amperaggio dei fusibili (max. 2 ampere).

f)  Controllare la polarita all'impulso o I'alimentazione
di rete in ingresso.

g) Eseguire un controllo della continuita per
accertarsi che il filo a 0 volt sia meccanicamente
ed elettricamente connesso alla rotaia.

h) Controllare la polarita dei collegamenti delle
batterie.

i) Inserire la frequenza di alimentazione di rete C.A.
(Hz) per la nazione appropriata.

j)  Ritardo di inversione motore (min. 3 secondi).

Sezione 3 — Controlli delle batterie

a) Misurare la tensione di carica delle batterie.

b) Cancellare la risposta non pertinente.

c) Cancellare la risposta non pertinente.

d) Controllare le condizioni di carica delle batterie

utilizzando il principio della caduta di 4 volt.

e) Controllare visivamente I'eventuale presenza di
perdite o corrosione.

f)  Specificare se l'indicatore di carica funziona.

Sezione 4 — Controllo meccanico/operativo
Funzionamento degli interruttori

a) Cancellare la risposta non pertinente.
b) Cancellare la risposta non pertinente.
c) Cancellare la risposta non pertinente.
d) Cancellare la risposta non pertinente.
e) Cancellare la risposta non pertinente.
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f) Controllare e verificare il funzionamento del limitatore
di velocita e del dispositivo di sicurezza. Fare
riferimento a pag. 27 per la procedura.

g) Tuttii dispositivi di sicurezza elettrici funzionano
correttamente.

h) Rimuovere il coperchio di sicurezza ribasso. Premere
il tasto 'interruttori imbottitura di sicurezza'. Effettuare
una chiamata verso il basso. Verificare che il carrello
non puo viaggiare verso il basso

i) Con tutti i trasporti copre attrezzata, verificare che il
braccio di sicurezza della cerniera si ferma il
trasporto, prima che si scontra con la cerniera. Fare
riferimento a PDN 15/6367.

j) Controllare che la frizione della rotaia retrattile ne
permetta il sollevamento manuale.

Funzionamento dei componenti

k) Registrare la distanza di arresto (non deve essere
superiore a 20 mm).

I)  Verificare il funzionamento dei pulsanti di comando
del carrello.

m) Confermare che sul gruppo limitatore di velocita &
presente l'indicazione dell'avvenuto test.

n) Eseguire il test di sovraccarico al termine
dell'installazione. Fare riferimento all'indice a pag. 3
per la procedura.

0) Confermare il funzionamento degli allarmi e del LED
di avvertimento della rotaia retrattile e del carrello.

p) Cancellare la risposta non pertinente.

g) Nel caso in cui sulla stessa scala siano montati 2
montascale, assicurarsi che vi sia uno spazio
minimo di 500 mm tra i poggiapiedi adiacenti
quando non ripiegati.

r) Cancellare la risposta non pertinente.

s) Cancellare la risposta non pertinente.

t) Confermare l'applicazione delle etichette di
avvertimento di pericolo, se fornite, sul carrello e
sulla rotaia retrattile.

u) Registrare le altezze del poggiapiedi.

Sezione 5 — Conferma

L'utilizzatore del montascale deve essere
completamente istruito sull'uso del montascale, incluse
le procedure di manovrabilta a mano in caso di
emergenza. Tutte le istruzioni per I'uso devono essere
consegnate all'utente al termine della procedura.

Sezione 6 — Dichiarazione

Questa sezione deve essere compilata per intero
specificando l'indirizzo del distributore e apponendo la
firma.

Dopo avere terminato il controllo e l'ispezione finali
e avere compilato il certificato di controllo, applicare
le etichette di avvertenza sul gruppo carrello.

Questa operazione & importante per garantire la
conformita alle direttive CE.



° Controlli per verificare il funzionamento del limitatore di velocita e del
dispositivo di sicurezza

Spostare il carrello in un punto sulla rotaia che consenta di eseguire le operazioni richieste
in modo pratico e sicuro.

che potrebbero rimanere intrappolati durante lo spostamento del carrello e la

Q Accertarsi che non siano presenti oggetti adiacenti al limitatore di velocita
rimozione del pannello di sicurezza.

o Utilizzando un utensile idoneo (come ad esempio un cacciavite con lunghezza minima di 100
mm o 4") sollevare delicatamente il braccio motore di azionamento del limitatore di velocita
spostando contemporaneamente il montascale verso il basso mediante i pulsanti di comando
del carrello montati sull'unita di controllo elettrico (Fig. 2) finché l'interruttore del limitatore di
velocita non si scolleghera il montascale.

« Controllare il display diagnostico dei codici delle anomalie (9—-1 A-6) per assicurarsi della
disconnessione dell'interruttore.

o Per resettare il limitatore di velocita, spostare manualmente il montascale verso l'alto, utilizzando
una bussola da 42" sull'albero di azionamento manuale del motore finché la piastra a camme del
limitatore di velocita non ritornera nella sua posizione di corsa (Fig. 1).

o Per resettare 'unita di controllo elettrico, spegnere e quindi riaccendere l'interruttore del carrello
montato sul lato posteriore.

e Spostare il montascale verso l'alto di circa 500 mm per resettare completamente il limitatore di
velocita.

« Al termine della procedura, verificare il completo funzionamento del montascale.

- Braccio
Piastra a motore di Pulsanti di
camme azionamento comando del

carrello

Figura 1 Figura 2
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Demonstration & Handover

Ask user to stand clear of the stairlift making sure that they have a clear view of the lift.

Getting to know their stairlift - Talk the user through the key points of the stairlift .

Master power switch / wall switch - Explain the location and use of these switches.
Inform the customer that the stairlft batteries will not charge with the carriage isolator
switch in the ‘0’ postion.

Power key - Explain the location and use of the power key. Also explain that they
have a spare if the original is lost / damaged..

Remote calling controls - Explain the use of the remote calling controls. Also
demonstrate how to replace the batteries.

Unfolding - Demonstrate how to unfold the chair and how to avoid the footrest when
lowering the seat.

Using the stairlift - Demonstrate how to get in the seat and put the seatbelt on (if
immobilser seatbelt is fitted explain that the lift will not work until this is on). Also
explain the need to keep constant pressure in the direction of travel.

Demonstrate and explain the arm isolation safety cut out, ensure the user is aware that
the downside arm has to be fully lowered in order for the stairlift to operate (if fitted).

Ask the user to sit in the chair, put the seatbelt on and travel up the stairs. Walk up
behind the stairlift and explain that it will stop automatically once it reaches the end of
the stairs. If an automatic swivel is fitted explain that they need to keep the control pod
in the required direction of travel and the chair will swivel.

Getting out of the stairlift- Show the user how to operate the swivel levers (or
automatic swivel if fitted) and swivel the chair towards the top of the stairs. Ask them to
remove the seatbelt and get out of the chair.

Folding - Demonstrate how to fold the stairlift away.

Footrest Fold Button - (if fitted). Demonstrate footrest fold button option.

Now ask the user to use the stairlift to go down the stairs, covering any of the above
that the user seems unsure about.

Explain the use of the hand-winding controls (including the 2-way automatic swivel if
fitted).

Explain the location of the safety edges and give a demonstration on how they work.

Check that all of the above has been understood. If they are unsure on any of the
above go through it with them again.

Complete handover document.
2-Way Automatic swivel - (if fitted) Demonstrate how this is used explaining that it will
only work when at the bottom of the stairs.

2-Way Manual swivel - (if fitted) Demonstrate how this is used explaining that it will
only work when at the bottom of the stairs.

Retractable Rail. Demonstrate how the retractable rail operates, explaining that the
area around the retractable rail should be clear before moving the stairlift.
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Einweisung & Ubergabe

Bitten Sie den Benutzer, vom Treppenlift fern zu bleiben, um sicherzustellen, dass er eine klare Sicht
auf den Lift hat.
Zum Kennenlernen des Treppenlifts - Weisen Sie den Benutzer in die wichtigsten Punkte des
Treppenlifts ein.

Hauptstromschalter / Wandschalter - Erklaren Sie die Position und den Gebrauch dieser Schalter.
Informieren Sie den Kunden dartber, dass die Batterie des Treppenlifts nicht aufgeladen wird, wenn
der Trennschalter der Fahreinheit auf 0 steht.

Power key - Erklaren Sie die Position und den Gebrauch des Power keys [Hauptschlissels].
Erklaren Sie auch, dass es einen Ersatzschlissel gibt, falls der Originalschlissel verloren / kaputt
geht.

Fernbedienungen- Erklaren Sie den Gebrauch der Fernbedienungen. Demonstrieren Sie auch, wie
die Batterien ausgetauscht werden.

Aufklappen - Demonstrieren Sie, wie der Sitz aufgeklappt wird und wie beim Absenken des Sitzes
der FulB3stiitze ausgewichen wird.

Benutzung des Treppenlifts - Demonstrieren Sie, wie man auf den Sitz gelangt und wie der
Sicherheitsgurt angelegt wird (wenn der Wegfahrsperr-Sicherheitsgurt eingebaut ist, erklaren Sie,
dass der Lift erst losfahrt, wenn dieser Gurt angelegt ist). Erklaren Sie auch, dass es erforderlich ist,
konstanten Druck in Fahrtrichtung zu halten.

Demonstrieren und erklaren Sie die Armabsperrsicherheitsausschalter, um sicherzustellen, dass der
Benutzer weild, dass der untere Sitzarm vollstandig nach unten geklappt sein muss, damit der
Treppenlift funktioniert (sofern eingebaut).

Bitten Sie den Benutzer, sich zu setzen, den Sicherheitsgurt anzulegen und die Treppe
hinaufzufahren. Gehen Sie hinter dem Treppenlift die Treppe hinauf und erklaren Sie, dass der Lift
automatisch stoppt, sobald er das Ende der Treppe erreicht hat. Wenn ein automatischer Drehsitz
eingebaut ist, erklaren Sie, dass die Steuergondel in die entsprechende Richtung gehalten werden
muss, damit sich der Sitz dreht.

Aus dem Treppenlift aussteigen- Zeigen Sie dem Benutzer, wie die Drehgelenkhebel funktionieren
(oder das automatische Drehgelenk, falls eingebaut) und drehen Sie den Sitz in Richtung des oberen
Treppenendes. Bitten Sie den Benutzer, den Sicherheitsgurt zu abzulegen und aus dem Sitz zu
steigen.

Einklappen - Demonstrieren Sie, wie der Treppenlift eingeklappt wird.
Taste zum Einklappen der FuBstiitze - (Sofern eingebaut). Demonstrieren Sie die Tastenoption
zum Einklappen der Fulstitze.

Bitten Sie den Benutzer nun, den Treppenlift die Treppe nach unten zu benutzen, erlautern Sie dabei
alle obenstehenden Punkte, Gber die der Benutzer noch unsicher scheint.

Erklaren Sie den Gebrauch der Handbedienelemente (einschlieRlich des automatischen 2-Wege-
Drehsitzes, sofern eingebaut).

Erklaren Sie die Position der Sicherheitskanten und demonstrieren Sie, wie diese funktionieren.

Stellen Sie sicher, dass alles bisher Erklarte verstanden wurde. Wenn der Benutzer etwas noch nicht
richtig verstanden haben sollte, gehen Sie es noch einmal mit ihm durch.

Vervollstandigen Sie das Ubergabeprotokoll.

Automatischer 2-Wege-Drehsitz - (Sofern er eingebaut ist), demonstrieren Sie, wie dieser
funktioniert und erklaren Sie, dass er nur funktioniert, wenn er sich unten an der Treppe befindet.

Manueller 2-Wege-Drehsitz - (Sofern er eingebaut ist), demonstrieren Sie, wie dieser funktioniert
und erklaren Sie, dass er nur funktioniert, wenn er sich unten an der Treppe befindet.

Schiene mit Riickzug. Demonstrieren Sie, wie die Schiene mit Rickzug funktioniert und erklaren
Sie, dass der Bereich um die Schiene mit Riickzug frei sein sollte, bevor der Treppenlift bewegt wird.
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Demostracion y entrega

Pida al usuario que se aparte del salvaescaleras, asegurandose de que tenga una visién clara del
mismo.

Fundamentos del salvaescaleras - Explique al usuario los puntos clave del salvaescaleras.

Interruptor principal / interruptor de pared - Explique donde estan y para qué sirven estos
interruptores. Informe al cliente de que las baterias del salvaescaleras no se recargaran si el
interruptor de aislamiento del carro esta en la posicion "0".

Llave de encendido - Explique donde esta y para que se utiliza la llave de encendido. Explique
también que tienen una llave de repuesto por si se pierde o se estropea la llave original.

Controles de llamada remotos - Explique el uso de los controles de llamada remotos. Demuestre
también cdmo se cambian las pilas.

Bajar el asiento - Demuestre como se baja el asiento y como evitar que estorbe el reposapiés al
bajar el asiento.

Uso del salvaescaleras - Demuestre como sentarse en el asiento y ponerse el cinturén de seguridad
(si estd instalado un cinturon de seguridad inmovilizante, explique que el salvaescaleras no
funcionara si el cinturon no estd puesto). Explique también que es necesario mantener una presion
constante en el sentido de la marcha.

Demuestre y explique cémo funciona el disyuntor de seguridad instalado en el brazo, y asegurese de
que el usuario entiende que el brazo (opcional) del lado de bajada tiene que estar bajado del todo
para que pueda funcionar el salvaescaleras.

Pida al usuario que se siente en el asiento, que se ponga el cinturdn y que suba la escalera. Vaya
subiendo la escalera detras del salvaescaleras y explique que se detendra automaticamente una vez
que llegue al final de la misma. (Si estéa instalado un pivote automatico, explique al usuario que debe
mantener los controles en el sentido de la marcha, y el asiento girara automaticamente).

Bajarse del asiento - Enséfiele al usuario como se manejan las palancas de pivote (o el pivote

automatico si esta instalado) para girar el asiento hacia el descansillo superior. Pidale que se quite el
cinturén de seguridad y que se baje del asiento.

Plegado - Demuestre como se pliega el asiento del salvaescaleras.

Botén de plegado del reposapiés - (opcional). Haga una demostracion de como funciona el botén
opcional de plegado del reposapiés.

Ahora pida al usuario que utilice el salvaescaleras para bajar la escalera, repasando cualquiera de
los puntos anteriores si parece tener alguna duda.

Explique el uso de la manivela manual (incluyendo el pivote automatico bidireccional, opcional).

Explique la ubicacion de los bordes de seguridad y demuestre cémo funcionan.

Compruebe que el usuario ha comprendido todo lo anterior. Si tiene dudas sobre cualquiera de los
puntos mencionados, repaselo de nuevo.

Rellene el documento de entrega.

Pivote automatico bidireccional - Si esta instalado, explique cémo se utiliza, y que sélo funciona
cuando el salvaescaleras esta en el descansillo inferior.

Pivote manual bidireccional - Si esta instalado, explique cémo se utiliza, y que sdélo funciona
cuando el salvaescaleras esta en el descansillo inferior.

Rail retractil. Demuestre el funcionamiento del rail retractil, y explique que la zona alrededor del rail
retractil debe estar despejada antes de mover el salvaescaleras.
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Demander a l'utilisateur de s’éloigner du monte-escalier et s’assurer que rien ne géne sa visibilité.

Apprendre a connaitre le monte-escalier - Présenter chaque point essentiel du monte-escalier a
l'utilisateur.

Commutateur principal / commutateur mural - Expliquer ou se trouvent les commutateurs et
comment les utiliser. Informer le client que les batteries du monte-escalier ne se chargeront pas si le
sectionneur du chariot est en position “0”.

Clé d’alimentation - Expliquer ou elle se trouve et comment l'utiliser. Expliquer également qu’une
clé de rechange est fournie pour le cas ou l'original serait perdu ou endommageé.

Télécommandes d’appel - Expliquer [l'utilisation des télécommandes d’appel. Montrer aussi
comment remplacer les piles.

Abaissement du siége - Montrer comment le siége s’abaisse et comment éviter le repose-pieds en
abaissant le siége.

Utilisation du monte-escalier - Montrer comment s’asseoir sur le siége et attacher la ceinture de
sécurité (si la ceinture d'immobilisation est montée, expliquer que le monte-escalier ne fonctionnera
pas tant qu’elle n’est pas attachée). Expliquer également qu’il faut maintenir une pression constante
dans le sens de la marche.

Montrer et expliquer le fonctionnement du contacteur de sécurité d’isolement des accoudoirs.
S’assurer que l'utilisateur a bien compris que I'accoudoir en aval (si le monte-escalier en est équipé)
doit étre complétement abaissé pour que le monte-escalier fonctionne.

Demander a I'utilisateur de prendre place sur le siége, d’attacher la ceinture de sécurité et de monter
les escaliers. Suivre le monte-escalier en expliquant qu'il s'arrétera automatiquement en bout de
course. (Sile siege est équipé d’un dispositif de pivotement automatique, expliquer a I'utilisateur qu’il
doit maintenir le bloc de commande dans la direction de déplacement voulue et que le siége pivotera
automatiquement).

Quitter le monte-escalier - Montrer a I'utilisateur comment se servir des leviers de pivotement (a
moins que le dispositif de pivotement automatique ne soit monté) pour faire pivoter le siége vers le
haut des escaliers. Demander ensuite a I'utilisateur de détacher la ceinture et de se lever du siége.

Replier le siege - Montrer comment replier le monte-escalier.

Bouton de relevage du repose-pieds - (s‘il est monté). Montrer comment se servir de ce bouton.

Demander maintenant a l'utilisateur d’utiliser le monte-escalier pour descendre et revenir sur les
points qu’il n’a pas parfaitement compris.

Expliquer comment utiliser les commandes de dépannage manuel (y compris le pivot automatique a 2
voies le cas échéant).

Expliquer ou se trouvent les bords sensibles et montrer comment ils fonctionnent.

Vérifier que tous les points présentés plus haut ont été bien compris. Si l'utilisateur n’est pas certain
d’avoir tout compris, revenir sur les points posant probleme.

Compléter la documentation de remise en main.

Dispositif de pivotement automatique a 2 voies - si le monte-escalier est équipé de ce dispositif,
montrer comment il est utilisé et expliquer qu’il ne fonctionne qu’au bas de 'escalier.

Dispositif de pivotement manuel a 2 voies - si le monte-escalier est équipé de ce dispositif, montrer
comment il est utilisé et expliquer qu’il ne fonctionne qu’au bas de I'escalier.

Rail rétractable. Démontrer le fonctionnement du rail rétractable et expliquer que la zone autour du
rail doit étre parfaitement dégagée avant de déplacer le monte-escaliers.
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Dimostrazione e consegna

Chiedere all'utente di rimanere lontano dal montascale accertandosi che possa vedere
chiaramente il funzionamento.

Introduzione all'uso del montascale - lllustrare all'utente i punti chiave di funzionamento del
montascale.

Interruttore di accensione principale / interruttore a parete - Spiegare la posizione e I'uso di
questi interruttori. Informare il cliente che le batterie del montascale non si ricaricano quando
I'interruttore di isolamento del carrello € in posizione ‘0’

Chiave di accensione - Spiegare la posizione e I'uso della chiave di accensione. Spiegare inoltre
che é presente una chiave di riserva nel caso in cui quella originale venga smarrita / danneggiata.

Telecomandi di chiamata - Spiegare I'uso dei telecomandi di chiamata. Dimostrare inoltre come
si sostituiscono le batterie.

Chiusura - Dimostrare come si ripiega la poltroncina e come si evita il poggiapiedi quando si
abbassa il piano di seduta.

Utilizzo del montascale - Dimostrare come ci si siede sul seggiolino e si aggancia la cintura di
sicurezza (se la cintura di sicurezza installata & di tipo "immobiliser", spiegare che il montascale
non si avvia finché non & stata agganciata la sicurezza). Spiegare inoltre la necessita di
mantenere la pressione costante nella direzione di corsa.

Dimostrare e spiegare il funzionamento dell'interruttore di sicurezza di isolamento bracciolo,
accertarsi che l'utente sia a conoscenza che il bracciolo inferiore deve essere completamente
abbassato affinché il montascale possa funzionare (se installato).

Chiedere all'utente di sedersi sulla poltroncina, agganciare la cintura di sicurezza e salire le scale.
Seguire il montascale a piedi e spiegare che si arrestera automaticamente una volta raggiunta la
fine delle scale (se € installato un seggiolino girevole automatico, spiegare che €& necessario
tenere premuto il comando nella direzione di marcia desiderata per far ruotare la poltroncina).

Sbarco dal montascale - Mostrare all'utente come si utilizzano le leve del seggiolino girevole (o il
seggiolino girevole automatico se installato) e ruotare la poltroncina verso la sommita delle scale.
Chiedergli di sganciare la cintura di sicurezza e di scendere dalla poltroncina.

Chiusura - Dimostrare in che modo € ripiegabile il montascale.

Pulsante di chiusura poggiapiedi - (se installato). Dimostrare la funzione del pulsante di
chiusura del poggiapiedi (optional).

A questo punto chiedere all'utente di utilizzare il montascale per scendere le scale, invitandolo ad
eseguire qualsiasi procedura su cui l'utente sembra avere incertezze.

Spiegare I'utilizzo dei comandi manuali (incluso il seggiolino girevole automatico a due vie, se
installato).

Spiegare la posizione dei pannelli di sicurezza e fornire una dimostrazione del loro funzionamento.

Verificare che tutti i punti summenzionati siano stati compresi. Qualora I'utente mostri ancora
incertezze su qualche punto, ripetere nuovamente le spiegazioni.

Compilare il documento di consegna.

Seggiolino girevole automatico a due vie - (se installato). Dimostrare in che modo viene
utilizzato spiegando che si attiva solo quando ¢ in fondo alle scale.

Seggiolino girevole manuale a due vie - (se installato). Dimostrare in che modo viene utilizzato
spiegando che si attiva solo quando ¢ in fondo alle scale.

Rotaia retrattile. Dimostrare il funzionamento della rotaia retrattile, spiegando che l'area
circostante la rotaia retrattile deve essere sgombra prima di spostare il montascale.
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Engineering Mode controls

SW4
sm u4
7a u3
6l u 2
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o
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- LED9
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LED9- Status Display - Operator basic trouble shooting guide

Main ECU controls

SW1- Carriage control button up/down

SW2- Carriage control button up/down
These buttons allow the carriage to be operated at half
speed.

SW3- Latch switch for normal chair operation and to display
user faults (0-9) on fault display LED.
De-latch switch to activate carriage control buttons and
to enable engineer fault diagnostic mode.

SW4- Mode Advance button changes Status display LED
(LED9)

LED’s 1- 8 Fault Display. llluminate to Identify fault on product.

LED9- Statusdisplay - Anleitung fir den Bediener bei allgemeinen
Problemen

Bedienelemente der Haupt-ECU

SW1- Bedienelement der Fahreinheit aufwarts/abwarts

SW2- Bedienelement der Fahreinheit aufwarts/abwarts
Mit diesen Tasten ist es moglich die Geschwindigkeit der
Fahreinheit um die Halfte zu reduzieren.

SW3- Verriegeln Sie den Schalter fir normalen Stuhlbetrieb und zum
anzeigen von Nutzerfehlern (0-9) auf Fehleranzeige LED.
Entriegeln Sie den Schalter zum Aktivieren der
Vorschubsteuerungsschalter und zur Freigabe des
Technikfehlerdiagnosemodus.

SW4- Tasten fiir erweiterten Modus andert die LED des

Statusdisplays (LED9)

LEDs 1- 8 Fehlerdisplay. Leuchten auf, um den Fehler am Produkt
anzuzeigen.

LED9- Indicador de estado - Ofrece al usuario una indicacion
basica de los posibles fallos que pueda presentar el
producto.

SW1- Botoén de control del carro para subir/bajar

SW2- Botén de control del carro para subir/bajar
Estos botones permiten hacer funcionar el carro a
media velocidad.

SW3- Enganche el interruptor papa la operacién normal del
asiento y para mostrar los fallos (0-9) en la pantalla
LED
Desenganche el interuptor para activar los botones de
control del carro y para habilitar el modo diagnéstico
para el técnico.

Controles de la ECU principal

SW4- Botén de modo avanzado. Cambia el indicador de
estado LED (LED?9).

LED indicadores de fallo 1 a 8. Se encienden para indicar
diversos fallos en el producto.

° Fonctions de la carte de
circuit imprimé principale

LED9 (Diode 9)- Affichage d’état — Guide de dépannage de base de
I'utilisateur

SW1 - Bouton de commande du chariot montée/descente

SW2 - Bouton de commande du chariot montée/descente
Ces boutons permettent au chariot de fonctionner a mi-vitesse.

SW3 - Verrouillez le commutateur pour le fonctionnement normal du
siege et pour afficher les codes d’anomalie (0-9) sur la diode
d’affichange d’anomalie.
Déverrouillez le commutateur pour activer les boutons de
commande du chariot et le mode de diagnostic des anomalies
utilisé par le technicien

SW4 - Bouton d’avancement de mode change I'affichage d’état LED
(LED9)

Diodes 1-8 d’affichage des anomalies. S’allument pour identifier
I'anomalie du produit.

Funzioni della scheda a circuito stampato
di comando principale

LED9- Display di stato - Guida alla risoluzione dei problemi
principali per 'operatore

SW1 - Pulsante di comando salita/discesa carrello

SW2 - Pulsante di comando salita/discesa carrello
Questi pulsanti consentono di azionare il carrello a
velocita dimezzata.

SW3 — Premere l'interruttore per il normale funzionamento della
poltroncina e per visualizzare le anomalie (0-9) sul LED
del display anomalie.

Ripremere [linterruttore per attivare i pulsanti di
comando del carrello e per abilitare la modalita
diagnostica per gli interventi tecnica.

SW4 — Pulsante Avanzamento modalita: cambia il LED del
display di stato (LED9)

LED 1- 8 del Display Anomalie. Si accendono per identificare
I'anomalia relativa al prodotto.
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The Status display is visible with the carriage cover in place
and will show the following basic user fault codes:

Charge voltage not present.
Battery voltage too low.
Ready for operation.
Safety pad obstructed.
Chair-arm rocker switch or key switch is OFF.
Downside chair arm not lowered or seat not loaded.
Isolator seatbelt not worn. (If Fitted)
Seat not centred.
Switch 3 on ECU not latched.
-h Switch 3 on ECU not latched. (A stored fault is present,
Refer to page 56).
Fault present. Refer to fault codes.
Software fault. Replace main ECU.

TN RA~RWNA!

mne

Example Fault:

@ Stairlift has stopped. Customer reports ‘9’ is displayed in the | | | | <ﬁ:| Status Display

Status Display. Status Display showing ’9’ ‘Fault present.

@ Remove Carriage Cover to access main ECU and Fault Display LED’s.
Press and de-latch SW 3 on main ECU to enable fault mode.

Status Display continues to show ‘9’ on main ECU.

= B isplay FAULT
70 -m3 Fault Display LED’s A

02 1 No power supply detected to option ECU.
=R

<:| Press and De-latch

LED9 <:| Status Display

D’s

Battery voltage in excess of 30V.

Current limit exceeded 24A Instantaneous

pla
Fault Group 3

Current limit exceeded 16A for 1 second

Powered swivel motor stalled ( Starla or Saxon )

Faul

Powered swivel or footrest motor current limit exceeded

SW1 SW2 sw3

Fault Display LED’s show fault group ‘3’. Fault
group ‘3’ indicates that it will be one of the faults from
1 to 6.

@ For specific fault information, press and hold Mode Advance button.

SW4 Status display will change from ‘9’ to ‘A’.

D <:| Mode Advance

60 02 1 No power supply detected to option ECU.
50 01

Y Status/ Display
=] Sm4 0 ( A ) FAULT
o B3 <:| Fault Display LED’S

2 Battery voltage in excess of 30V.

Current limit exceeded 24A Instantaneous

Current limit exceeded 16A for 1 second

@3
Fault Display LED’s
Fault Group 3

Powered swivel motor stalled ( Starla or Saxon )

Powered swivel or footrest motor current limit exceeded

@ h \ LED9 <:| Status Display

Fault display changes, to show specific fault. In this case
‘4’, “Current limit exceeded 16A for 1 second”

Fault display shows specific fault ‘4’.




€ 600 Diagnostic: Codes

Fault Display
LED’s

Fault Display
LED’s

Fault Display LED’s

If *’,*1” or 2’ is shown in the Status Display window, removing the carriage cover and delatching

SW3 will show Fault Display LED’s illuminated to indicate which options are fitted to the stairlift.

Status Display ‘“1’or ‘2’

LED1 On
LED2 On
LED 3

Saxon chair

Starla/Siena chair
Off On

SL chair

On - Powered footrest present

LED4 On - Manual 2 way swivel.

LED 5
LED 6
LED 7

LED 8

On - Power swivel left allowed
On - Power swivel right allowed

On = L/H stairlift Off = R/H stairlift

On - Option PCB fitted

If ‘3’ is shown in the Status Display window, (Safety pad obstructed), removing the carriage
cover and delatching SW 3 will show Fault Display LED’s illuminated to indicate which safety pad

may be obstructed on the stairlift.

Status Display ‘3’

LED 2

LED 1 On Bottom footrest safety pad activated

Not Assigned

LED 3 On Right footrest/interface safety pad activated
LED 4 On Right carriage safety pad activated

LED 6

LED 5 On Bottom interface safety pad activated

Not Assigned

LED 7 On Left footrest /interface safety pad activated
LED 8 On Left carriage safety pad activated.

If ‘9’ is displayed in the ‘Status Display’ window, refer to the following chart to identify the fault.

Fault Codes
Status Display
9 A FAULT ACTION
1 Battgry voltage below 23V. Carriage will operate from Check Charger output / Replace Batteries
- carriage control buttons only.
g 2 Battery voltage below 21V (Carriage will NOT operate Check Charger output / Replace Batteries
< from any controls)
9 5 Ultimate switch activated Check for over travel / switch / wiring
F 6 OSG switch activated Check OSG / switch / wiring loom
- 7 Ultimate Line switch activated gﬂi%ljn??g;rtﬁ/egsfdruﬂTate switches
1 Left and Right slowing switches activated simultaneously Check switches / wiring loom
~ 2 Stop Switch activated before slowing switch Check switch operation / connections
S 3 Dual calls from chair arm controls Check arm control / wiring loom
(% 4 Dual calls from remote controls Check IR PCB connections
3 5 SL Chair: Seat raised and loaded simultaneously Check seat switches / loom
& 6 ‘A’ Circuit shorted to ground. (Chassis) Identify and check ‘A’ wiring looms
7 ‘B’ Circuit shorted to ground. (Chassis) Identify and check ‘B’ wiring looms
1 No power supply detected to option PCB. Check fuse F2 (3.15A)
‘g_ 2 Battery voltage in excess of 30V. Check charger output / motor
§ 3 Current limit exceeded 24A Instantaneous Excess load / Check Motor
° 4 Current limit exceeded 16A for 1 second Excess load / Check Motor
E 5 Powered swivel motor stalled Excess load / Check connections
6 Powered swivel or footrest motor current limit exceeded Excess load. Check options motors
1 Brake not detected Check brake and brake connections
:_ 2 Main motor not detected. Check main motor and connections
§ 3 Footrest motor not detected Check footrest motor and connections
2 4 Swivel motor 1 not detected Check swivel motor and connections
E 5 Swivel motor 2 not detected Check swivel motor and connections
6 Main motor current drops below 1A when travelling Chec_k motor_ connections / Check handing
upwards plug if travelling downwards
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Fault Codes
Status Display
9 A FAULT ACTION
1 Starla manual 2 way swivel interlock motor timed out Check change over mechanism

o 2 git;rllfl‘t g:]zr:)l;zll 2 way swivel. Both switches activated Check switches / check wiring

o Y- .

6 3 Starla / Siena power swivel encoder fault. All outputs ‘off’ ;?gencni::tcoder { connectlons/ slot

2 4 Starla / Siena power swivel centred switch fault. Switch still ch . .
o 3 activated when encoder centred eck switch / encoder connections
(] - 5 Starla power swivel encoder sequence error. Check / replace encoder
H 6 Starla power swivel encoder incorrect sequence in travel Refer to instruction below to reprogramme
> encoder / Replace encoder
K] - “g_ 1 Main ECU failure Replace main ECU
% E § 2 Option PCB failure Replace option PCB
— O 3 Intermittent connection between main ECU and option PCB Check connection between boards
e '5_ 1 Con 7 wiring loom short circuit between A&B CCTS Check wiring loom con 7
= 3 2 Con 9 wiring loom short circuit between A&B CCTS Check wiring loom con 9
L‘I‘.’ (E 3 Con 10 wiring loom short circuit between A&B CCTS Check wiring loom con 10

2 4 Con 17 wiring loom short circuit between A&B CCTS Check wiring loom con 17

v 5 Con 18 wiring loom short circuit between A&B CCTS Check wiring loom con 18

- 2 2 Stairlift handing not specified. Check handing plug fitted correctly
E § 3 Starla / Saxon swivel wiring incorrect. Check chair loom con10
o 4 New SL swivel detected (SL encoder) not supported. Replace main ECU to the latest version
F F Main ECU software failure Replace Main ECU
* If Fault Code identifies switch / wiring fault and testing the circuit proves no fault. ECU failure should be assumed.

Resetting Encoder following a sequence fault

If Resetting the power does not clear an encoder sequence fault, this may be due to the fault occurring during an
inwards travel operation. To reset the fault use the following method:

Switch power ‘OFF’.

Switch power ‘ON’

e

Switch power ‘ON’.

Accessing Stored Fault Codes
To access this feature:
With carriage switched on

1

2. Remove carriage cover to access the main ECU
3. With status display showing ‘2’, De-latch SW3

4 If there is a stored fault code, the Status Display (LED 9) will cycle between ‘H’ and ‘h’. The Fault Display LED’s

will cycle simultaneously.

Set switches ‘F’ and ‘G’ on SW7 on options board to the 'OFF’ position. (Refer to page 9 for switch location).

Switch power ‘OFF’ and reset switches to desired configuration (Refer to page 9 for switch configuration).

Example: H4-h3 Indicates 'Footrest motor not detected’ as the last stored fault. (Equivalent to fault 9,4-A,3).

5. To clear the stored fault, press and hold SW4 for 4 seconds. The stored fault will be permanently removed.
6. Re-latch SW3 to return stairlift to normal operation.

A NOTE. A stored fault cannot be displayed if the Status Display is indicating ‘9’.

SW4

(o]

8O
7a

w4
o3
o2

= I}

'S Fault Display LED’s will I
Cycle atthe same time
as the status display I

Sw4

Press and hold SW4
for 4 seconds to
permanently  clear
the stored fault

6
Press and 50
De-latch -
e |—>;|§|

7]

N

show stored

fault |
i “ i
2]

=

Status Display will cycle
between ‘H’ and ‘i’

(o]

SWi1

= 04
N N1y,
>7H Sm3
4 L= a2
50 (=N
o
S
»
N
L 1=
, LED9
; -
»




@ 600 Diagnostik: Navigation

Das

Fahreinheit an ihrem Platz befindet und zeigt die folgenden

allge

Statusdisplay ist sichtbar, wenn sich die Abdeckung der

meinen Benutzerfehlercodes an:

aRON=C

IoNO®

me

Keine Ladegeratspannung vorhanden.
Batteriespannung zu niedrig.

Funktionsbereit.

Sicherheitspolster behindert.

Sitzarm-Kippschalter oder Schliisselschalter ist auf AUS.

Unterer Arm ist nicht heruntergeklappt oder der Sitz ist nicht
belastet.

Der Trennsitzgurt wurde nicht angelegt. (Sofern eingebaut)

Sitz befindet sich nicht in der Mitte.

Schalter 3 auf ECU nicht eingerastet.

Schalter 3 auf ECU nicht eingerastet. (Gibt es eine gespeicherte
Storung. gehen Sie zu Seite 59.)

Fehler vorhanden. Siehe Fehlercodes.

Softwarefehler. Haupt-ECU ersetzen.

® ©

Beispielfehler:

Treppenlift ist stehengeblieben. Kunden berichtet, dass eine ‘9’
auf demStatusdisplayangezeigt wird. Statusdisplay zeigt eine

g

‘Fehler vorhanden®.

Nehmen Sie die Abdeckung der Fahreinheit ab, um Zugang zur

Ha

upt-ECU zu erhalten Fehlerdisplay LEDs. Driicken und

entrasten Sie SW 3 auf dem Haupt-ECU zur Freigabe des
Fehlermodus.

-
| | | I <:| Statusdisplay
-

—

SW4 Statusdisplay zeigt weiterhin eine ‘9’ auf der Haupt-ECU.
@ —
tatusdisplay
8O Oa FEHLER
;0 s <: LEDs auf dem 9 A
PaRS Fehlerdispla = Keine Stromzufuhr konnte an der Options-ECU
1= O2 play §. \/ 1 gefunden werden.
50 1 T 0 2 Die Batteriespannung ubersteigt 30 V.
[
2 Driick q ¢ ¢ § Stromobergrenze liegt gegenwartig bei liber 24 A
7)) rucken und entrasten g g’ Stromobergrenze lag fiir 1 Sekunde bei tiber 16 A
E |o 3 E Motorisierter Drehsitzmotor abgestellt ( Starla oder Saxon )
”n . 8 ie Stromobergrenze des motorisierten Drehsitzes oder des
LED9 <: StatUSdISNay ﬂ der FuBstlitze wurde Uberschritten

; @
(%]

LEDs des Fehlerdisplays zeigen die Fehlergruppe
‘3’ an. Fehlergruppe ‘3’ zeigt an, dass es sich um
einen der Fehler von 1 bis 6 handelt.

Fir genaue Fehlerinformationen dricken und halten Sie die
Taste Erweiterter Modus.

8O
7
60O
50

™
20|
(%)
N
0]

LED9 <:| Statusdisplay
;o] 1 Der

Fehler anzuzeigen. In diesem Fall ‘4.

SW4

Der Statusdisplay wechselt von ‘9’ auf ‘A’.

]

D <:| Erweiterter Modus Statu

.
ispla

A

FEHLER

=4
o3 LEDs auf dem
(= ) Fehlerdisplay

Fehlergruppe 3

1]
-
LEDs auf dem Fehlerdisplay

2
Stromobergrenze liegt gegenwartig bei Gber 24 A
@ Stromobergrenze lag fiir 1 Sekunde bei tiber 16 A
Motorisierter Drehsitzmotor abgestellt ( Starla oder Saxon )
6

Stromobergrenze lag fiir 1 Sekunde bei tiber 16 A

Keine Stromzufuhr konnte an der Options-ECU
gefunden werden.

Die Batteriespannung Ubersteigt 30 V.

Xg Stromobergrenze des motorisierten Drehsitzes oder des
der FuBstiitze wurde Uiberschritten

Fehlerdisplay &ndert sich, um den konkreten

Statusdisplay zeigt Fehler ’4" an.

57
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LEDs auf dem

LEDs auf dem

LEDs auf dem Fehlerdisplay

58

Fehlerdisplay

Fehlerdisplay

Wenn ,1° oder ,2' in der Statusanzeige angezeigt wird, leuchten die Fehleranzeige-LEDs nach
dem Entfernen der Abdeckung der Fahreinheit und dem Entrasten von SW 3 auf und zeigen an,
Uber welche Optionen der Treppenlift verfiigt.

Statusdisplay ’1’ oder ‘2’

LED1 An
LED 2 An
LED 3 An - Motorisierte FuR3stiitze vorhanden
LED 4 An - Manueller 2-Wege-Drehsitz

Aus
Starla/Siena Sitz
An

Saxon Sitz SL Sitz

Aus

LED 5
LED 6
LED 7
LED 8

An - Motorisiertes Drehgestell links moglich
An - Motorisiertes Drehgestell rechts mdglich
An = L/H Treppenlift Aus = R/H Treppenlift
An - Optionen-PCB eingebaut

Wenn ,3‘ in der Statusanzeige angezeigt wird (Sicherheitspolster behindert), leuchten die
Fehleranzeige-LEDs nach dem Entfernen der Abdeckung der Fahreinheit und dem Entrasten von
SW 3 auf und zeigen an, welches Sicherheitspolster auf dem Treppenlift behindert ist.

LED 1
LED 2
LED 3

LED 4

Statusdisplay ‘3’
An Unteres Sicherheitspolster der FuRstiitze aktiviert LED 5 An Unteres Sicherheitspolster des Interface aktiviert
Nicht zugewiesen LED 6 Nicht zugewiesen
An Rechtes Sicherheitspolster der Fulstiitze/des LED 7 An Linkes Sicherheitspolster der FuRstiitze/des
Sicherheitspolsters aktiviert Sicherheitspolsters aktiviert
An Rechtes Sicherheitspolster der Fahreinheit aktiviert LED 8 An linkes Sicherheitspolster der Fahreinheit aktiviert

Wenn eine ‘9’ im Fenster desStatusdisplaysangezeigt wird, verwenden Sie das folgende
Diagramm, um den Fehler zu bestimmen.

Fehlercodes

Statusdisplay

A

9

FEHLER

HANDLUNG

Batteriespannung unter 23 V. Die Fahreinheit lasst sich

Uberpriifen Sie den Ausgang des Ladegerats / Wechseln Sie die

oben auf unter 1 A

- 1 nur Uber die Bedienelemente der Fahreinheit bedienen.  Batterien
§ 2 Batteriespannung unter 21 V (Fahreinheit wirdNICHT Uberpriifen Sie den Ausgang des Ladegerats / Wechseln Sie die
3 mit Steuerungen funktionieren). Batterien
g 5  AuRerster Schalter aktiviert Schauen Sie nach Uber- Fahrt/ Schalter / Kabel
E 6 Schalter des Geschwindigkeitsreglers aktiviert 9berprﬂfen Sie den Geschwindigkeitsregler / Schalter / Kabelbaum
7 AuBerster Hauptschalter aktiviert gg:rr?ggf:;:|<Iad2|r?tiﬁ|ztizeartrnl]-($f_sth|ndlgkeltsregler-/ auleren Schalter
1 glzér;;;}guggtiﬁgrtten Verlangsamungsschalter wurden Uberpriifen Sie die Schalter / den Kabelbaum
‘; 2 Stop-Schalter vor dem Verlangsamungsschalter aktiviert Prifen Sie die Schalterfunktionen/ -verbindungen
§ 3 Doppelte Aufrufe durch Sitzarmbedienelemente Uberpriifen Sie die Sitzarmbedienelemente / den Kabelbaum
§7 4 Doppelte Aufrufe durch Sitzarmbedienelemente Uberpriifen Sie die IR-PCB-Verbindungen
% 5 SL Sitz: Sitz gleichzeitig angehoben und beladen Priifen Sie die Sitzschalter / den Sitzbaum
& 6 Schaltkreis ‘A’ nach Masse kurzgeschlossen (Chassis)  Identifizieren und tberpriifen Sie die Kabelbdume ‘A’
7 Schaltkreis ‘B’ nach Masse kurzgeschlossen (Chassis)  Identifizieren und tberpriifen Sie die Kabelbdume ‘B’
1 sgfﬁggggevt:igzrftromz“f“hr an der Options-ECU Uberpriifen Sie die Sicherung F2 3.15A
2 2 Die Batteriespannung tbersteigt 30 V. Uberpriifen Sie den Ausgang / Motor des Ladegerats
§ 3 Stromobergrenze liegt gegenwartig bei tiber 24 A Uberladung / Uberpriifen Sie Motor
§’ 4 Stromobergrenze lag fiir 1 Sekunde bei Giber 16 A Uberladung / Uberpriifen Sie den Motor
% 5 Motorisierter Drehsitzmotor abgestellt Uberladung / Uberpriifen Sie die Verbindungen
- 6 (?ées fﬂtgc:g:,gzzrﬂr:igsetﬁiz \Tt?:ggsuligf:cr?r Eﬁer]'tzes oder Uberladung. Uberpriifen Sie die Optionen-Motoren
1 Bremse konnte nicht erkannt werden Uberpriifen Sie die Bremse und die Bremsenverbindungen
g 2 Der Hauptmotor konnte nicht erkannt werden Uberpriifen Sie den Hauptmotor und die Verbindungen
g‘ 3 Der Motor der FuBstiitze konnte nicht erkannt werden Uberpriifen Sie den Hauptmotor und die Verbindungen
g’"’ 4 Motor1des Drehsitzes konnte nicht erkannt werden Uberpriifen Sie den Motor und die Verbindungen des Drehsitzes
E 5 Motor2des Drehsitzes konnte nicht erkannt werden Uberpriifen Sie den Motor und die Verbindungen des Drehsitzes
6 Die Spannung des Hauptmotors fallt bei der Fahrt nach  Uberpriifen Sie die Motorverbindungen / Uberpriifen Sie den Hand-

Stecker bei der Fahrt nach unten
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Fehlercodes
Statusdisplay
FEHLER HANDLUNG
1 Verriegelungsmotor vom Starla manueller 2'Wege'Drehs'tZUberprufen Sie den Umschaltmechanismus
abgeschaltet
0 2 aSit(?i:II?ertmanueller 2-Wege-Drehsitz Beide Schalter glemhze't'gUberpri]fen Sie die Schalter / Uberpriifen Sie die Verkabelung
PY .
oy 3 Encoder-Fehler beim motorisierten Drehgestell von Starla Prifen Sie den Encoder / die Verbindungen
> g Fehler beim mittig eingestellten Schalter beim motorisierten
) ] 4 Drehsitz von Starla  Schalter immer noch aktiviert, wenn EncoderPriifen Sie die Verbindungen des Schalters / Encoders
[} = mittig
2 i 5 Encodersequenzfehler beim motorisierten Drehgestell von Starla Uberpriifen / ersetzen Sie den Encoder
-E 6 Fehlerhafte Encodersequenz beim motorisierten Drehgestell vonSiehe Anweisungen unten , um den Encoder neu
9 Starla wahrend der Fahrt zu programmieren / zu ersetzen
'qc, "o 1 Defekt in der Haupt-ECU Haupt-ECU ersetzen
S
L 2 &w 2 Defekt in der Optionen-PCB Ersetzen Sie die Optionen-PCB
£ 35 ceer . .
1S o = Intermittierende Verbindung zwischen der Haupt-ECU und der, . L . .
o Lo 3 Obptionen-PCB Uberpriifen Sie die Verbindungen zwischen den Boards
E 1 Verbindung 7 Kabelbaumkurzschluss zu + 24 V-Spannung Uberpriifen Sie die Kabelbaumverbindung 7
3 Lo 2 Verbindung 9 Kabelbaumkurzschluss zu + 24 V-Spannung Uberpriifen Sie die Kabelbaumverbindung 9
: % &,\ 3 Verbindung 10 Kabelbaumkurzschluss zu + 24 V-Spannung Uberpriifen Sie die Kabelbaumverbindung 10
=] ..
(o es 4 Verbindung 17 Kabelbaumkurzschluss zu + 24 V-Spannung Uberpriifen Sie die Kabelbaumverbindung 17
lilJ 5 Verbindung 18 Kabelbaumkurzschluss zu + 24 V-Spannung Uberpriifen Sie die Kabelbaumverbindung 18
. ) Uberprifen Sie, ob der Steuerungsstecker richtig eingesteckt
L8 2 Treppenliftsteuerung nicht festgelegt. ist
]
S §'°° 3 Starla / Saxon Drehsitzverkabelung falsch. Priifen Sie die Sitzbaumverbindung 10
Lo 4 Neuer SL Drehsitzencoder erkannt Ersetzen Sie die Haupt-ECU durch die neuste Version.
F F Defekt in der Haupt-ECU-Software Haupt-ECU ersetzen
* Wenn durch den Fehlercode der Schalter- /Kabelfehler bestimmt und bei der Schaltkreistberprifung
kein Fehler gefunden werden kann. Dann ist von einem ECU-Defekt auszugehen

Zuriicksetzen des Encoders nach einem Sequenzfehler

Wenn nach dem Zuriicksetzen des Motors ein Encodersequenzfehler nicht behoben werden konnte, kann es daran liegen, dass es zu
dem Fehler wahrend einer eingehenden Fahrfunktion kommt. Um den Fehler zurlickzusetzen, wenden Sie die folgende Methode an:

1. Schalten Sie den Motor ‘AUS’

2. Setzen Sie die Schalter ‘F’ und ‘G’ der SW7 auf dem Optionenboard auf die Position 'AUS’. (Weitere Informationen zur
Schalterposition finden Sie auf Seite 9).

3. Schalten Sie den Motor ‘AN’

4. Schalten Sie den Motor ‘AUS’ und setzen Sie alle Schalter zur gewiinschten Konfiguration zurtick (Fir die Schalterkonfiguration
siehe Seite 7).

5. Schalten Sie den Motor ‘AN’

Zugriff auf gespeicherte Fehlercodes
Um diese Funktion zu bedienen:

Fahreinheit ist eingeschaltet

Wagenabdeckung entfernen, fur den zugriff zur Haupt-ECU

Wenn die Statusanzeige, '2', anzeigt , drlicken und entrasten SW3

Wenn ein gespeicherter Fehlercode vorliegt, die Statusanzeige (LED 9) zwischen "H" und "h", wechseln. Die LEDs Fehleranzeige
wird zur gleichen Zeit wie die Statusanzeige geandern

PO~

Beispiel: H4-h3 Zeigt ,'Der Motor der Fu3stutze konnte nicht erkannt werden* als der letzte gespeicherte Fehler.
(Entspricht 9,4-A,3 Fehler).

5 Halten Sie die Taste SW4 4 Sekunden lang fest, um den gespeicherten Fehler dauerhaft zu I6schen
6 Verriegeln Sie den Schalter flir normalen betrieb. SW3

A HINWEIS. Ein gespeicherter Fehler kann nicht angezeigt werden, wenn die Statusanzeige '9' vorliegt.

Halten Sie die Taste

Swa SW4 SW4 4 Sekunden
@ lang, um den
gespeicherten
<. Fehler dauerhaft zu
80 Sms Die LEDs Fehleranzeige | 8 B I6schen
g a3 wird zur gleichen Zeit wie > 78 |3
= o2 die Statusanzeige (= =¥ ]
50 (=] geandert I—V 50 =R
Driicken und | -
entrasten SW3. m ;@
Fur diese Funktion @
g oN
5’@ ’ Die Statusanzeige (LED l_ 3
- ' L 9) zwischen "H" und "h" , LED9
%@ - wechseln [ ] = - 59




@ Diagnéstico del modelo 600: Navegacion

El Indicador de estado se ve a través de la cubierta

del carro cuando estd bajada. Gracias a ello, se

pueden ver facilmente los siguientes cédigos de fallo:

pPoNS

o

6.
7.
8.
H

©

F.

No hay tension de carga.

La tensién suministrada por las baterias es demasiado baja.
Listo para funcionar.

Placa de seguridad obstruida.
El interruptor basculante del brazo del asiento esta en la posicion
OFF (desconectado).

El brazo del lado de bajada del asiento no esta bajado o no hay
peso en el asiento.

El cinturén de seguridad no esta abrochado (si esta instalado).

El asiento no esta centrado.

Interruptor 3 de la ECU no enganchado.

-h Interruptor 3 de la ECU no enganchado. (hay un problema

almacenado. ir a la pagina 62)
Fallo detectado. Consultar codigos de fallo.
Fallo de software. Cambiar ECU principal.

El salvaescaleras se ha parado. En el Indicador de estado
aparece en codigo "9". El indicador de estado mostrando el
codigo "9" =

Retire la cubierta del carro para acceder a los LED indicado-

Ejemplo de fallo:

"Presencia de fallo".

ﬁ
-
Indicador de
| | | . <:I estado
-
—

res de fallo de la ECU principal .Pulse y desenganche el SW
3 de la ECU principal para habilitar el modo diagnéstico.

SW2 Sw3

SWi1

[O

04
N ',
|3

02
=N

LED indicadores
de fallo

(—

Pulse y desenganche

]

Indicador de
estado

o

adores de

LED i

Para obtener informacion especifica sobre el fallo,
mantenga pulsado el boton Modo avanzado.

8O
70
60
50

SW4

D <:| Modo avanzado

4
o3 <:| LED indicadores
o2 de fallo
o1

™|
(0]
(7]

2[O]

Indicador de
estado

60

El indicador de fallos muestra el fallo "4".

LED indicadores de fallo

P .

El indicador de estado sigue
mostrando "9" en la ECU principal.

Indicador {fe estado

FALLO

1 No llega corriente a la ECU.

La tensién de las baterias supera los 30 V.
Se ha superado el limite de intensidad instantanea de 24 A

Se ha superado el limite de intensidad de 16 A durante
1 segundo

Grupo de fallos 3

El motor de giro se ha parado (Starla o Saxon).

e ha superado el limite de intensidad del motor de giro o

Se enciende el LED indicador de fallo
correspondiente al grupo "3". El grupo de fallos
n° 3 indica que se trata de un fallo del 1 al 6.

El indicador de estado cambiara de "9" a "A".

Indicadofe estad

FALLO
9 A
No llega corriente a la ECU.

el

2 2 La tension de las baterias supera los 30 V.

‘E Se ha superado el limite de intensidad instantanea de 24 A
k-]

g_ Se ha superado el limite de intensidad de 16 A durante

S 1 segundo

o

El motor de giro se ha parado (Starla o Saxon).

a superado el limite de intensidad del motor de giro o

El indicador de fallos muestra un fallo especifico.
En este caso, el "4". "Se ha superado el limite de
intensidad de 16 A durante 1 segundo".
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LED indicadores
de fallo

LED indicadores
de fallo

LED indicadores de fallo

Si la pantalla de Estado muestra ‘1’ 0 2’, al retirar la cubierta del carro y desenganchar el SW 3 se veran
unos LED indicadores de fallo iluminados para indicar las opciones que estan instaladas en el
salvaescaleras.

Indicador de estado = "1" o "2"

LED 1

LED 2
LED 3

LED 4

Encendido Encendido Apagado
Saxon Starla / Siena SL
Encendido Apagado Encendido

Encendido - Reposapiés motorizado instalado

Encendido - Pivote manual bidireccional

LED 5 Encendido - Permitido giro motorizado hacia la izquierda

LED 6 Encendido - Permitido giro motorizado hacia la derecha

LED 7 Encendido = salvaescaleras a izquierdas Apagado =

LED 8 Encendido - PCB opcional instalado

salvaescaleras a derechas

Si la pantalla de Estado muestra ‘3’ (Placa de seguridad obstruida), al retirar la cubierta del carro y
desenganchar el SW 3 se veran unos LED indicadores de fallo iluminados para indicar la placa de
seguridad del salvaescaleras que puede estar obstruida.

Indicador de estado = "3"

LED 1

LED 2
LED 3

LED 4

Encendido = Placa de seguridad inferior del reposapiés LED 5
activada

No asignado LED 6
Encendido = Placa de seguridad derecha del reposa- LED 7
piés/interfaz activada

Encendido = Placa de seguridad derecha del carro LED 8
activada

Encendido = Placa de seguridad inferior de la interfaz
activada

No asignado

Encendido = Placa de seguridad izquierda del reposa-
piés/interfaz activada

Encendido = Placa de seguridad izquierda del carro
activada

Si aparece "9" en la pantalla del indicador de estado, consulte la siguiente tabla para identificar el fallo.

Caédigos de fallo

Indicador de estado

9

A

FALLO

ACCION

Tension de las baterias inferior a 23 V. El carro sélo podra hacerse Compruebe la tensién de salida del cargador / Cambie las

“; 1 funcionar con los botones de control. baterias
K} 2 Tension de las baterias inferior a 21 V (el carro NO podra hacerse Compruebe la tensién de salida del cargador o cambie las
8 funcionar desde ningun control) baterias
] ) . . imi i i
3 5 Interruptor de final de recorrido activado Compruebe el muelle de limite de recorrido, el interruptor o
° el cableado
g— Interruptor del OSG activado Compruebe el OSG, el interruptor o el mazo de cables
('5 Compruebe el brazo del asiento, el OSG o los interruptores
7 Interruptor de la linea de final de recorrido activado de final de recorrido o los mazos de cables. Identificado ULT
1-4
1 Interruptores de desaceleracion izquierdo y derecho activados Compruebe los interruptores o el mazo de cables
simultaneamente
N 2 Interruptor de limite activado antes que el interruptor de desacele- Compruebe el funcionamiento de los interruptores o las
8 racion conexiones
= 3 Dos llamadas desde los controles del brazo del asiento Compruebe los controles del brazo o el mazo de cables
: 4 Dos llamadas desde los controles remotos Compruebe las conexiones IR con el PCB
°
o 5 Asiento SL: Asiento elevado y cargado simultaneamente Compruebe los interruptores del asiento o el mazo de cables
o
3 6 Circuito A derivado a tierra. (Chasis) Identificar y comprobar los mazos de cable del circuito "A"
(O]
7 Circuito B derivado a tierra. (Chasis) Identificar y comprobar los mazos de cable del circuito "B"
) 1 No llega corriente al PCB opcional. Compruebe el fusible F2 de 3.15 A
8 2 La tensién de las baterias supera los 30 V. Compruebe la tensién de salida del cargador o el motor
.._‘E 3 Se ha superado el limite de intensidad instantanea de 24 A. Exceso de carga o compruebe el motor
% 4 Se ha superado el limite de intensidad de 16 A durante 1 segundo Exceso de carga o compruebe el motor
8_ 5 El motor de giro se ha parado Exceso de carga o compruebe las conexiones
]
S - . . .
o 6 Se ha sqperado el limite de intensidad del motor de giro o del Exceso de carga. Compruebe las opciones del motor
reposapiés.
< 1 Freno no detectado Compruebe el freno y sus conexiones
']
=° 2 Motor principal no detectado. Compruebe motor principal y sus conexiones
"3 3 Motor del reposapiés no detectado. Compruebe motor del reposapiés y sus conexiones
-g 4 Motor de giro 1 no detectado Compruebe motor de giro y sus conexiones
% 5 Motor de giro 2 no detectado Compruebe motor de giro y sus conexiones
S
(O] Caida de la intensidad del motor principal por debajo de 1 A duran- Compruebe las conexiones del motor y el conector de la
6 te el desplazamiento orientacion (izquierda o derecha) del asiento

hacia arriba

si se desplaza hacia abajo




@ Diagnéstico del modelo 600: Codigos

Caédigos de fallo

Indicador de estado ,
FALLO ACCION
Superado el tiempo maximo de espera del motor de enclavamiento de giro . .
1 L . Compruebe el mecanismo de cambio
0 bidireccional del Starla
» 2 Pivote manual bidireccional del Starla. Ambos interruptores activados I )
o ) . ompruebe los interruptores o el cableado
= simultdneamente.
& 3 Fallo en el codificador del pivote motorizado del Starla Compruebe codificador y conexiones
% 4 Fallo de interruptor centrado del pivote motorizado del Starla. Interruptor aun Compruebe las conexiones del interruptor y del
8_ activado cuando el codificador esta centrado codificador
o 2 5 Error de secuencia en el codificador del pivote motorizado del Starla. Compruebe o cambie el codificador
“_tg o 6 Secuencia incorrecta en desplazamiento en el codificador del pivote motorizado  Consulte las siguiente instrucciones para
o del Starla. reprogramar o sustituir el codificador |
T g 1 Fallo en la ECU principal Cambiar ECU principal
3 §. 3 2 Fallo en PCB opcional Cambie el PCB opcional
3 68 3 Conexién intermitente entre la ECU principal y el PCB opcional Compruebe la conexion entre las tarjetas
8 1 Mazo de cables de conexion 7 cortocircuitado a alimentacion +24 V Compruebe el mazo de cables de conexién 7
'% |~ 2 Mazo de cables de conexion 9 cortocircuitado a alimentacion +24 V Compruebe el mazo de cables de conexion 9
o
= a 3 3 Mazo de cables de conexién 10 cortocircuitado a alimentacion +24 V Compruebe el mazo de cables de conexién 10
a 5] 8 4 Mazo de cables de conexién 17 cortocircuitado a alimentacion +24 V Compruebe el mazo de cables de conexién 17
| 5 Mazo de cables de conexién 18 cortocircuitado a alimentacion +24 V Compruebe el mazo de cables de conexién 18
@ o 2 No se ha indicado la orientacién (izg. o dcha.) del salvaescaleras. Cpmpruebe que el conector de orientacion esté
o bien conectado
° -
g-g 3 El cableado de giro del Starla / Saxon es incorrecto. aC;?rﬁ;uebe el mazo de cables de conexion 10 del
5 8
oS 4 Nuevo codificador de giro del SL detectado Sustituya la ECU principal por la dltima version.
F F Fallo en el software de la ECU principal Cambie la ECU principal
* Si el codigo de fallo indica un fallo en un interruptor o en el cableado y, al comprobar el circuito,
resulta que no se encuentra ningun fallo, debe suponerse que se trata de un fallo en la ECU

Reiniciar el codificador después de un fallo de secuencia

Si al apagar y volver a encender no se borra el fallo de secuencia del codificador, puede ser que el fallo se produzca durante una
operacion de desplazamiento hacia dentro. Para corregir el fallo, utilice el método siguiente:

1. Corte la alimentacion (interruptor en OFF).

2.  Ponga los interruptores F y G del conmutador SW7 de la placa de accesorios en la posicion OFF. (Consulte la pagina 9 para saber
donde estan estos interruptores).

3. Conecte la alimentacion (interruptor en ON).

4. Corte la alimentacion (OFF) y vuelva a colocar los interruptores en la configuracion deseada (consulte la pagina 9 si necesita mas
informacién sobre la configuracion).

5. Conecte la alimentacion (ON).

Acceso a codigos de error et almacenados

Para acceder a esta funcién:

PON=

Con el block de motor conectado en ‘on’

Retire la tapa del carro para acceder el ECU principal

Con indicacion de estado mostrando '2', Desconecten SW3
Si un cédigo de fallo estra memorizado, el indicador alterna entre estado "H" y "h" (9 LED). La pantalla LED de fallo también

cambia simultdneamente

Ejemplo: H4-h3 Muestra 'motor reposapiés no detectado' como el ultimo fallo almacenado (Equivalente a 9,4-A,3).

5 Para borrar el fallo memorizado, SW4 durante 4 segundos. El fallo almacenadas se borrara permanentemente.
6 Enganche el interruptor SW3 para la operacién normal del carro .

A NOTA. Un fallo memorizado no se puede visualizar si la mantenga presionado indica "9".

Presione y |
desconecte
sw3 para mus-

tra el falloo
memorado

62

Sw4
8o Sm La pantalla LED de fallo
70 o3 también cambia Al mismo
(=] o2 tiemps de la pantalla
50 =K deestado

El indicador la pan-
talla de estado cam-
biara entre H y se h
périodicamente

SW1

il

1L

Para borrar el fallo
Sw4 memorizado, SW4
durante 4 segundos.
Las fallas almacena-
das se borran definiti-
Y= 4 vamente.
Nt
>78 wm3
(=] a2
50 (=R
[l
S
[7)
N
, LED9
= -




@) Diagnostics du modéle 600 : Navigation

L’affichage d’état est visible lorsque le couvercle du chariot

est en place et indique les codes d’anomalie de base suivants :

- Pas de tension de charge. A
1. Tension de batterie trop basse. S
2. Prétal'utilisation. Lo
3. Plaquette sensible génée. f:'i:ﬁ_ _
4. Interrupteur a bascule d’accoudoir ou commutateur a clé en y ;:___-Z"::—.t -
position arrét. g ig; I
5. Accoudoir en aval relevé ou siége non chargé. ==
6. Ceinture de sécurité d’isolement non attachée. (le cas échéant) )
7. Siege non centré.
8. Le commutateur 3 sur ’ECU n’est pas verrouillé.
H-h Le commutateur 3 sur PECU n’est pas verrouillé. (il ya un défaut W_J
mémorisé. aller a la page 65)
9. Présence d’anomalie. Se reporter aux codes d’anomalie.
F. Anomalie de logiciel. Remplacer 'ECU principal.
Exemple d’anomalie : «
Le monte-escalier s’est arrété. Le client signale que “9” est indiqué . e
@ sur I'Affichage d’état. L affichage d’état montre “9” “Présence d’une 9| — 1 Affichage d'état
anomalie”.
-
Déposer le couvercle du chariot pour accéder aux diodes y

®

d’affichage des anomalies de 'ECU principal. Appuyez sur le

commutateur SW 3 de 'ECU principal pour le déverrouiller et

activer le mode de diagnostic des anomalies.

SW4
s O4 . s ces
- Say <:| D,lodes d’affichage
= o d’anomalie
50 (=R
]
%l. <:| Presse et de-verrou
N
}[O]

LED 9 <:| Affichage d’état

[0] L=
7]

Pour des informations spécifiques sur les
anomalies, appuyer de maniére prolongée sur le
bouton d’avancement de mode.

SW4

Avancement de mode

80 Sms : ,

70 o3 Diodes d’affichage
61 o2 d’anomalie

50 =K

LED9

T 01

Affichage d’état

SWi1

ol[ol[o]

L’'affichage des anomalies montre
I'anomalie spécifique “4”.

L’affichage d’état continue de montrer “9” sur 'ECU principal.

Affichage d’état
ANOMALIE

1 Absence d'alimentation détectée vers ECU d’option.
Tension de batterie supérieure a 30 V.

Limite de courant de 24 A dépassée — coupure instantanée
4  Limite de courant de 16 A dépassée pendant 1 seconde

Calage du moteur de pivot électrique (modele Starla ou
axon)

Diodes d‘affichalie

de courant de moteur de pivot ou repose-pieds
dépassée

Les diodes d’affichage des anomalies indiquent le groupe
d’anomalies “3”. Le groupe d’anomalies “3” indique que l'a-
nomalie sera 'une de 1 a 6.

| L’affichage d’'état passe de “9” a “A”.

ANOMALIE

~
Affichage d’ét:
9 A

\A/Absence d’alimentation détectée vers ECU d’option.
2 Tension de batterie supérieure a 30 V.
imite de courant de 24 A dépassée — coupure instantanée
@Jmite de courant de 16 A dépassée pendant 1 seconde
Calage) du moteur de pivot électrique (modéle Starla ou
axon

LimMg de courant de moteur de pivot ou repose-pieds

Diodes d’affichage d’anomalie
Groupe d’anomalies 3

|

L’affichage des anomalies change pour afficher
'anomalie spécifique. En l'occurrence “4”. “Limite de
courant de 16 A dépassée pendant 1 seconde”
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d’affichage des

Diodes
d’affichage des
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Diodes d’affichage des anomalies

Si

Diagnostics du modéle 600 : Codes

Si “1” ou “2” apparait dans la fenétre de I'affichage d’état, retirez le couvercle du chariot et déverrouillez
le commutateur SW 3 ; les diodes d’affichage d’anomalie sous le couvercle sont allumées pour
indiquer quelles options sont présentes sur le monte-escalier.

Affichage d’état “1” ou “2”

Diode 1 Allumée Allumee Eteinte Diode 5 Allumée — Pivotement électrique & gauche autorisé
Siege Saxon Siége Starla/Siena Siege SL

Eteinte Allumée Diode 6 Allumée — Pivotement électrique a droite autorisé

Diode 2 Ajymge

Diode 7 Allumée = Monte-escalier c6té gauche

Diode 3  Allumée — Repose-pieds électrique présent Eteinte = Monte-escalier coté droit

Diode 4 Allumée — Pivotement manuel 2 voies. Diode 8 Allumée — CCI d’option montée

Si “3” apparait dans la fenétre de I'affichage d’état (plaquette sensible génée), retirez le couvercle et
déverrouillez le commutateur SW 3 ; les diodes d’affichage d’anomalie sous le couvercle sont allu-
mées pour indiquer quelle plaquette sensible est peut-étre génée sur le monte-escalier.

Affichage d’état “3”

Diode 1 Plaquette sensible inférieure activée sur le repose-pieds Diode 5 Plaquette sensible d’interface inférieure activée

Diode 2  Non affectée Diode 6 Non affectée

Diode 3 Plaquette sensible de repose-pieds/interface coté droit activée Diode ;ctisléique“e sensible de repose-pieds/interface coté gauche

Diode 4 Plaquette sensible de chariot cété droit activée Diode 8 Plaquette sensible de chariot cété gauche activée

“9” apparait dans la fenétre de I'affichage d’état, se reporter au tableau suivant pour identifier 'anomalie.

Codes d’anomalie

Affichage d’état

ANOMALIE ACTION
9 A

Tension de batterie inférieure a 23 V. Le chariot ne peut

- 1 fonctionner qu'a 'aide de ses boutons de commande. Controéler la sortie du chargeur / remplacer les batteries
» . e R
8_ 2 2 Tension de battc_ene |nfe|f|eure aznyv (.AUCUNE commande Controler la sortie du chargeur / remplacer les batteries
25 ne permet de faire fonctionner le chariot)
8 § 5 Contacteur d'arrét activé Contréler fin de course / contacteur / cablage
S . . - Controler régulateur de survitesse / contacteur / faisceau de
- 6 Contacteur de régulateur de survitesse activé A
© cablage
7 Interrunteur d'arrét activé Controler accoudoir / régulateur de survitesse / contacteurs d’arrét
P ou faisceaux de cablage. Identification ULT 1- 4
Contacteurs de ralentissement gauche et droit activés . . A
1 simultanément Controler contacteurs / faisceau de cablage
o~ Contacteur de butée activé avant le contacteur de . . .
» 2 ) Controéler le fonctionnement/les connexions des contacteurs
o3 ralentissement
g— = 3 Doubles appels des commandes d’accoudoir Controler commandes/faisceau de cablage d’accoudoir
(% g 4 Doubles appels des télécommandes Controler les connexions de CCI IR
c
g 5 Modele SL : Siege relevé et chargé simultanément Controler contacteurs/faisceau de siege
6 Circuit “A” en court-circuit a la masse. (Chéssis) Identifier et contrdler les faisceaux de cablage “A”
7 Circuit “B” en court-circuit a la masse. (Chéssis) Identifier et contrdler les faisceaux de cablage “B”
1 Absence d’alimentation détectée vers CCI d’option. Controler fusible F2 3.15A
2 2 Tension de batterie supérieure a 30 V. Controéler sortie de chargeur / moteur
ol % 3 Limite de courant de 24 A dépassée — coupure instantanée Charge excessive / contrdler moteur
3
] g 4 Limite de courant de 16 A dépassée pendant 1 seconde Charge excessive / contréler moteur
© G 5 Calage du moteur de pivot électrique Charge excessive / contrdler connexions
S - . .
6 |7|m|te_ de coyrant qe moteur de pivot ou repose-pieds Charge excessive. Contréler moteurs d’options
électrique dépassée
1 Frein non détecté Controéler frein et connexions de frein
< 2 Moteur principal non détecté Contrdler moteur principal et connexions
o 2 3 Moteur de repose-pieds non détecté Contrdler moteur de repose-pieds et connexions
o=
g g 4 Moteur de pivot 1 non détecté Contrdler moteur de pivot et connexions
[ 2 5 Moteur de pivot 2 non détecté Contréler moteur de pivot et connexions
g 6 Chute du courant de moteur principal en dessous de 1 A Controler connexions du moteur / Contréler prise de cété de
pendant la montée fonctionnement si le monte-escalier descend




@ Diagnostics du modéle 600 : Codes

Codes d’anomalie

. ) 2
Ag'mge;e‘a‘ ANOMALIE ACTION
1 Temporisation de moteur de verrouillage de pivot manuel 2 voies Starla Controler mécanisme d’inversion
é’j 2 P_ivot mapuel 2 voies Starla. Les deux contacteurs sont activés Contréler contacteurs / cablage
= simultanément.
§ 3 Anomalie de codeur de pivot électrique Starla Contrdler codeur / connexions
L 4 Anomalie de contactegr ’de pivot électrique Stgrla centré. Contrdler connexions de contacteur / codeur
" 2 Contacteur fancore activé quand coclleur f:entrfa )
- 3 5 Erreur de séquence de codeur de pivot électrique Starla. Controler / remplacer codeur
a © 6 Séquence incorrecte de codeur de pivot électrique Starla Voir les instructions de reprogrammation ci-dessous /
_I pendant la course remplacer codeur
> 8 1 Défaillance d’ECU principal Remplacer ECU principal
2 %Tg“ © 2 Défaillance de CCI d’option Remplacer CCI d’option
Q. o & 3 Connexion intermittente entre ECU principal et CCI d’option Controler connexion entre cartes
9 1 Faisceau de cablage Con 7 en court-circuit a I'alimentation +24 V Controler faisceau de cablage Con 7
e ~ 2 Faisceau de cablage Con 9 en court-circuit a I'alimentation +24 V Controéler faisceau de cablage Con 9
E §% 3 Faisceau de cablage Con 10 en court-circuit a I'alimentation +24 V Controdler faisceau de cablage Con 10
Ltl‘., 8 g 4 Faisceau de cablage Con 17 en court-circuit a I'alimentation +24 V Controdler faisceau de cablage Con 17
o 5 Faisceau de cablage Con 18 en court-circuit a l'alimentation +24 V Contrdler faisceau de cablage Con 18
o 2 Coté d'installation de monte-escalier non spécifié i\r/égilférqugr:zgg?e:? coté de fonctionnement est
u§% 3 Cablage de pivot Starla / Saxon incorrect. Contrdler faisceau de siége Con10
8 é 4 Nouveau codeur de pivot SL détecté Remplacer ECU principal par la version la plus
= récente.
F F Défaillance de logiciel ’'ECU principal Remplacer 'ECU principal
* Si le code d’anomalie identifie une anomalie de contacteur/cablage et que I’essai du circuit ne trouve pas d’anomalie

Réinitialisation du codeur aprés une anomalie de séquence

Si la réinitialisation de I'alimentation ne permet pas de remédier a 'anomalie de séquence du codeur, cela peut étre di au fait que

I'anomalie se produit pendant le retour a la position normale du siége. Pour réinitialiser

I'anomalie, procéder comme suit :

1. Mettre hors tension.
Placer les commutateurs “F” et “G” de SW7 sur la carte des options a la position “OFF”. (voir la page 9 pour 'emplacement des
commutateurs.)

3. Mettre sous tension.

4. Mettre hors tension et replacer les commutateurs a la configuration voulue (voir page 9 pour la
configuration des commutateurs).

5. Mettre sous tension.

Les Codes d'anomalie mémorisé

Pour accéder a cette fonctionnalité:

PON~

Mettre le chariot sous tension

Retirez le couvercle du chariot pour accéder a I'ECU principale

Avec affichage d'état montrant '2', Déverrouillez le commutateur SW3
Se il ya un code de défaut mémorisé, I'affichage d'état (LED 9) passer entre "H" et "h". Will simultanément cycle de I'affichage de
défaut le LED.

Exemple: H4-h3 Indique “repose-pieds du moteur ne est pas détecté" comme le dernier défaut mémorisé (I'équivalent de 9,4-A,3)..

5 Pour effacer le défaut mémorisé, appuyez et maintenez pendant 4 secondes SW4. Le défaut mémorisé sera sup primé.
6 Verrouillez commutateur SW3 pour restorer le fonctionnement normal du chariot .

A NOTE. A défaut mémorisé peut pas étre affichée si I'écran indique I'état est «9».

Déverrouillez
le commuta-
teur SW3
Pour accéder
a cette fonc-
tionnalité:

=1
703
6O
50

Sw4

1y

N V4

o3 simultanément cycles avec le
o2 I'affichage d'état LED.
a1

i@

m-4 i I
'S I'affichage de défaut

Appuyez et maintenez
pendant 4 secondes

SW1  SW2

l'affichage d'état (LED 9)'—
passer entre "H" et "h". 1

| g—
'_L

SW4. Le défaut mé-
morisé sera supprimé.

=1 a4

N
p 70 3

6 =]

50 =R

()

H

7]

2 L

, , LED9
; -
7]
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o Diagnostica 600: Navigazione

Il Display di stato & visibile con il coperchio del carrello montato e

mostra all'utente i principali codici anomalie seguenti:

- Tensione di carica non presente.
1. Tensione delle batterie eccessivamente ridotta.
2.  Pronto per il funzionamento.
3. Pannello di sicurezza ostruito.
4. Interruttore a bilanciere sul bracciolo della poltroncina o interruttore a

chiave spento.
5. Bracciolo inferiore della poltroncina non abbassato o seggiolino non

caricato.
6. Cintura di sicurezza di isolamento non agganciata. (Se installata)
7. Seggiolino non centrato.
8. Interruttore 3 sulla ECU non attivato.
H-h Interruttore 3 sulla ECU non attivato. (vi &€ un'anomalia memorizzata.

fare riferimento alla pagina 68).
9. Presenza di un'anomalia. Fare riferimento ai codici delle anomalie.
F. Anomalia software. Sostituire I'unita di controllo elettrico principale.

o . *
Esempio di anomalia:
Il montascale si & arrestato. Il cliente constata che sul display di | | | |E Display di stato
@ stato & visualizzato ‘9’. Il display di stato visualizza '9’ ‘Presenza di

un‘anomalia’. *
Rimouvere il coperchio del carrello per accedere ai LED del L—J

®

modalita diagnostica.
SW4

o]

g

display anomalie dell’ unita di controllo elettrico principale.
Premere e ripremere SW 3 sulla ECU principale per abilitare la

Il display di stato continua a visualizzare
‘9’ sull'unita di controllo elettrico principale.

_—

| | .
3.:. :-_,; <:| LED del display
6O '|':|\2 anomalie
50 (=

Stampa e de-fermo

LED9 <:| Display di stato

LED del disWie

SW1 SW2 sw3

@ Per informazioni specifiche sull'anomalia, premere e
tenere premuto il pulsante Avanzamento modalita.

SW4

- j i
Displaypdi stato
ANOMALIA
9 A
1 Nessuna alimentazione elettrica rilevata all'unita
di controllo elettrico opzionale.
2 Tensione delle batterie superata di 30V.

3 Limite di corrente superato 24A Istantaneo

4 Limite di corrente superato 16A per 1 secondo

Gruppo anomalie 3

Motore del seggiolino girevole motorizzato in
stallo (Starla o Saxon)

ite di corrente del motore del poggiapiedi o
giolino girevole motorizzato superato

| LED del display anomalie mostrano il gruppo di
anomalie ‘3’. Il gruppo di anomalie ‘3’ indica che si
tratta di una delle anomalie comprese tra 1 e 6.

Il valore mostrato dal display di stato passa da ‘9’ a ‘A’.

—

Display tal
ANOMALIA
9 A

D <:| Avanzamento modalita
5o s
70 Y <:| LED del display
(Y= =) anomalie
50 (=

[aed
30l
(7]
N
30l
LED9 <:| Display di stato

LED del display anomalie

;0]

(2]

Il display delle anomalie mostra Il valore mostrato
I'anomalia specifica ‘4'.

v Nessuna alimentazione elettrica rilevata all'unita
di controllo elettrico opzionale.

2 Tensione delle batterie superata di 30V.
Limite di corrente superato 24A Istantaneo
Limite di corrente superato 16A per 1 secondo

Motore del seggiolino girevole motorizzato in
stallo (Starla o Saxon)

Gruppo anomalie 3

Limite di corrente del motore del poggiapiedi o
del seggiolino girevole motorizzato superato

\

dal display anomalie cambia per indicare I'anomalia

specifica. In questo caso ‘4’. “Limite di corrente superato 16A per 1 secondo”




@D Diagnostica 600: Codici

Se sul display di stato € visualizzato ‘1’ 0 ‘2’, rimuovendo il coperchio del carrello e ripremendo SW 3 si
vedranno i LED del display anomalie accesi che indicano quali funzioni opzionali sono installate sul
montascale.

Display di stato indicante ‘1’0 ‘2’

>
%_ ° LED 1 Acceso Acceso Spento LED 5 Acceso - Rotazione a sinistra del seggiolino
0= ) girevole motorizzato consentita
S g Polt. Saxon Polt. Starla/Siena Polt. SL
8 g LED 2 Acceso Spento Acceso LED 6 A_cceso - Rota_2|one a destra_ del seggiolino
ae girevole motorizzato consentita
w
- LED 3 Acceso - Poggiapiedi motorizzato presente LED 7 Acceso = Montascale a sinistra Spento =
Montascale a destra
LED 4 Acceso - Seggiolino girevole manuale a due vie. LED 8 Acceso - Scheda PCB opzionale installata

Se sul display di stato ¢ visualizzato ‘3’ (Pannello di sicurezza ostruito), rimuovendo il coperchio del
carrello e ripremendo SW 3 si vedranno i LED del display anomalie accesi che indicano quale pannello
di sicurezza puo essere ostruito sul montascale.

Display di stato indicante ‘3’

LED 1 Acceso Pannello di sicurezza inferiore poggiapiedi attivato LED 5 Acceso Pannello di sicurezza inferiore interfaccia attivato

LED del display
anomalie

LED 2 Non assegnato LED 6 Non assegnato

LED 3 Acceso Pannello di sicurezza destro poggiapiedi LED 7 Acceso Pannello di sicurezza sinistro poggiapiedi/
interfaccia attivato interfaccia attivato

LED 4 Acceso Pannello di sicurezza destro carrello attivato LED 8 Acceso Pannello di sicurezza sinistro carrello attivato

Se sul display di stato & visualizzato ‘9’, fare riferimento alla tabella seguente per individuare I'anomalia.

Codici anomalie

Display di stato
9 A ANOMALIA AZIONE
1 Tensione delle batterie inferiore a 23V. |l carrello funziona Controllare la potenza erogata dal caricabatterie / Sostituire le
— solamente mediante i pulsanti di comando del carrello. batterie
2 2 Tensione delle batterie inferiore a 21V (il carrello NON Controllare la potenza erogata dal caricabatterie / Sostituire le
g funziona con nessun comando) batterie
8 Interruttore limite attivato Controllare I'oltrecorsa / l'interruttore / il cablaggio
© S . s —
8. Interruttore limitatore di velocita attivato Controllare il limitatore di velocita / l'interruttore / I'impianto
g elettrico
2 7 Interruttore linea limite attivato Controllare gli interruttori limite del bracciolo della poltroncina /del
o limitatore di velocita o I'impianto elettrico. Identificato ULT 1- 4
Interruttori di rallentamento destro e sinistro attivati . e .
1 Controllare gli interruttori / I'impianto elettrico
o contemporaneamente
— Interruttore di arresto attivato prima dell'interruttore di ! . . . L. )
E 2 rallentamento Controllare il funzionamento / i collegamenti degli interruttori
E o % 3 Doppie chiamate dai comandi sul bracciolo della poltroncinaControllare il comando sul bracciolo / I'impianto elettrico
g %g 4 Doppie chiamate dai telecomandi Controllare i collegamenti della scheda PCB IR
=] . . L .
© (O] 5 Poltroncina SL: Seggiolino sollevato e caricato Controllare gli interruttori / I'impianto elettrico del seggiolino
> ] contemporaneamente
1+ 6 ‘A’ cortocircuitato a terra. (Telaio) Individuare e controllare I'impianto elettrico di ‘A’
Q. 7 ‘B’ cortocircuitato a terra. (Telaio) Individuare e controllare I'impianto elettrico di ‘B’
- 1 Nes_suna alimentazione elettrica rilevata alla scheda PCB Controllare il fusibile F2 3.15A
© opzionale.
E o 2 Tensione delle batterie superata di 30V. Controllare la potenza erogata dal caricabatterie / il motore
© .0 3 Limite di corrente superato 24A Istantaneo Carico eccessivo / Controllare il motore
©
(m) g‘ I 4 Limite di corrente superato 16A per 1 secondo Carico eccessivo / Controllare il motore
1] o2
] s 5 Motore del seggiolino girevole motorizzato in stallo Carico eccessivo / Controllare i collegamenti
6 L|m|t§ d.' corrente del mot'ore del poggiapiedi o del Carico eccessivo. Controllare i motori opzionali
seggiolino girevole motorizzato superato
1 Freno non rilevato Controllare il freno e i collegamenti del freno
2 Motore principale non rilevato. Controllare il motore principale e i collegamenti
9 3 Motore del poggiapiedi non rilevato. Controllare il motore del poggiapiedi e i collegamenti
3 g 4 Motore 1 del seggiolino girevole non rilevato Controllare il motore del seggiolino girevole e i collegamenti
o
© % 5 Motore 2 del seggiolino girevole non rilevato Controllare il motore del seggiolino girevole e i collegamenti
6 Caduta di corrente del motore principale al di sotto di 1A Controllare i collegamenti del motore / Controllare il connettore
durante la corsa verso l'alto direzionale in caso di corsa verso il basso
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Codici anomalie

Display di stato
9 A ANOMALIA AZIONE
1 l'igngg:’;nterblocco motore del seggiolino girevole manuale a due Controllare il meccanismo dlinversione
2 Se_gglqllno girevole manuale a 2 vie Starla. Entrambi gli interruttori Controllare gli interruttori / il cablaggio
° attivati contemporaneamente.
8_% 3 Anomalia encoder seggiolino girevole motorizzato Starla Controllare I'encoder /i collegamenti
QEc - . . . .
25 4 Anomalia interruttore di centre}tura segg!ohno girevole motorizzato Controllare i collegamenti dellinterruttore / dell'encoder
(G) % Starla. Interruttore ancora attivato con I'encoder centrato
5 Errore di sequenza encoder seggiolino girevole motorizzato Starla. Controllare / sostituire I'encoder
6 Sequenza non corretta dell'encoder del seggiolino girevole Fare riferimento alle istruzioni sotto riportate per riprogrammare
(7)) motorizzato Starla durante la corsa I'encoder / Sostituire I'encoder
[m) o2 1 Anomalia dell'unita di controllo elettrico principale Sostituire I'unita di controllo elettrico principale.
Q
L_IIJ % g ©o 2 Anomalia della scheda PCB opzionale Sostituire la scheda PCB opzionale
(‘5 8 Collegamento intermittente tra I'unita di controllo elettrico principale .
> © 3 ¢ la scheda PCB opzionale Controllare il collegamento tra le schede
E Cortocircuito sul connettore 7 di collegamento elettrico ; . .
o 1 L f Controllare il connettore 7 di collegamento elettrico
all'alimentazione +24V
ﬂ 2 Cortocircuito sul connettore 9 di collegamento elettrico c . . .
o - ! ontrollare il connettore 9 di collegamento elettrico
[m] o2 all'alimentazione +24V
e PN . .
= =3 g ~ 3 ;?gl?;gl::;j:éi%ﬂ{?mre 10 di collegamento elettrico Controllare il connettore 10 di collegamento elettrico
= 5 PN . .
O < ) . )
© © 4 C(?rtc_)cwcuno_ sul connettore 17 di collegamento efettrico Controllare il connettore 17 di collegamento elettrico
L all'alimentazione +24V
5 C?rtgcwcunq sul connettore 18 di collegamento elettrico Controllare il connettore 18 di collegamento elettrico
all'alimentazione +24V
o0 2 Direzione del montascale non specificata. Verificare se il connettore direzionale ¢ stato montato correttamente
2= . . )
S Ew© 3 S;I:zggmento elettrico del seggiolino girevole Starla / Saxon non Controllare il connettore 10 di collegamento elettrico della poltroncina
C o :
O 5 4 Rilevato nuovo encoder seggiolino girevole SL S?eségtrj]ltr: I'unita di controllo elettrico principale con la versione piu
F F Anomalia software dell'unita di controllo elettrico principale Sostituire I'unita di controllo elettrico principale.
* Se il Codice anomalia identifica un'anomalia dell'interruttore / dell'impianto elettrico e dal controllo del circuito non emergono anomalie,
deve essere presupposta un‘anomalia dell'unita di controllo elettrico.

Resettaggio dell'encoder in seguito ad un errore di sequenza

Se il resettaggio dell'alimentazione non consente di eliminare un errore di sequenza dell'encoder, cido pud essere dovuto al fatto che
I'anomalia si verifica durante il movimento di corsa verso l'interno. Per eliminare I'errore, attenersi alla seguente procedura:

1 Disattivare I'alimentazione.
2. Mettere gli interruttori ‘F’ e ‘G’ su SW7 sulla scheda opzionale in posizione 'OFF’. (Fare riferimento a pag. 9 per la posizione degli

interruttori.)

3. Attivare I'alimentazione.
4. Disattivare I'alimentazione e riconfigurare gli interruttori come desiderato. (Fare riferimento a pag. 9 per la configurazione degli

interruttori).

5. Attivare l'alimentazione.

Accesso Cod
Per accedere a q

Con carre

PON=

ici di guasto Memorizzati
uesta funzione:

llo su 'on'

bia Contemporaneamente.

Togliere il coperchio del carrello per accedere alla centralina principale ECU
Con indicazione di stato che mostra '2', premere l'interruttore SW3
Se é presente un codice di errore memorizzato, il display di stato (LED 9) scorrera tra 'H' e 'h'. | LED di guasto del display Cam-

Esempio: H4 -h3 Indica 'Motore poggiapiedi non rilevato' I'ultimo errore memorizzato. (Equivalente a guasto 9,4-A,3).

5 Per eliminare I'errore memorizzato, premere e tenere premuto per 4 secondi SW4. Il guasto verra rimosso in modo permanente.
6 Premere SW3 T'interruttore per il normale funzionamento della poltroncina .

A NOTE. Un errore memorizzato non puo essere visualizzato se il display di stato indica '9’

Con indicazione|
di stato che

mostra '2',

premere l'inter-
ruttore SW3
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SW4 Sw4 Per eliminare l'errore
memorizzato, premere e
tenere premuto per 4
secondi SW4.
\N '
8O —m-4 . o
- ‘o | LED di guasto del dls-I_.\ 8 B4
i o2 play Cambia Contempora- >70 o3
neamente. I_V = = Y
50 (=R 500 =p
e g
7] »
S Se é presente un codice di | o
7] errore memorizzato, il dis-
’ Ll play di stato (LED 9) scor- , LED9
= rera tra'H' e 'h' =z
: - | 5 -
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Rail end - Straight finishing dimensions

Final de carril/riel — Dimensiones de una
terminacion de carril/riel recta

o Ferroviario fine — Dritto finale dimension

@ Ende der Schiene — Finish dimension

| 9.0mm (%”) @
|

20mm (%”)

9mm (%”)

@ 3.3mm (%)
M4 TAP

i
|
|
i
i
i
!
—
—e

20mm (%")
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@ Extrémité du rail — Froites finition dimensions

@ Lo - Lot iR

9mm (%”)

@ 5.3mm (7/32”)

L/H+R/MH
4301916




Retractable Rail Adjustment

Loosen screw ‘A’ before adjustment of screw ‘B’
After adjustment, re-torque screw ‘A’ to 12NM.

Anpassung der Schiene mit Riickzug

Lésen Sie Schraube 'A', bevor Sie Schraube 'B' anpassen.
Nach der Anpassung missen Sie Schraube 'A’' auf 12 NM
festdrehen.

Ajuste del rail retractil
Afloje el tornillo “A” antes del ajuste del tornillo “B”
Tras el ajuste, vuelva a apretar el tornillo “A” a 12NM.

Réglage du rail rétractable
Desserrer la vis « A » avant de régler la vis « B ».
Une fois le réglage effectué, resserrer la vis « A » a 12 Nm.

Regolazione della rotaia retrattile

Allentare la vite ‘A’ prima di regolare la vite ‘B’

Dopo la regolazione serrare nuovamente la vite ‘A’ a una
coppia di 12NM.

BARL—ILOFRE
BUIB| OFAHMATCHUIA] EEHFET,
FE%. BUTA] B12NMTEEMHTTET,




Retractable rail - Bus bar cutting Dimensions

@ Schiene mit Riickzug — Schneidmale der Stromschiene

@ Rail retractil — Longitud de corte de las barras de distribucion
@ Rail rétractable — Dimensions de coupe de barre omnibus
A

° Rotaia retrattile — Dimensioni di taglio delle barre collettr

€ ovL--ia- -tk

1380 mm
(54'4”)

Right Hand

[ oc Rechtsseitig
€@ Derecha
@D Coté droit
@D Destra
@ =n

1380mm
(54"4”)

Left Hand

€ Linksseitig
€ Izquierda
€ Coté gauche 270mm (10%2”)
@D Sinistra

@ =n
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RAIL FIGURE 1 CHARGER AT TOP OF STAIRCASE
RED WIRE FROM
TERMINATION » 24V CHARGER OUTPUT
@ -~ PLUG ASSEMBLY (MALE PUSH-ON)
[’L FIGURE 1 B/
KAl =l IF CHARGER IS AT TOP OF STAIRCASE,
N | G~ SCREwW STORE EXCESS 24V WIRE INSIDE RAIL
BUS BAR g ! (AS SHOWN) OR SHORTEN CABLE AND
STRIP t . TERMINATE WITH CRIMPS PROVIDED.
SEE
FIGURE 2 Ll e
A
FIGURE 2
BLACK E <« RAL
NOT ™ 1
CONNECTED 2 e WASHER
(STORE EXCESS
INSIDE RAIL) Bé;g’;":ﬁ'f ;
4"’— CHARGER OUTPUT
e —re S CHARGER AT BOTTOM OF STAIRCASE
IF CHARGER IS AT BOTTOM OF STAIRCASE,
ROUTE 24V WIRE IN CHANNEL ON UNDERSIDE
BATTERY IMPORTANT NOTES : OF RAIL (AS SHOWN) AND SECURE WITH CABLE
CHARGER RETENTION CLIPS
- BATTERY CHARGER MUST NOT
BE MOUNTED TO THE RAIL
- MAINS INPUT CABLE MUST
SWITCHED NOT BE SECURED TO OR STORED
FUSED SPUR INSIDE THE RAIL
/ MAINS STAIRLIFT SUPPLY WIRING MUST BE CONNECTED IN
SOCKET ACCORDANCE WITH THE APPROPRIATE NATIONAL
STANDARD AND THE STANNAH STAIRLIFT
INSTALLATION TRAINING PROCESS. 600 BUS BAR BATTERY CHARGER CONNECTION DIAGRAM
RIGHT HAND 600 RETRACTABLE RAIL POWER LOOM ROUTING
WHERE NECESSARY, STORE EXCESS
= : 600 RETRACTABLE RAIL POWER LOOM
AL | UPRER INSIDE RAIL (AS SHOWN) OR SHORTEN
CABLE AND TERMINATE WITH CRIMPS
| BUS BAR +— SCREW PROVIDED
. bt A - BLUE WIRE FROM 600 -
[ ="~ RETRACTABLE RAIL PCB
| MIDDLE ' (MALE PUSH-ON)
600 RETRACTABLE
BUS BAR [«—— SCREW
A :::E \ [ Srip N\ _—__ REDWIREFROM RAIL POWER LOOM
| ] 24V CHARGER OUTPUT
m— LOWER L. | (MALE PUSH-ON)
= \ ! BUS BAR W | [+ SCREW 600 RETRACTABLE
ol STRIP [ S BROWN WIRE FROM 600 RAIL PCB
N = RETRACTABLE RAIL PCB
AR REDBROW BLUE | pgusear / (MALE PUSH-ON)
. | TERMINATION
.,  BLOCK
24V BATTERY 600 RETRACTABLE
CHARGER CABLE RAIL POWER LOOM
RAL= O ke — = FIGURE 1 A
| l SCREW 7] ueper B < RAL
{ —l ) BUS BAR
| BLUE WIRE FROM 600 /\/ H'_ STRIP
| RETRACTABLE RAIL PCB | I
N | (MALE PUSH-ON) . I.____:r MIDDLE L 4— WASHER
SCREW — J#— BUS BAR &
see/ . | RED WIRE FROM ’\_// 1 STRIP BLACK WIRE
FIGURE1 ' | 24V CHARGER OUTPUT L_| '8 FROM 24V —
- (MALE PUSH-ON) Ll Lower CHARGER OUTPUT
= v SCREW —» «—BUS BAR .
| BROWN WIRE FROM 600 /\./.J STRIP -
| RETRACTABLE RAIL PCB ' j¢— SCREW
BLUE|[sROWN \ | (MALE PUSH-ON) ‘\ BUS BAR
RED\[BLACK | | TERMINATION
] BLOCK
600 RETRACTABLE 24V BATTERY

RAIL POWER LOOM CHARGER CABLE
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600 BUS BAR BATTERY CHARGER & RETRACTABLE RAIL CONNECTION DIAGRAM



CHARGER AT TOP OF STAIRCASE

IF CHARGER 15 AT TOP OF STAIRCASE,
STORE EXCESS 24V WIRE INSIDE RAIL
(AS SHOWN) OR SHORTEN CABLE AND
TERMINATE WITH CRIMPS PROVIDED.

CHARGER AT BOTTOM OF STAIRCASE

IF CHARGER IS AT BOTTOM OF STAIRCASE,
ROUTE 24V WIRE IN CHANNEL ON UNDERSIDE
OF RAIL (AS SHOWN) AND SECURE WITH CABLE
RETENTION CLIPS

600 DEALER BUS BAR BATTERY CHARGER CONN DIAG

FIGURE 1
RAIL RED WIRE FROM
TERMINATION 24V CHARGER QUTPUT
i PLUG ASSEMBLY (MALE PUSH-ON)
i,  SEE 4
FIGURE 1 o i
: '\»  + —SCREW
BUS BAR \/_\
STRIP S
SEE
FIGURE 2
FIGURE 2 GIRDER BLACK WIRE FROM 24V
CLIP CHARGER OUTPUT
BLACK
NOT NUT WASHER SCREW
CONNECTED v
(STORE EXCESS v 1 ¥ w v
INSIDE RAIL) !.‘ Ml ] -
24Vdc 12Vdc
BATTERY IMPORTANT NOTES :
CHARGER
- BATTERY CHARGER MUST NOT
BE MOUNTED TO THE RAIL
- MAINS INPUT CABLE MUST
NOT BE SECURED TO OR STORED
INSIDE THE RAIL
SWITCHED
FUSED SPUR |  gTAIRLIFT SUPPLY WIRING MUST BE CONNECTED IN
/| MAINS ACCORDANCE WITH THE APPROPRIATE NATIONAL
SOCKET STANDARD AND THE STANNAH STAIRLIFT
INSTALLATION TRAINING PROCESS.
RIGHT HAND
RAIL -
UPPER L. |
BUS BAR —> A, «+—— SCREW
STRIP | l\_’_\ BLUE WIRE FROM 600
(B, RETRACTABLE RAIL PCB
MIDDLE L | (MALE PUSH-ON)
S T C_S(fw RED WIRE FROM
STRIP F
FIGUB__E 1 l L 24V CHARGER OUTPUT
' tower  |[L| (MALE PUSH-ON)
BUS BAR—» «—— SCREW
STRIP U\_,_\ BROWN WIRE FROM 600
\ LB RETRACTABLE RAIL PCB
BLACK REDBROW BLUE BUS BAR / (MALE PUSH-ON)
TERMINATION
| | _ BLOCK
24V BATTERY 600 RETRACTABLE
CHARGER CABLE RAIL POWER LOOM
LEFT HAND
RAIL Loy R i B e S Bt = D BB S B
! ot UPPER
| SCREW —. ( BUS BAR
BLUE WIRE FROM 600 ,\_/" STRIP
| RETRACTABLE RAIL PCB (=1l

BLUE]||[BROWN
BLACK

(MALE PUSH-ON) |

- MIDDLE
SCREW ——» - BUS BAR
RED WIRE FROM /\—//'i ety
24V CHARGER OUTPUT |

(MALE PUSH-ON)

600 RETRACTABLE 24V BATTERY
RAIL POWER LOOM CHARGER CABLE

[ = LOWER
SCREW —— . BUS BAR
| BROWN WIRE FROM 600 ,_\/ | STRIP
. RETRACTABLE RAIL PCB =
(MALE PUSH-ON) '\ BUS BAR
| TERMINATION
__ BLOCK

600 RETRACTABLE RAIL POWER LOOM ROUTING

WHERE NECESSARY, STORE EXCESS
600 RETRACTABLE RAIL POWER LOOM
INSIDE RAIL (AS SHOWN) OR SHORTEN
CABLE AND TERMINATE WITH CRIMPS
PROVIDED.

600 RETRACTABLE
RAIL POWER LOOM

600 RETRACTABLE
RAIL PCB

b

FIGURE 1 GIRDER BLACK WIRE FROM 24V
CLIP CHARGER OUTPUT
NUT WASHER SCREW
v
v v \4 v

600 DEALER BUS BAR BATTERY CHARGER & RETRACTABLE RAIL CONN DIAG

FOR DETAILS OF BATTERY CHARGER
CONNECTION REFER TO DIAGRAM 4309210.
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INTERFACE & FOOTREST
The circuits in this system are in two groups, 'A' and 'B.

STARLA [ SIENA CHAIR The two groups use a 24VDC pulsing signal.
The 'A’ pulses are timed differently to the "B pulses.
KEYSWITCH SEATBELT DIRECTION
AR e SWITCH & oﬁmﬁﬂu n  CONTROL  ARM This aids the electronics detect incomect wiring and faults.
(MANUAL FOOTREST OPTIONAL RAISED
VERSION DOES NOT INCLUDE
INTERFACE FooTRESTSWTEH :
¥ FOOTREST SWITCH
w
— el
LEFT ﬁ -
INTERFACE UNKL | PK LEDS MANUAL 2 WAY SWIVEL
A w S [
RIGHT A . W m !
! w ARM LOWERED b
INTERFACE ﬁﬁ:zx R,V CONNECTIONS IN >lzlol e »Wo@lm L
DPPOSITE ARM, = == n LEFT
LINK L | e = arm SWI:A | i— 1 wek INTERLOCK
LEFT . P
FOOTREST LFR Wi E SEATPAD NOT FITTED S [x = oY il
ON SIENA CHAIR, WIRES = 5 RIGHT
LINKR , V « LINKED TOGETHER, 53 aveK INTERLOCK
RIGHT =
FODTREST RER . WBE z = BN b
MOTOR 1 [2 == BE  MOTORT vl
M W A oW MOTOR (M = MOTOR
BOTTOM +
FOOTREST BFR _, WBK COMMON —— COMMON
4
| E1
OO * | 9
AYTA AL AL
=+ | - 1 11 -
m mmh =1
54321 INFRARED m_i T _ m_g..___;d:_____._;.._
S5 RECEVERPCB O|1234567 12345678
<zailig @< <m<a<
CARRIAGE Sean " wien L
TRANSMITTERS W conN?
nur2 | RBN s —+—= w CHAIR TYPES
2 A = STARLA/
REN :
056 WT3 | REE GV [ — =T 2 B
0 RRE [ | LSAFE: B B =Sl
REE e i~ ULT 3 24V = SAXON
(SAFE 0| RSAFE: B
* lerr o GymE § [[— 0| ULT4
mknﬂw B L Y WIBK o [ — | %.m!‘w.h B
iy GYIGN o .
1 R I es| RSLOW: B
> 1| 24V CHARGE
K monr REAFE,, GYR
SAFETY o -
PAD - [
........................................ e
TIMATE
a1 T SUCOMTREL FCB WIRES INCLUDED
> IN CARRIAGE LOOM
LSLOW _ GYBE MOTOR m
LEFT » MOTOR
sLow B GY CON 18 USE UPPER & LOWER
== e e BUSBARS FOR RETRACTABLE RAIL
STOP L _ » ” i
. CONNECT TO BRAKE MOTOR BE
RSLOW _ GYIGN WIBK
»> FOOT SW |ov
RIGHT _E_ @ = POWERED FOOTREST
SLOW B &Y
s 3 , BK| [BK BN| [BE _— omer
% LEFT HAND RR CARRIAGE i [%% RIGHT HAND RR CARRIAGE ' BE 1 TT._D._%
i ONLY | ONLY - WMOTOR
RR PRIBK i RR PKIBK i BK w \
SAFETY ; SAFETY H m MOTOR = wiBkK , FOOTSW FOOTREST
swiTeh e & W POSITION
omcH CONMECT TO " A
CARRIAGE
s LEFT mﬂmﬂ 0VOLT STUD
PAD PAD

600 WITH STARLA / SIENA CHAIR CONNECTION DIAGRAM
RALOVOLT 4309009 E
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INTERFACE & FOOTREST
The circuits in this system are in two groups, ‘A’ and 'B'.

SIENA WIDE ARM CHAIR The two groups use a 24VDC pulsing signal.
The 'A' pulses are timed differently to the 'B' pulses.
KEYSWITCH SEATBELT DIRECTION
(T CHAIRARMPCE SWITCH CONTROL ARM This aids the electronics detect incormect wiring and faults.
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