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Montering på karmöverstycke, standardlänkarm
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A)	 Klistra fast borrmallen (horisontal position beroende på 
armsystem 1) eller 2), vertikalt enl. mått Y). Beakta rätt 
monteringssida (se översikt sid. 1).

B)	 Borra hålen för skruvdiameter 6 mm.
C)	 Sätt in drivaxeln i drivenheten. Pilen visar rotationsrikt-

ning vid öppning.
D)	 Dra endast åt insexskruven så pass mycket att drivax-

eln fortfarande kan vridas runt för hand. Drivaxeln dras 
inte åt hårt förrän under idrifttagningen.

E)	 Skruva fast drivenheten på karmöverstycket.
F)	 Sätt drivarmen på drivaxeln och skruva fast.

1) standardlänkarm 290 mm 
2) standardlänkarm 350 mm

X 1) – 40 … + 100 + 100 … + 240

X 2) – 100 … + 40 + 40 … + 180
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L = 291 … 436 L = 436 … 581

Y 0 … 10 0 … 29 0 … 70

Z 33 52 93

63 82 123
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G)	 Fäst dörrbladsfästet på dörrbladet enligt  
måttuppgifterna.

H)	 Sätt in justerarmen med lossade skruvar vid drivarmen 
och dörrbladsfästet.

I)	 Se till att dörrbladet är stängt och vrid sedan drivarmen 
i öppningsriktningen så pass långt tills justerarmen står 
i rät vinkel mot dörrbladet.  
Dra åt skruvarna på justerarmen i detta läge.

J)	 Sätt kåpan på dörrbladsfästet.
K)	 Montera gavlarna.

•	 Ta anläggningen i drift enligt T-1654.
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Dörrbladsmontering, standardlänkarm
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A)	 Klistra fast borrmallen (vertikal position enl. mått Y). 
Beakta rätt monteringssida  
(se översikt sid. 1).

B)	 Borra hålen för skruvdiameter 6 mm.
C)	 Sätt in drivaxeln i drivenheten. Pilen visar rotations-

riktning vid öppning.
D)	 Dra endast åt insexskruven så pass mycket att dri-

vaxeln fortfarande kan vridas runt för hand. Drivaxeln 
dras inte åt hårt förrän under idrifttagningen.

E)	 Skruva fast drivenheten på dörrbladet.
F)	 Sätt drivarmen på drivaxeln och skruva fast. 

G)	 Fäst karmfästet på karmöverstycket enligt  
måttuppgifterna.

H)	 Sätt in justerarmen med lossade skruvar vid drivarmen och 
karmfästet.

I)	 Se till att dörrbladet är stängt och vrid sedan drivarmen i 
öppningsriktningen så pass långt tills justerarmen står i rät 
vinkel mot dörrbladet. Dra åt skruvarna på justerarmen i 
detta läge.

J)	 Sätt kåpan på karmfästet.
K)	 Montera gavlarna.

•	 Ta anläggningen i drift enligt T-1654.
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Glidarm

X 0 … + 150

U 0 … 20 0 … 39 0 … 80

W 59 ± 3 78 ± 3 119 ± 3

63 82 123

a 2) 230 … 360

b 2) c – 90 a2 + (x + 80)2 – 90

d min. 2) c + 570 a2 + (x + 71)2 – 570

1) glidarm 350 mm 
2) glidarm 500 mm
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A)	 Klistra fast borrmallen (horisontal position beroende på 
val av arm 1) eller 2), vertikalt enl. mått U). Beakta rätt 
monteringssida (se översikt sid. 1).

B)	 Borra hålen för skruvdiameter 6 mm.
C)	 Sätt in drivaxeln i drivenheten. Pilen visar rotationsrikt-

ning vid öppning.
D)	 Dra endast åt insexskruven så pass mycket att drivaxeln 

fortfarande kan vridas runt för hand. Drivaxeln dras inte 
åt hårt förrän under idrifttagningen.

E)	 Skruva fast drivenheten på karmöverstycket.
F)	 Montera glidskenan på dörrbladet enligt  

måttuppgifterna.

G)	 Skjut in täckprofilen.
H)	 Kör in glidstycket i glidskenan.
I)	 Montera glidskenans gavlar.
J)	 Sätt drivarmen på drivaxeln och skjut den uppåt mot 

drivenheten. Kör in den främre änden helt i glidstycket 
och skruva sedan fast drivarmen.

K)	 Sätt kåpan på glidstycket.
L)	 Montera gavlarna.

•	 Ta anläggningen i drift enligt T-1654.
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Glidarm med panikbeslag
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A)	 Klistra fast borrmallen (vertikal position enl. mått U). 
Beakta rätt monteringssida (se översikt sid. 1).

B)	 Borra hålen för skruvdiameter 6 mm.
C)	 Sätt in drivaxeln i drivenheten. Pilen visar rotationsrikt-

ning vid öppning.
D)	 Dra endast åt insexskruven så pass mycket att drivaxeln 

fortfarande kan vridas runt för hand. Drivaxeln dras inte 
åt hårt förrän under idrifttagningen.

E)	 Skruva fast drivenheten på karmöverstycket.
F)	 Fäst panikbeslagets gångjärn/glidskena på dörrbladet 

enligt måttuppgifterna.
G)	 Ställ in avsedd hållkraft genom att förskjuta magneten.
H)	 Kör in glidstycket i glidskenan.

I)	 Montera glidskenans gavlar.
J)	 Sätt drivarmen på drivaxeln och skjut den uppåt mot 

drivenheten. Kör in den främre änden helt i glidstycket 
och skruva sedan fast drivarmen.

K)	 Sätt kåpan på glidstycket.
L)	 Montera gavlarna.
M)	 Montera gummibuffertar på karmöverstycket så att dri-

varmen ligger emot när panikbeslaget utlöses.
	 Ställ in dörranslaget på paniköppningssidan på max. 

90°.

•	 Ta anläggningen i drift enligt T-1654.
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Mekanisk inställning
Ställa in ÖPPET-anslag

Det interna ÖPPET-anslaget får endast användas som säkerhet (t ex i manuell drift). I automatikdrift får det inte köras emot!

•	 Öppna dörren till största möjliga öppningsbredd och blockera den därefter provisoriskt.

•	 Ställ in ÖPPET-anslaget så att armsystemet inte kan knäa över det sträckta läget.

Om det finns risk för höga vindlaster ska en extern dörrstopp installeras.

max. 170 °
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Ställa in fjäderförspänning (TORMAX 1201)
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Demontera drivaxeln
•	 Ta bort drivaxelskruven (1).

•	 Skruva in axelutdrivaren (2).

•	 Dra åt tills drivaxeln (3) lossnar.

1
2

T1659_19

3

Kontroll av systemet
Innan anläggningen tas i drift och överlämnas till innehavaren måste den kontrolleras enligt provinstruktionerna 
T-1280 och checklista för första kontroll TORMAX 1102, 1201 (TORMAX Extranet).

















Krav på montörerna
Nätanslutningen får endast utföras av en behörig elinstallatör enligt landsspecifika föreskrifter. 

Gruppledningen skall installeras via all-polig brytare.

Nätanslutning
•	 Kontrollera först anslutningsspänningen för utrustningen.
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T-1664 schwed Elanslutning vid byggarbetsplatsen

Giltighetsområde TORMAX 1102, 1201 Swing Door Drive

Sammanställt 22 juni  2015

Mottagare Montering

TORMAX | CH-8180 Bülach
www.tormax.com
info@tormax.com

N + L1 + PE säkring med 10 AT på byggnadssidan, skyddsjordning krävs.

Anslutningsvärden	  
1 × 230 V AC (+5% /– 10 %), 50 – 60 Hz, max. 200 W eller 1 × 115 V AC (+5% /– 10 %), 50 – 60 Hz, max. 200 W

Anslutningsledning

Typ  H05VV-F, H05RR-F

	 Kontrollera att nätspänningen är frånslagen innan inkopplingsarbeten påbörjas.

– Om möjligt, förlägg gruppledningen till den sida av öppnaren där nätanslutningen är belägen.

– Avrunda kanterna och ta bort grader i hål för kabelgenomföringar..

För att säkerställa en störningsfri drift av anläggningen, måste samtliga kablar monteras med dragavlastningar (kabelför-
skruvning).

Nätkabel ska ha fixerats så att den inte kan dras in i rörliga delar i drivenheten eller dörranläggningen.

•	 Förlägg gruppledningen via något av de förberedda hålen i 
gavlarna eller i det slitsade hålet i botten av öppnaren.

•	 Anslut nätkabeln till plinten (1) enligt ritning, eller montera 
eventuell Till/Från-brytare (2). 

•	 Fäst gruppledningen med hjälp av medföljande buntband 
och buntbandsfästen.

Nödstoppsbrytare 

•	 Montera eventuell brytare för nödavstängning på lämpligt sätt och koppla gruppledningen via den brytaren.

Anläggningen får endast tas i drift av en utbildad fackman med hänsyn till erforderliga dokument för idrifttagande 
och granskning.

Obs! Risk för elektrisk chock. Använd endast stickkontakter med jordledare.

10AT
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50/60 Hz
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	 Komponenterna får endast anslutas i strömlöst skick.

Plintanslutningar vid standardprogrammering

Basmodul (BDM)	 Effektmodul (PDM)
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T-1655 schwed Anslutningsschema
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ÖPPEN

Inre impulsgivare

Felindikering
OUT1  
24 VDC / max. 1 A
självåterställande

3-vägs driftlägesväljare
AUTOMAT

Säkerhet 
öppningsområde 1)

STÄNGD

C

A
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Säkerhet 
stängning1)

Säkerhet
öppning 1) 

Spärrbrytare

Ingen
funktion 1)

OUT1-2 / GNDct 
max. 1 A
självåterställande

Ytterdörrsmodul (EDM)
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BA

C

Hållmagnet
Nyckelströmbrytare

Yttre 
impulsgivare

Ringklocka

Elslutbleck
Utgång OUT1

OUT1 / OUT3
24 VDC / max. 1 A  
självåterställande

OUT1A  /  B
potentialfri
max. 1 A (vid  20 °C)
<  40 VDC, < 30 VAC
självåterställande

Flerdörrsmodul (MDM)

1) Programmerbar funktion

Matningen 24 VDC får inte belastas med mer än max. 1,5 A/36 W.

Sensorer kan kopplas ifrån med GNDct för strömsparläge.

B

A

D

C
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NätverkPardörr

IN4 Passage för sängar 1)

IN3 Driftläge UTGÅNG 1)

IN2 Driftläge ÖPPEN 1)

IN1 Driftläge STÄNGD 1)

OUT4 signal 
“Dörr driftberedd” 1)

OUT3 signal 
“Dörr stängd och låst” 1)

OUT2 signal 
“Dörr stängd” 1)

OUT1 signal 
“Dörr öppen” 1)

OUT1-  4  A  /  B
potentialfri
max. 1 A (vid 20 °C)
< 40 VDC, < 30 VAC
 självåterställande



TORMAX 1102 / 1201 och BEA 4SAFE ON SW 
 
Vid inkoppling av en eller flera sensorer blir den som kopplas till dörröppnaren benämnd 
MASTER, oavsett om den används som säkerhet vid öppnings- eller stängningsrörelse. 
Eventuella övriga sensorer ansluts med slavkabel. Standardfunktionen i PDM-modulen på 
plint C2 (IN3) = säkerhet öppning, på plint C6 (IN4) = säkerhet stängning. Reläkontakterna i 
ritningen nedan är ritade i läge sensor spänningssatt, (reläerna aktiverade) och sensor ej 
påverkad.  
 

 
 
Funktionen säkerhet öppning, (för sensorer på dörrbladets gångjärnssida), väljs i varje sen-
sor med DIP-switch 1 i läge ON. Funktionen säkerhet stängning, (för sensorer på dörrbladets 
anslagssida), väljs i varje sensor med DIP-switch 1 i läge OFF.  
 
Om två sensorer i bredd överlappar varandras detekteringsområde, ska DIP-switch 2 i re-
spektive sensor ställas i olika lägen, (ON = frekvens A i den ena sensorn, OFF = frekvens B i 
den andra sensorn).  
 
Se vidare separat manual för inställning av sensorerna i höjd- och djupled, bakgrund, m.m.  
 
När man är nöjd med sensorernas inställning och funktion ska dörröppnaren tas i drift enligt 
instruktion för idrifttagning med BDM, (T-1654) eller med kontrollpanel (T-1758). Det är viktigt 
att inga personer eller föremål finns i sensorernas detekteringsområde under idrifttagning 
och första testöppning.  
 
Dörröppnaren skickar en testsignal var 10:e sekund, (släcker testdioden i sensorerna). Re-
spektive relä i sensorn slår från/till vid den signalen och ska uppfattas av dörröppnarens 
styrenhet.  
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Funktion MCU32-kontrollpanel
Kontrollpanelen har två funktionsnivåer:

-	 Manövernivå för användaren

-	 Programmeringsnivå för montören 	
Programmeringsnivån kan endast öppnas efter att en åt-
komstkod har angetts. 

T-1248 schwed, Sida 1/3 Tillverkare: TORMAX | Landert Motoren AG

Manövernivå för användaren

Funktioner: 	 Val av driftläge	

	 Återställning	

Indikering: 	 Visning av aktuellt driftläge

 	 Visning av aktuellt fel/tips

Åtkomstskydd:	 Panellås

Programmeringsnivå för montören

Funktioner:	 Inmatning av åtkomstkod "C"	

	 Programmering av max. 100 parametrar  
	 i 16 nivåer.

Indikering:	 Visning av aktuell inställd parameter.

Åtkomstskydd:	 Åtkomstkod (standard: 111)

Timeout:	 10 min. efter det senaste 
	 programmeringssteget skyddas 
	 programmeringsnivån "P" automatiskt  
	 av åtkomstkoden "C" på nytt.

T1248schwed_6

Symboler för driftläge

Dörr låst med elektroniskt lås

STÄNGD

AUTOMATIK 2

AUTOMATIK 1

ÖPPEN

UTGÅNG

Väjare 1 uppåt

Driftläge MANUELL (P) 

Väljare 2 nedåt

T-1248 schwed Programmering med kontrollpanel

Giltighetsområde iMotion Sliding Door Drives, iMotion Swing Door Drives, 
TORMAX 1102, 1201

Sammanställt 16. juni 2015

Mottagare Idrifttagning

TORMAX | CH-8180 Bülach
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Programmering med kontrollpanelen
Tryck på knapp 1 för att ändra siffervärdet (i steg från 0 till 9 och 
därefter åter till 0)

Tryck på knapp 2 för att bekräfta siffran som visas.

1.  Start

Välj och bekräfta den andra och tredje kodsiffran på samma 
sätt: 

Timeout: Om ingen inmatning görs inom 10 sekunder kom-
mer manöverenheten att skifta tillbaka till indikeringen av 
driftläget.

3.  Start programmeringnivå 4.  Ange parameterkod

•	 Välj och bekräfta den andra och tredje kodsiffran på 
samma sätt.

2.  Ange åtkomstkod 111

Anvisningar: 

•	 Efter att den andra kodsifftran har bekräftats, blinkar det senast inställda värdet för den tredje siffran i parameterkoden. 
Om detta eller det korrigerade värdet bekräftas kommer det att sparas. Detta indikeras genom att värdet blinkar snabbt 
i en sekund.

•	 Tryck kort på båda knappar samtidigt för att gå tillbaka till indikeringen av driftläget.

Time-Out

Om ingen inmatning görs inom 10 sek kommer P att visas på nytt. 

Om P inte bekräftas med knapp 2 under de kommande 10 sekunderna, kommer kontrollpanelen att skifta tillbaka till 
indikeringen av driftläget. Under de kommande 10 minuterna kan man trycka på de båda knapparna för att skifta direkt 
till programmeringsnivån P

Indikering av driftläge

Tryck in knapp 
1 och 2 samtidigt 
tills "C" visas

T1248_1schwed T1248_2schwed

Bokstaven C visas (=code)

Tryck på knapp 2 
för att bekräfta

T1248_3schwed

Noll visas, beredd för inmatning av kod

Välj den första 
kodsiffran med knapp 1

Bekräfta den första 
kodsiffran med knapp 2

T1248_4schwed

P visas, beredd för programmering 

Bekräfta 
med knapp 2

T1248_5

Noll visas som första siffran i koden

Välj den första 
kodsiffran med knapp 1

Bekräfta med knapp 2



5.  Lämna programmeringsnivån
Efter en timeout på 10 minuter kommer programmeringsnivån automatiskt att skyddas av åtkomstkoden på nytt. För att kunna 
öppna programmeringsnivån igen måste åtkomstkoden anges enligt ovanstående beskrivning.

Exempel på programmering
Öppethållningstiden för nyckelimpulsen skall ställas in på 5 sekunder. 

 Enligt programmeringstabellen (databas TORMAX extranet) lyder koden 12 5

För att koden ska kunna programmeras måste man först skifta från manövernivån till programmeringsnivån. 

•	 Ange först åtkomstkoden 111 	  
(Timeout: 10 s)

 	 Indikering

•	 Tryck båda knappar samtidigt. 	 C 

•	 Bekräfta med knapp.	 0

•	 Tryck på knapp 1 för att välja första siffran =1 	 1

•	 Bekräfta med knapp 2 	 0

•	 Tryck på knapp 1 för att välja andra siffran =1 	 1

•	 Bekräfta med knapp 2	 0

•	 Tryck på knapp 1 för att välja tredje siffran =1	 1

•	 Bekräfta med knapp 2	 P

Anläggningen befinner sig nu i programmeringsläge.

•	 Ange koden till parametern. (Timeout: 10 s)

Om P slocknar efter 10 s, kan man skifta tillbaka till programmeringsläget P om de båda knapparna trycks in samtidigt inom 
10 minuter.

 	 P

•	 Bekräfta med knapp 2.	 0

•	 Tryck på knapp 1 för att välja första siffran =1 	 1

•	 Bekräfta med knapp 2	 0

•	 Tryck på knapp 1 för att välja andra siffran =2 	 2

•	 Bekräfta med knapp 2	 … 	  
(den senast inställda värdet visas)

•	 Tryck på knapp 1 för att välja tredje siffran =5 	 5

•	 Bekräfta med knapp 2 (spara)	 5 

		  P

Koden 12 5 har nu sparats.

Programmeringstabeller
De aktuellla programmeringstabellerna med funktioner och passande koder är tillgängliga i TORMAX extranet.

Tabellerna är olika beroende på programversion och produkt.

•	 Ladda ned den aktuella programmeringstabellen från TORMAX extranet innan du utför arbetsuppgifterna.
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Indikeringen blinkar
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1	 Förutsättning
– Drivenheten har installerats i anslutningsklart skick.

– Delarna som ingår i armsystemet är monterade.

– Drivaxeln har ännu inte dragits åt!

2	 Information om programmering av styrningen med  
On-Board-konfigurationsverktyg
On-Board-konfigurationsverktyget består av en knapp och två lysdioder. I normalfall används detta verktyg för att ta anlägg-
ningar inkl. dubbla slagdörrar i drift enligt standardprogrammeringen. Detta verktyg används för att ställa in armsystemet 
samt grundkonfigurationen för anläggningen med tillsatsmodulerna EDM, PDM och MDM. Ännu fler funktioner är möjliga 
med kodprogrammering från kontrollpanelen. För detta ändamål krävs modulen EDM eller PIM. Mer information om detta 
finns i översikten över sammanställningen av T-1660.

On-Board-konfigurationsverktyg

	 1 Basmodul BDM 
	 2 Programmeringsknapp 
	 3 Lysdiod grön: Statusindikering (styrningen driftberedd) eller  
	    konfigurationsindikering 
	 4 Lysdiod gul: Felindikering eller konfigurationsindikering

Programmeringsfunktionerna kan startas med programmeringsknappen.  
Den gröna lysdioden blinkar innan programmeringsfunktioner väljs	  Släpp knappen vid rätt tidpunkt. 
Den gula lysdioden indikerar parametern med en rad av impulser 	  Tryck på knappen vid rätt tidpunkt.

Allmän information om programmering
•	 Håll programmeringsknappen intryckt. Efter 3 sekunder börjar den gröna lysdioden blinka i sekundtakt.  

Antalet pulser motsvarar programmeringskoden enligt programmeringstabellen. 

•	 Släpp programmeringsknappen efter att avsett antal pulser har nåtts.

Exempel för kod 3 „Känna av säkerhetssensorer” (se koder nedan)

T1652_1

A

2

4
3

M 1

Programmeringsknapp

Lysdiod grön

3 s 1. 2. 3.

Översikt över programmeringstabell
För att garantera tillräcklig säkerhet ska detaljerna för de enstaka programmeringsstegen som anges på följande sidor 
beaktas!

Kod 1:	 Idrifttagning

Kod 2:	 Teach-in (inkl. känna av/ignorera säkerhetssensorer)

Kod 3:	 Känna av / ignorera säkerhetssensorer

Kod 4:	 Parameter fjäderförspänning (användas endast vid TORMAX 1201)

Kod 5:	 Fabriksåterställning

Kod 6:	 Upprepa idrifttagning (utan anläggningsvärden)

 Programmeringssteget har därmed avslutats.
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3	 Ta anläggningen i drift
•	 Anstående idrifttagning indikeras. Den gula lysdioden tänds kort var 5:e sekund.

Genomför en fabriksåterställning om den föregående programmeringen inte är känd (kod 5). Drivenheten 1102, 1201 är 
fabriksprogrammerad. Vid en fabriksåterställning behålls denna programmering.  
Om BDM-modulen byts ut ska drivenheten först programmeras med manöverenheten USIN-7. Kod 011 för drivenhet 
1101, kod 012 för drivenhet 1201 (standardvärde). 
Vid varje anläggning ska anläggningsparametrarna bestämmas och kännas av.

Information för dubbla slagdörrar

•	 Anläggningar med pardörrar ska anslutas via CAN-bussen och IN1 och IN2 kortslutas till GND i passiv öppnare. Efter att 
strömförsörjningen kopplats in (först aktiv därefter passiv öppnare, eller båda samtidigt) konfigureras båda drivenheter 
automatiskt som aktiv och därefter passiv öppnare. I passiv öppnare bekräftas detta med en ljudsignal i två toner.	  
Standardkonfigurationen passar till pardörrar med överlappning. Optioner, se programmering med kontrollpanel USIN-7, 
utan överlappning: P830, med dörrkoordinator MDC P832.

Bestämma anläggningsparametrar

Dörrbredd	 Värden som passar till anläggningen

70 80 90 100 110 120 130*) 140*) Dörrbredd [cm]

1 2 3 4 5 6 7 8 Värde 1

') endast TORMAX 1201

Avstånd mellan drivaxel och dörraxel

31  …  67 *) 67 … 113 113 … 163 163 … 215 215 … 265 265 … 311 Avstånd A [mm]  standardlänkarm 290

–29 … –12 *) –12 … 12 *) 12 … 48 *) 48 … 110 110 … 186 186 … 251 Avstånd A [mm]  standardlänkarm 350

71 … 90 90 … 110 110 … 135 135 … 160 160 … 190 190 … 221 Avstånd B [mm]  glidarm 

1 2 3 4 5 6 Värde 2

E
dörrblad

*) Vid E > 0 ska kraften vid dörren kontrolleras och ev.  
reduceras med kontrollpanelen USIN-7.

Armlängd med axelavstånd

Standardlänkarm Glidarm

290  
310

350 
310 … 335

350 
335 … 360

350  
230

500  
230 … 310

500  
310 … 360

Armlängd C [mm] 
Axelavstånd D [mm]  

1 2 3 4 5 6 Värde 3               

T1758_2schwed

C

C

D

D = 360 mm
Värde  = 3    D

35
0montering 

på dörrblad

T1758_1schwed

A
A

montering 
på dörrblad

B
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Information för visning och inmatning av tre värden

Efter att idrifttagningen har startats (kod 1) kan de tre värden som redan har förbestämts bekräftas efter varandra med 
knapptryck.	  

–	Först visas den 1:a parametern genom att den gula lysdioden blinkar.

–	Efter att knappen har tryckts (inmatning värde 1) startas den 2:a parametern automatiskt två signaltoner och en blinkande 
gul lysdiod. 

–	Efter att knappen har tryckts (inmatning värde 2) startas den 3:a parametern automatiskt tre signaltoner och en blinkande 
gul lysdiod.

–	Efter att knappen har tryckts (inmatning värde 3) har denna arbetsuppgift avslutats.

För att tiden ska vara tillräcklig för att räkna rätt antal ljusimpulser samt för att stoppa med ett knapptryck när erforderligt 
antal har nåtts, upprepas sekvensen ständigt för varje parameter om ingen inmatning görs. Varje sekvens startas med en 
signalton.

Exempel för värde 2, 1, 4

1 × signalton – gul lysdiod blinkar	  kort knapptryck 	  1:a stopp t ex efter 2 × blinkning

2 × signalton – gul lysdiod blinkar	  kort knapptryck 	  2:a stopp t ex efter 1 × blinkning

3 × signalton – gul lysdiod blinkar	  kort knapptryck 	  3:e stopp t ex efter 4 × blinkning

Starta idrifttagning
•	 Ställ driftlägesväljaren på AUTOMAT. Aktivera inte nyckelströmbrytaren.

•	 Koppla in nätspänningen om drivaxeln är lös.

•	 Tryck på programmeringsknappen och håll intryckt tills den gröna lys-
dioden har tänts en gång  Kod 1 
Efter att dessa tre värden har bekräftats blinkar den gröna lysdioden 
som avslutning.

Arbetssteg efter kod 1 Förutsättningar Resultat

•	 Bekräfta de tre redan bestämda värdena 

	 för anläggningen efter varandra genom att 
trycka på knappen enligt det antal ljusimpulser 
som visas.

Denna inmatning krävs 
för att kraften vid dörr-
kanten ska kunna be-
räknas.

Krafterna vid dörrkanten har därmed bestämts 
och motsvarar de kraftvärden som anges i 
programmeringstabellen 30x och 31x

Öppnarens interna axel vrids ca 20 grader.  
Fjädern är nu förspänd (indikeras med en dub-
belton). 
•	 Foga samman armsystemet och skruva fast 

drivaxeln med 32 Nm med dörren stängd!

•	 Tryck in programmeringsknappen kort.  
 Dörren stängs.

Drivaxeln sitter fortfa-
rande löst.

Fjädern är förspänd och nollpositionen har be-
stämts.

Viktavkänningskörningen startas automatiskt 
efter ca 10 sek. Dörren öppnas långsamt. 
Under denna rörelse känns vikten av med en 
kort acceleration.
•	 Stoppa dörren vid önskad öppningsvinkel för 

hand eller låt den gå mot mekaniskt stopp. 
 Dubbelton. 
 Dörren stängs långsamt.

Rör inte vid dörren 
medan avkänningen ut-
förs! Om en kraftig 
kastvind uppstår under 
den korta acceleratio-
nen rekommenderar vi 
att idrifttagningen  
(kod 6) startas på nytt.

Dörrens vikt har bestämts.
Dörrens öppna läge har bestämts.

Efter en väntetid på 5 sek (stigande signalton) 
detekteras anslutningssättet för säkerhetssen-
sorerna. Dörren öppnas och stängs på nytt.	   
Efter att öppet läge har nåtts indikeras antalet 
avkända testbara säkerhetssensorer genom att 
den gröna lysdioden blinkar 0 till 2 gånger. 

Beträd inte säkerhets-
sensorernas avkän-
ningsområde. 

Efter att den testbara „Säkerhetssensor öpp-
ning” har känts av öppnas dörren med hög en-
ergi. Efter att den testbara „Säkerhetssensor 
stängning” har känts av stängs dörren med hög 
energi. „Säkerhetssensor öppning” ignoreras 
automatiskt vid rörelse mot en vägg. Kontakttyp 
på in3/ in4 PDM (NC, NC med test eller NO) och 
in4 BDM (NC, NO) bestäms.
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Justering av internt stopp

•	 Välj driftläge ÖPPEN.

•	 Justera det interna stoppet (1) till 1 mm från kuggstången (2).

Arbetssteg vid pardörrar

Nu kan även passiv öppnare tas i drift. Aktiv öppnare öppnas automatiskt. Arbetsstegen vid idrifttagningen är identiska 
med dem som gäller för aktiv öppnare. Efter att dessa arbetssteg har avslutats stängs aktiva öppnaren.

Teach-in (option)
Teach-in kan användas för att vid behov anpassa ett givet rörelseförlopp med öppningsrörelse, öppningsvinkel, öppethål-
landetid, stängningsrörelse och ev. ändstopp.

•	 Tryck på programmeringsknappen och håll den intryckt tills  den 
gröna lysdioden har tänts två gånger  Kod 2

Arbetssteg efter kod 2 Förutsättningar Resultat

•	 Öppna dörren med önskad hastighet.*)

•	 Håll dörren öppen i önskat öppet läge med avsedd 
öppethållandetid.

•	 Stäng dörren med önskad hastighet.*) **)

Dörren måste till en bör-
jan vara stängd. 

Rörelseförloppet „Öppning”, öpp-
ningsbredden, öppethållandetiden 
och rörelseförloppet „Stängning” 
känns av och sparas.

Efter 5 sek paus (stigande signalton) känns säkerhets-
sensorer av resp. ignoreras. Det inlärda förloppet visas.

Pardörrar: För att passiv öppnare ska kunna läras in utan hinder öppnar aktiv öppnare automatiskt.  
Inlärningen för passiv öppnare ska startas separat med kod 2.

*)	 Vid hög dörrvikt ska dörren öppnas och stängas mjukt och bromsas i god tid.

**)	 Öppnings- och stängningshastigheten begränsas automatiskt för Low-Energy. Detta gäller inte för de senaste 
10 graderna under minst 1,5 sek!  Kontrollera!

Känna av säkerhetssensorer (option)
Om säkerhetssensorerna (anslutna till in3/in4 PDM och in4 BDM) inte känns av rätt vid idrifttagningen eller har anslutits på 
nytt, kan de kännas av i efterhand.

•	 Tryck på programmeringsknappen och håll den intryckt tills den 
gröna lysdioden har tänts tre gånger  Kod 3

Arbetssteg efter kod 3 Förutsättningar Resultat

Efter en väntetid på 5 sek (stigande motorsig-
nalton) detekteras anslutningssättet för säker-
hetssensorerna. Dörren öppnas och stängs 
på nytt. 

Efter att öppet läge har nåtts indikeras antalet 
avkända testbara säkerhetssensorer genom 
att den gröna lysdioden blinkar 0 till 2 gånger.  

Sensorerna måste ha an-
slutits korrekt.

Beträd inte säkerhetssen-
sorernas avkänningsom-
råde.

Efter att den testbara „Säkerhetssensor öpp-
ning” har känts av öppnas dörren med hög 
energi. Efter att den testbara „Säkerhetssensor 
stängning” har känts av stängs dörren med hög 
energi. „Säkerhetssensor öppning” ignoreras 
automatiskt vid rörelse mot en vägg. Kontakttyp 
på in3/ in4 PDM (NC, NC med test eller NO) 
och in4 BDM (NC, NO) bestäms.

1 mm

2 1
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Fjäderspänning (endast för TORMAX 1201)

T1659_20

+

–

T1654_6schwedFjäderspänning

•	 Öppna dörren manuellt i spänningslöst tillstånd. 
 dörren måste stänga helt. 
Vindlaster/stängarstorlek måste beaktas.

•	 Om fjäderspänningen har justerats, programmera 
korresponderande parametervärde. Krafter i dör-
rens framkant är korrekt begränsade på så sätt. 
Standardvärde = 0 mm fjäderspänning *)

•	 Tryck på programmeringsknappen och håll den intryckt tills den 
gröna lysdioden har tänts fyra gånger  Kod 4

•	 Tryck kort på knappen igen efter att avsett antal ljusimpulser har 
getts (gul lysdiod).

1* 2 3 4 5 6 7 8 Antal ljusimpulser

0 5 10 15 20 25 30 35 Spänningslängd i mm

Fabriksåterställning (option)
•	 Tryck på programmeringsknappen och håll den intryckt tills den gröna 

lysdioden har tänts fem gånger  Kod 5

Arbetssteg efter kod 5 Förutsättningar Resultat

Aktuella anläggningsparametrar raderas och pa-
rametrarna ställs på standardvärden. Den gröna 
lysdioden blinkar två gånger som bekräftelse.

Avkända värden har raderats. Den automa-
tiska konfiguration ska genomföras på nytt.

Upprepa idrifttagningen (option)
Denna funktion startar endast om idrifttagningen (kod 1) redan har utförts. Funktionen motsvarar kod 1, men utan att de tre 
anläggningsspecifika värdena behöver anges.

•	 Tryck på programmeringsknappen och håll den intryckt tills den 
gröna lysdioden har tänts sex gånger  Kod 6

Arbetssteg efter kod 6 Förutsättningar Resultat

Den drivna axeln vrids med 20 grader.  
Fjädern är nu förspänd (indikeras med en dubbel-
ton). 
•	 Foga samman stånganordningarna och skruva 

fast drivaxeln med 32 N med dörren stängd.

•	 Tryck in knappen kort.  Dörren stängs.

Drivaxeln sitter fortfarande 
löst.

Fjädern är förspänd och nollpositionen 
har bestämts.

Viktavkänningskörningen startas automatiskt efter 
ca 10 sek. Dörren öppnas långsamt. Under denna 
rörelse känns vikten av med en kort acceleration. 
Dörren stängs långsamt.

Hindra inte dörren!
Undvik kastvindar!

Dörrens vikt har bestämts.

Säkerhetssensorernas funktion känns av automa-
tiskt. Efter 5 sek paus (stigande signalton) utförs 
en provöppning. Kopplingspunkten för säkerhets-
sensorn „Öppning” känns av automatiskt.

Beträd inte säkerhetssen-
sorernas avkänningsom-
råde. 

Efter att säkerhetssensorn „Öppning” 
har testats öppnas dörren med hög en-
ergi. Efter att säkerhetssensorn 
„Stängning” har testats stängs dörren 
med hög energi.
Säkerhetssensorn „Öppning” ignoreras 
automatiskt vid rörelse mot en vägg.
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4	 Lysdiodsindikeringar
Den gula lysdioden tänds 
var 5:e sekund

Idrifttagningen har ännu inte genomförts!

Gul lysdiod FRÅN  OK

Gul lysdiod TILL  Fel (E), felindikering, se kontrollpanel eller med skipper.  
Fellista, se TORMAX Extranet produktsupport DB-3.

Grön lysdiod TILL  Matning och modul OK

Grön lysdiod FRÅN  Matning saknas eller överbelastad. 

Grön lysdiod blinkar Ett programmeringssteg har startats med On-Board-programmeringsknappen.  
Proceduren kör (tryck in knappen kort för avbrott och ny inmatning).

Gröna och gul lysdiod  
blinkar omväxlande

Allvarligt systemfel  Koppla ifrån/till nätspänningen och håll sedan programmeringsknap-
pen på BDM-modulen intryckt i 5 sek. En fabriksåterställning genomförs.

Den gröna lysdioden blin-
kar efter att öppet läge har 
nåtts.

0 × = Inga testbara säkerhetssensorer detekterade. Dörren körs med Low-Energy. 
1 × = 1 st testbar säkerhetssensor detekterad.  
	 Rörelseriktningen utförs med Low-Energy. 
2 × = 2 st testbara säkerhetssensorer detekterade. Dörren körs med Full-Energy.

Lysdiodsindikeringar på tillsatsmodulerna EDM, MDM, PDM

Grön lysdiod TILL  Matning och modul OK

Grön lysdiod FRÅN  Matning saknas eller modulen är defekt 

5	 Kontroll

Innan anläggningen tas i drift och överlämnas till ägaren ska den kontrolleras enligt provinstruktionerna T-1280!

För att förhindra obehörig hantering av On-board-konfigurationsverktyget kan programmeringsknappen blockeras 
med kod  P901

Information om omfattningen av den automatiska avkänningen
Moduler (MDM, EDM, PDM)	 Efter inkopplingen känns den funktionsdugliga modulen av automatiskt via den interna 

CAN-bussen och sparas därefter. Koden 050 >EDM, 051 >PDM, 052 >MDM används 
för att visa om moduler har känts av.

Kontrollpanel USIN-7-A	 Den funktionsdugliga modulen känns av via LIN-bussen så länge denna är ansluten.

Referenssträcka / dörrvikt	 Dörren körs långsamt i öppningsriktning till anslag. Detta bestäms av det interna eller 
externa anslaget eller med fördel genom att dörren stoppas manuellt vid det avsedda 
läget. Körningssträckan sparas. Under drift öppnas dörren så pass mycket med avdrag 
för en tolerans som uppgår till ca < 1 grad. Tänk på att dörren behöver hitta läget på 
nytt efter en reset och därför kan köra i sökfunktionen fram till öppetanslag. Vid behov 
kan det interna anslaget användas för att begränsa den maximala öppningen.

	 Medan öppningen utförs används en kort acceleration för att mäta upp och beräkna 
dörrvikten under öppningsrörelsen. Med denna viktavkänning kan maximalt tillåten 
hastighet bestämmas för varje dörrläge för inställningen „Low-Energy”. 

Säkerhetssensorer „Öppning”	 Kontakttyperna NO eller NC med eller utan övervakning känns av efter att den stigande 
signaltonen har tystnat. Säkerhetsanordningen får inte vara aktiv vid automatisk de-
tektering.

Ignorera „Säkerhetssensor öppning”	 När dörren öppnas för första gången efter idrifttagningen (stigande signalton) utförs 
ignorerande körning. Om säkerhetsanordningen aktiveras när dörren öppnas, t ex av 
väggen, kommer vinkeln att sparas. Från och med nästa gång dörren öppnas kommer 
säkerhetssensorn „Öppning” att beaktas fram till denna vinkel (med avdrag för en viss 
tolerans) men inte under den fortsätta öppningsrörelsen.

Strömreducering för öppethållande	 Efter att anläggningen har tagits i drift eller teach-in har genomförts bestäms den 
minimala erforderliga strömnivån som krävs för att hålla dörren öppen. Den första 
mätningen genomförs när dörren för första gången hålls öppen i minst 10 sek. För 
detta ändamål reduceras strömmen stegvis tills dörren börjar stängas. Efter ca 2 gra-
der öppnas den på nytt varefter motsvarande strömvärde sparas. Strömmen mäts upp 
igen automatiskt vid efterföljande avvikelser och korrigeras därefter mycket långsamt. 
Under den första mätningen rekommenderar vi att vindlaster undviks.

och „Stängning”
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Underhåll

Uppdatering av firmware för BDM, PDM, EDM och MDM samt vid anläggningar med dubbla slagdörrar

1.	 Kopiera firmware för TORMAX 1201/1102 BDM samt PDM, EDM, MDM, från extranet till en bärbar dator.

2.	 Med Skipper, meny Extras / Uppdatera firmware

3.	 Välj mål:	 TORMAX

		  Swing Door Drive med MCU42

4.	 Välj modul: t ex BDM

5.	 Välj en passande firmware-fil och starta nedladdningen. 
Tidigare inställningar i styrenheten behålls.  
Anläggningen är genast driftberedd på nytt.

6.	 Utför uppdateringen för passiv öppnare.

	 För att anläggningar med dubbla slagdörrar ska fungera utan störningar ska de drivas med samma firmware-version!

Byta ut BDM

1.	 Uppdatera firmware till aktuell version med Skipper.

2.	 Ange typ av drivenhet med kontrollpanelen USIN-7.  
Kod 012  TORMAX 1201 = Standardvärdet 
Kod 011  TORMAX 1102

3.	 Genomför idrifttagningen.

Byta ut / komplettera PDM, EDM, MDM

1.	 Koppla ifrån matningen, byt ut modulen, koppla in matningen. 

2.	 Modulen identifieras automatiskt  grön lysdiod tänds.

3.	 Kontrollera firmware-version (se modulens baksida eller med Skipper) och uppdatera ev. modulens firmware till den 
aktuella versionen med Skipper.

4.	 Kontrollera att anslutna komponenter fungerar.

Ta bort PDM, EDM, MDM

Koppla ifrån matningen, ta bort modulen.

Koppla in matningen  E2x visas.

 Ange kod P024  E2x slocknar.

Eller: Utför fabriksåterställning med kod 5 med On-Board-programmeringsknappen och genomför därefter idrifttagning 
med kod 1.

Ändra armsystem/anläggningsparametrarna

Drivenhetens läge, armsystem, dörrvikt, fjäderspänning

1.	 Bestäm passande anläggningsparametrar P06x P07x P08x till anläggningen och ange därefter.  
Eller: Med On-Board-programmeringsknapp, kod 1

2.	 Genomför idrifttagning P021. (Ingår i programmeringen med On-Board-programmeringsknapp, kod 1) 

3.	 Anpassa fjäderspänningen P09x.  
Eller: Med On-Board-programmeringsknapp, kod 4

Dessa inställningar krävs tvunget för beräkningen av krafterna och hastigheterna för Low-Energy samt för beräkning av 
krafterna vid dörrkanten.

Fabriksåterställning

Följande raderas:

– Samtliga parametrar som ställts in (förutom typ av drivenhet)

– Automatisk avkända anläggningsvärden (dörrvinkel, dörrvikt, öppethållandeström)

Följande behålls:

– Cykel- och timräknare 

– Typ av drivenhet 1102 / 1201

Blockering av programmeringsknappen

För att förhindra obehörig hantering av On-board-konfigurationsverktyget kan programmeringsknappen blockeras 
med kod  P901
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Förutsättning
1.	Öppnaren och dörren har monterats och justerats in. Armsystemet har 

anslutits. Drivaxeln har ännu inte dragits åt! Idrifttagning är endast möjligt 
av en dörr med installerad drivanordning.

Detaljer, se Montering på byggarbetsplatsen 
T-1659.

2. Fjäder och öppetstopp har anpassats till den aktuella installationen.

3. Säkerhetsanordningarna har monterats och anslutits  
samt konfigurerats till den aktuella anläggningen.

Detaljer, se Applikation sensor

4. Erforderliga moduler (EDM, PDM, MDM) har anslutits. Detaljer, se moduldokumentation.

5. Den senaste versionen av firmware har installerats i  
styrningen.

Uppdateringar, se TORMAX-extranet.

6. Tillgång till programmeringsnivån får inte vara blockerad. För blockering, se iMotion Skipper

Information om programmering

Programmeringen utförs med kontrollpanelen USIN-7-A. Programmering, se T-1248 
Programmeringstabell, se extranet

Kontrollpanelen ansluts till modul PIM eller EDM.

Ytterligare verktyg

On-Board konfigurationsverktyg på modul BDM Detaljer, se T-1654.

Uppdatering av firmware

Firmware uppdateras med iMotion Skipper. Nedladdning av firmware, se TORMAX-
extranet

Ta anläggningen i drift
•	 Anstående idrifttagning indikeras. Den gula lysdioden på BDM-modulen tänds kort var 5:e sekund.

Genomför en fabriksåterställning om den föregående programmeringen inte är känd (kod 041). 	  
Drivenheten 1102, 1201 är fabriksprogrammerad. Vid en fabriksåterställning behålls denna programmering.  
Om BDM-modulen byts ut ska drivenheten först programmeras med manöverenheten USIN-7. Kod 011 för drivenhet 
1102, kod 012 för drivenhet 1201 (standardvärde).	  
Vid varje anläggning ska anläggningsparametrarna bestämmas och kännas av.

Information för pardörrar

•	 Anläggningar med pardörrar ska anslutas via CAN-bussen och IN1 och IN2 kortslutas till GND i passiv öppnare. Efter att 
strömförsörjningen kopplats in (först aktiv och därefter passiv öppnare) konfigureras båda drivenheter automatiskt som 
aktiv respektive passiv öppnare. I passiv öppnare bekräftas detta med en ljudsignal i två toner.

•	 Starta med idrifttagningen av aktiv öppnare. 

	 Anläggningsparametrarna ska anges vid båda drivenheter. 

	 Inställning för pardörrar utan överlappning: Kod 830, med överlappning kod 831  (standardvärde),  
med dörrkoordinator MDC kod 832  i aktiv öppnare.

T-1758 schwed Idrifttagande med Kontrollpanelen

Giltighetsområde TORMAX 1102, 1201 Swing Door Drive

Sammanställt 15 Februari 2016

Mottagare Idrifttagande, underhåll

TORMAX | CH-8180 Bülach
www.tormax.com
info@tormax.com
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Bestämma anläggningsparametrar

 Kod 06…  Dörrbredd  (indikering H11)

70 80 90 100 110 120 130 *) 140 *) Dörrbredd [cm]

1 2 3 4 5 6 7 8 Kod 

') endast TORMAX 1201

 Kod 07…  Axelavstånd A  (indikering H12)

31…67 *) 67…113 113-163 163…215 215…265 265…311 Axelavstånd A [mm] standard motorarm 290

-29…-12 *) -12…12 *) 12…48 *) 48…110 110…186 186…251 Axelavstånd A [mm] standard motorarm 350

71…90 90…110 110…135 135…160 160…190 190…221 Axelavstånd A [mm] glidarm 

1 2 3 4 5 6 Kod

E
dörrblad

*) Vid E > 0 ska kraften vid dörren kontrolleras och ev. reduceras.

 Kod 08…  Armlängd med axelavstånd B  (indikering H13)

Standardlänkarm Glidarm

290  
310

350 
310…335

350 
335…360

350  
230

500  
230…310

500  
310…360

Armlängd [mm] 
Axelavstånd B [mm]

1 2 3 4 5 6 Kod

 Kod 09…  Fjäderspänningslängd

T1659_20

+

–

T1758_2schwed

B

29
0/

35
0

B

B = 360 mm
360 = värde 3

montering 
på dörrblad35

0 350/500

T1654_6schwedFjäderspänning

T1758_1schwed

A
A

montering 
på dörrblad

A

•	 Öppna dörren manuellt i spänningslöst till-
stånd. 
 dörren måste stänga helt. 
Vindlaster/stängarstorlek måste beaktas

•	 Om fjäderspänningen har justerats, pro-
grammera korresponderande parameter-
värde. Krafter i dörrens framkant är korrekt 
begränsade på så sätt.	  
Standardvärde = 0 mm fjäderspänning *)

0 5 10 15 20 25 30 35 40 Spännlängd in mm

1 *) 2 3 4 5 6 7 8 9 Kod

Elektriskt lås       							     

 Kod 570 	 Elslutbleck, spänningslöst låst (rättvänd funktion)

 Kod 571	 Elslutbleck, spänningslöst olåst, (omvänd funktion)

 Kod 572 	 Utan elektriskt lås
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Starta idrifttagning
Indikering H14

•	 Ställ driftlägesbrytaren på AUTOMAT. Aktivera inte nyckelströmbrytaren.

 Kod 021   Start idrifttagning

Förlopp Förutsättningar Resultat

Öppnarens interna axel vrids 20 grader. Fjädern 
är nu förspänd (indikeras med en dubbelton).

•	 Foga samman armsystemet med dörren stängd 
och skruva fast drivaxeln med 32 Nm med 
dörren stängd!

•	 Kod 020 eller tryck kort på knappen på BDM. 
 Dörren stängs.

Drivaxeln sitter fortfarande 
löst.

Fjädern är förspänd och nollpositionen har 
bestämts.

Viktavkänningskörningen startas automatiskt efter 
ca 10 sek. Dörren öppnas långsamt. Under denna 
rörelse känns vikten av med en kort acceleration.

•	 Stoppa dörren vid önskad öppningsvinkel för 
hand eller låt den gå mot mekaniskt stopp.	  
 Dubbelton.	  
 Dörren stängs långsamt. 

Rör inte vid dörren medan 
avkänningen utförs! Om 
en kraftig kastvind upp-
står under den korta ac-
celerationen rekommen-
derar vi att idrifttagningen 
(kod 021 startas på nytt.

Dörrens vikt har bestämts.

Dörrens öppna läge har bestämts.

Efter en väntetid på 5 s (stigande signalton) detekt-
eras anslutningssättet för säkerhetssensorerna. 
Dörren öppnas och stängs på nytt.	  
Efter att öppet läge har nåtts indikeras antalet av-
kända testbara säkerhetssensorer genom att den 
gröna lysdioden blinkar 0 till 2 gånger.

Beträd inte säkerhetssen-
sorernas avkänningsom-
råde. 

Efter att den testbara „Säkerhetssensor 
öppning“ har känts av öppnas dörren med 
hög energi. Efter att den testbara „Säker
hetssensor stängning“ har känts av stängs 
dörren med hög energi.	  
„Säkerhetssensor öppning“ ignoreras auto-
matiskt vid rörelse mot en vägg. Kontakttyp 
på in3/ in4 PDM (NC, NC med test eller NO) 
och in4 BDM (NC, NO) bestäms.

Justering av internt stopp

•	 Välj driftläge ÖPPEN.

•	 Justera det interna stoppet (1) till 1 mm från kuggstången (2).

Arbetssteg vid pardörrar

•	 Genomför idrifttagning vid passiv öppnare   aktiv öppnare öppnas automatiskt.	   
Arbetsstegen vid idrifttagningen är identiska med dem som gäller för aktiv öppnare. Efter att dessa arbetssteg har avslu-
tats stängs aktiv öppnare.

Teach-in (option)
Teach-in kan användas för att vid behov anpassa ett givet rörelseförlopp med öppningsrörelse, öppningsvinkel, öppethål-
landetid, stängningsrörelse och ev. ändstopp.

 Kod 022   Start Teach-in

Förlopp Förutsättningar Resultat

•	 Öppna dörren med önskad hastighet. 1)

•	 Håll dörren öppen i önskat öppet läge med avsedd 
öppethållandetid.

•	 Stäng dörren med önskad hastighet. 1) 2)

Dörren måste till en 
början vara stängd. 

Rörelseförloppet „Öppning“, öppningsbred-
den, öppethållandetiden och rörelseförlop-
pet „Stängning“ känns av och sparas.

Efter 5 sek paus (stigande signalton) känns säkerhets-
sensorer av resp. ignoreras. Det inlärda förloppet visas.

1 mm

2 1
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Arbetssteg vid pardörrar

För att passiv öppnare ska kunna läras in utan hinder öppnar aktiv öppnare automatiskt. 

•	 Teach-in för passiv öppnare ska startas separat med  kod 022

1)	 Vid hög dörrvikt ska dörren öppnas och stängas mjukt och bromsas i god tid.
1) 2)	 Öppnings- och stängningshastigheten begränsas automatiskt för Low-Energy. Detta gäller inte för de senaste 

10 graderna under minst 1,5 sek!" Kontrollera!

Känna av säkerhetssensorer (option)
Om säkerhetssensorerna (anslutna till in3/in4 PDM och in4 BDM) inte känns av rätt vid idrifttagningen eller har anslutits på 
nytt, kan de kännas av i efterhand.

 Kod 023  Detektera och lagra säkerhetssensorer.

Förlopp Förutsättningar Resultat

Efter en väntetid på 5 sek (stigande motorsignalton) 
detekteras anslutningssättet för säkerhetssenso-
rerna. Dörren öppnas och stängs på nytt. 

Efter att öppet läge har nåtts indikeras antalet av-
kända testbara säkerhetssensorer genom att den 
gröna lysdioden blinkar 0 till 2 gånger. 

Sensorerna måste ha 
anslutits korrekt.

Beträd inte säker-
hetssensorernas av-
känningsområde.

Efter att den testbara „Säkerhetssensor öpp-
ning“ har känts av öppnas dörren med hög 
energi. Efter att den testbara „Säkerhetssensor 
stängning“ har känts av stängs dörren med hög 
energi. „Säkerhetssensor öppning“ ignoreras 
automatiskt vid rörelse mot en vägg.	  
Kontakttyp på in3/ in4 PDM (NC, NC med test 
eller NO) och in4 BDM (NC, NO) bestäms.

Ytterligare funktioner och parametrar
De olika möjligheterna anges under „iMotion Skipper“ eller „Programmeringstabell“ på TORMAX-extranet.

Tillverkaren rekommenderar att vart och ett av dessa extra enstaka programmeringssteg funktionskontrolleras.

Indikering
Felindikeringar E / H på manöverenheten. Betydelsen förklaras i feltabellen på extranet.

Lysdiodsindikeringar på basmodulen BDM

Den gula lysdioden tänds 
var 5:e sekund

Idrifttagningen har ännu inte genomförts!

Gul lysdiod FRÅN  OK

Gul lysdiod TILL  Fel (E), felindikering, se kontrollpanel eller med skipper.  
Fellista, se TORMAX Extranet produktsupport DB-3.

Grön lysdiod TILL  Matning och modul OK

Grön lysdiod FRÅN  Matning saknas eller överbelastad. 

Grön lysdiod blinkar Ett programmeringssteg har startats med On-Board-programmeringsknappen.  
Proceduren kör (tryck in knappen kort för avbrott och ny inmatning).

Gröna och gul lysdiod  
blinkar omväxlande

Allvarligt systemfel  Koppla ifrån/till nätspänningen och håll sedan programmeringsknap-
pen på BDM-modulen intryckt i 5 sek. En fabriksåterställning genomförs.

Den gröna lysdioden blinkar 
efter att öppet läge har 
nåtts.

0 × = Inga testbara säkerhetssensorer detekterade. Dörren körs med Low-Energy. 
1 × = 1 st testbar säkerhetssensor detekterad.  
	 Rörelseriktningen utförs med Low-Energy. 
2 × = 2 st testbara säkerhetssensorer detekterade. Dörren körs med Full-Energy.

Lysdiodsindikeringar på tillsatsmodulerna EDM, MDM, PDM

Grön lysdiod TILL  Matning och modul OK

Grön lysdiod FRÅN  Matning saknas eller modulen är defekt 
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Kontroll

Innan anläggningen tas i drift och överräcks till ägaren ska den kontrolleras enligt provinstruktionerna T-1280! 

För att förhindra obehörig hantering av On-board-konfigurationsverktyget kan programmeringsknappen blockeras 
med kod  P901

Information om omfattningen av den automatiska avkänningen
Moduler (MDM, EDM, PDM)	 Efter inkopplingen känns den funktionsdugliga modulen av automatiskt via den interna 

CAN-bussen och sparas därefter. Koden 050 >EDM, 051 >PDM, 052 >MDM används 
för att visa om moduler har känts av.

Kontrollpanel USIN-7-A	 Den funktionsdugliga modulen känns av via LIN-bussen så länge denna är anslu-
ten.

Referenssträcka / dörrvikt	 Dörren körs långsamt i öppningsriktning till anslag. Detta bestäms av det interna eller 
externa anslaget eller med fördel genom att dörren stoppas manuellt vid det avsedda 
läget. Körningssträckan sparas. Under drift öppnas dörren så pass mycket med av-
drag för en tolerans som uppgår till ca < 1 grad. Tänk på att dörren behöver hitta 
läget på nytt efter en reset och därför kan köra i sökfunktionen fram till öppetanslag. 
Vid behov kan det interna anslaget användas för att begränsa den maximala öpp-
ningen.

	 Medan öppningen utförs används en kort acceleration för att mäta upp och beräkna 
dörrvikten under öppningsrörelsen. Med denna viktavkänning kan maximalt tillåten 
hastighet bestämmas för varje dörrläge för inställningen „Low-Energy”. 

Säkerhetssensorer „Öppning”	 Kontakttyperna NO eller NC med eller utan övervakning känns av efter att den sti-
gande signaltonen har tystnat. Säkerhetsanordningen får inte vara aktiv vid automa-
tisk detektering.

Ignorera „Säkerhetssensor öppning”	 När dörren öppnas för första gången efter idrifttagningen (stigande signalton) utförs 
ignorerande körning. Om säkerhetsanordningen aktiveras när dörren öppnas, t ex av 
väggen, kommer vinkeln att sparas. Från och med nästa gång dörren öppnas kommer 
säkerhetssensorn „Öppning” att beaktas fram till denna vinkel (med avdrag för en 
viss tolerans) men inte under den fortsätta öppningsrörelsen.

Strömreducering för öppethållande	 Efter att anläggningen har tagits i drift eller teach-in har genomförts bestäms den 
minimala erforderliga strömnivån som krävs för att hålla dörren öppen. Den första 
mätningen genomförs när dörren för första gången hålls öppen i minst 10 sek. För 
detta ändamål reduceras strömmen stegvis tills dörren börjar stängas. Efter ca 2 gra-
der öppnas den på nytt varefter motsvarande strömvärde sparas. Strömmen mäts 
upp igen automatiskt vid efterföljande avvikelser och korrigeras därefter mycket 
långsamt. Under den första mätningen rekommenderar vi att vindlaster undviks.

och „Stängning”
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Underhåll

Uppdatering av firmware för BDM, PDM, EDM och MDM samt vid anläggningar med dubbla slagdörrar

1.	 Kopiera firmware för TORMAX 1201/1102 BDM samt PDM, EDM, MDM, från extranet till en bärbar dator.

2.	 Med Skipper, meny Extras / Uppdatera firmware

3.	 Välj mål:	 TORMAX
		  Swing Door Drive med MCU42

4.	 Välj modul: t ex BDM

5.	 Välj en passande firmware-fil och starta nedladdningen. 
Tidigare inställningar i styrenheten behålls.  
Anläggningen är genast driftberedd på nytt.

6.	 Utför uppdateringen för passiv öppnare.

	 För att anläggningar med dubbla slagdörrar ska fungera utan störningar ska de drivas med samma firmware-version!

Byta ut BDM

1.	 Uppdatera firmware till aktuell version med Skipper.

2.	 Ange typ av drivenhet med kontrollpanelen USIN-7.  
Kod 012  TORMAX 1201 = Standardvärdet 
Kod 011  TORMAX 1102

3.	 Genomför idrifttagningen.

Byta ut / komplettera PDM, EDM, MDM

1.	 Koppla ifrån matningen, byt ut modulen, koppla in matningen. 

2.	 Modulen identifieras automatiskt  grön lysdiod tänds.

3.	 Kontrollera firmware-version (se modulens baksida eller med Skipper) och uppdatera ev. modulens firmware till den 
aktuella versionen med Skipper.

4.	 Kontrollera att anslutna komponenter fungerar.

Ta bort PDM, EDM, MDM

Koppla ifrån matningen, ta bort modulen.

Koppla in matningen  E2x visas.

Ange kod 024  E2x slocknar.

Eller: Utför fabriksåterställning med kod 5 med On-Board-programmeringsknappen och genomför därefter idrifttagning med 
kod 1.

Ändra armsystem/anläggningsparametrarna

Drivenhetens läge, armsystem, dörrvikt, fjäderspänning

1.	 Bestäm passande anläggningsparametrar kod 06x  kod 07x  kod 08x till anläggningen och ange därefter.  
Eller: Med On-Board-programmeringsknapp, kod 1

2.	 Genomför idrifttagning kod 021. (Ingår i programmeringen med On-Board-programmeringsknapp, kod 1) 

3.	 Anpassa fjäderspänningen kod 09x.  
Eller: Med On-Board-programmeringsknapp, kod 4

Dessa inställningar krävs tvunget för beräkningen av krafterna och hastigheterna för Low-Energy samt för be-
räkning av krafterna vid dörrkanten.

Fabriksåterställning

Följande raderas:

– Samtliga parametrar som ställts in (förutom typ av drivenhet)

– Automatisk avkända anläggningsvärden (dörrvinkel, dörrvikt, öppethållandeström)

Följande behålls:

– Cykel- och timräknare 

– Typ av drivenhet 1102 / 1201

Blockering av programmeringsknappen

För att förhindra obehörig hantering av On-board-konfigurationsverktyget kan programmeringsknappen blockeras 
med kod 901



   
 

Kompletterande programmering TORMAX 1102/1201 

 

  
Öppethållningstider, öppnaren 
stänger efter inställd tid 

Väljs med parameter P10X för sensor insida, sensor utsida och 
Push&Go i driftläge AUTO1 (helgrön prick på kontrollpanelen) och 
P12X för nyckelimpuls, se programmeringstabellen för detaljer. 
 

Stegstyrning, öppnaren stänger 
efter ny impuls 

Väljs med parameter P10F för sensor in-/utsida och/eller P12F för 
nyckelimpuls, se programmeringstabellen för detaljer. 
 

Fininställning av hastighet Väljs med parameter P20X för öppningshastighet och P21X för 
stängningshastighet, se programmeringstabellen för detaljer. 
 

Stängning med motor/fjäder Väljs med parameter P31X. Vill man ha endast fjäderkraft vid 
stängning väljs P310, se programmeringstabellen för detaljer. 
 

Håll knappen intryckt tills dör-
ren öppnar 
 

Väljs med parameter P81X, se programmeringstabellen för detal-
jer. 

Reversering öppning/stängning Går inte att stänga av. Känsligheten kan justeras med paramet-
rarna P35X för öppning och P36X för stängning, se programme-
ringstabellen för detaljer. 
 

Listtryckkompensering Väljs med parametrarna P581och P59X, se programmeringstabel-
len för detaljer.  
 

Tillhållarkraft stängd dörr Väljs med parameter P33X, se programmeringstabellen för detal-
jer. OBS! Efter en ändring av denna parameter måste ny idrifttag-
ning göras med koden P021. 
 

Push&Go P861 
Se också P87X 

Parameter P383 är standard  startvinkeln = 5° från stängt läge, 
se programmeringstabellen för detaljer.  
 

Servoassistans P862 
(från v.03.xx)  
Se också P87X 
 

Parameter P383 är standard  startvinkeln = 5° från stängt läge.  
Se parametrar P15X (öppethållningstid), P34X (stängningskraft), 
P37X (öppningsmotstånd) som är separata för servoassistans.  
 

Kraftpuls vid öppningsstart 
(från v.03.xx) 

Väljs med parameter P43X. Används för att övervinna fjäderkraf-
ten i elslutbleck/autokantreglar m.m. som kan hindra dörren vid 
start av öppningsrörelse.  Se programmeringstabellen för detaljer. 
 

Tillslag vid stängning 
(från v.03.xx) 

Väljs med parametrarna P22X, (tillslagshastighet), P32X, (tillslags-
kraft) och P42X, (tillslagsområde), se programmeringstabellen för 
detaljer.  
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 Code  Function  Note

- - UP = User programmable parameter  / UR = User readable parameter

- - OB = Function  programmable with "on-board configuration tool" on BDM

01 1 UR  Door operator type 1102

Remains after factory reset

02 0 Terminate procedure "Spring preload"

02 1 Start commissioning

Only possible after entering system parameters 06x, 07x, 08x

02 2 Start Teach-In

02 3 Detecting and storing of safety functions

Safety functions on terminals in3+4 PDM" und in4 BDM

02 4 Delete registration of unplugged modules MDM, PDM, EDM

The modules will be registered automatically at power-up

03 1 Presetting 1 (=OB code 7/1) P105,203,214,312,320,860,870,602,651,830

Reverse with factory reset

04 0 UR  Reset

Starts program with calibration run

04 1 Factory Reset

All adjustments back to default values (see *)

04 2 UR  Display firmware version

Example: r06_00 = V06.00

04 3 UR  Display number of cycles

Example: c10_302 = 10'302 cycles (max. 99?999?999)

04 4 UR  Display number of operating hours

Example: h4_002 = 4002 hours  (max.99'999'999)

04 5 Delete fault protocol

05 0 Display registration module EDM

A0 =not registered,  A1 =registered

05 1 Display registration module PDM

A0 =not registered,  A1 =registered

05 2 Display registration module MDM

A0 =not registered, A1 =MDM-A registered, A2 =MDM-B registered

05 3 Display registration secundary door operator

A0 =Single door, A1 =primary door, A2 =secundary door

05 4 Display voltage intermediate circuit 40VDC

Example: u38_5 = 38,5V

05 5 Display voltage 24VDC supply

Example: u22_8 = 22,8V

06 1...8 Door width

For door width >120cm use TORMAX 1201!

1 2 3 4 5 6 (7) (8) code

70 80 90 100 110 120 120 120 cm

07 1...6 Axle distance A standard linkage 290

See T-1248 Commissioning page 2: A =depth, B =with

1 2 3 4 5 6 code

<67 <113 <163 <215 <265 <311 mm

07 1...6 Axle distance A  Sliding lever

See T-1248 Commissioning page 2: A =depth, B =with

1 2 3 4 5 6 code

<89 <110 <134 <160 <189 <221 mm

07 1...6 Axle distance A  standard linkage 350

See T-1248 Commissioning page 2: A =depth, B =with

1 2 3 4 5 6 code

<-12 <12 <48 <110 <186 <251 mm

08 1...3 Lever length / Axle distance B  standard linkage

Axle distance B for 1=310 /  2=310...335 /  3=335...360mm

1 2 3 4 5 6 code

290 350 350 - - - mm

08 4...6 Lever length / axle distance B   sliding lever

Axle distance B for 4=230 /  5=230...310 /  6=310...360mm

1 2 3 4 5 6 code

- - - 350 500 500 mm

10 0...F UP  Hold-open time of activator

Is also determined by the teach-in.

0 1 * 2 3 4 5 6 7 8 9 A b C d E F code

0 1 2 3 4 5 6 8 10 12.5 15 17.5 20 40 60 >/> sec.   (>/>=step control)

11 0...F UP  Hold-open time of activator for Beds

0 1 2 3 4 5 6 7 * 8 9 A b C d E F code

0 1 2 3 4 5 6 8 10 12.5 15 17.5 20 40 60 >/> sec.   (>/>=step control)

12 0...F UP  Hold-open time of key switch

0 1 2 3 * 4 5 6 7 8 9 A b C d E F code

0 1 2 3 4 5 6 8 10 12.5 15 17.5 20 40 60 >/> sec.   (>/>=step control)

* = Default value
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 Code  Function  Note

13 0...9 UP  Delay time Mode of op. OFF

0 1 2 * 3 4 5 6 7 8 9 code

1 3 5 7.5 10 15 20 30 45 60 sec.

14 0...9 UP  Bell active time

0 = Duration identical to trigger duration

0 1 2 * 3 4 5 6 7 8 9 code

0 0.5 1 2 3 4 5 6 8 10 sec.

15 0...F Hold-open time after opening by power assistance

0 1 * 2 3 4 5 6 7 8 9 A b C d E F code

0 1 2 3 4 5 6 8 10 12.5 15 17.5 20 40 60 >/> sec.   (>/>=step control)

20 0...9 UP  Opening speed

0 1 2 3 4 5 6 * 7 8 9 Code

10 25 40 55 70 85 100 110 120 130 %

21 0...9 UP  Closing speed

0 1 2 3 4 5 6 * 7 8 9 Code

10 25 40 55 70 85 100 110 120 130 %

22 0...9 Homing-in-speed close, minimal

Note the context of the parameters P22x, P32x, P42x

0 * 1 2 3 4 5 6 7 8 9 Code

2 5 8 11 14 17 20 23 26 30 degree/s

30 1...6 UP  Opening force limit at door edge

Low Energy max 67N / F (+0 to -30%)

1 2 3 4 5 6 * code

35 40 50 60 67 85 N

31 0...6 UP  Force limit on door edge on closing (before P32x)

Low energy max 67N  / F (+0-30%)  / S= only force of spring

0 1 2 3 * 4 5 6 code

S 35 40 50 60 67 85 N

32 0...6 UP  Force limit on closing within angle for homing in speed

S= only force of spring 

0 1 2 3 * 4 5 6 code

S 35 40 50 60 67 85 N

33 0...6 Holding closed force motor  (Repeat commissioning with code 6 or P021!)

% of the set spring force.

0 1 2 3 * 4 5 6 code

-90 -60 -30 0 +30 +60 +90 %

34 1...5 Closing force after opening in power assistance

Force on door edge

0 * 1 2 3 4 5 code

S 5 10 15 20 25 N (S=Spring force)

35 0...9  6* Reversing sensitivity opening

9 = max

36 0...9  6* Reversing sensitivity closing

9 = max

37 1...5 Opening resistance at power assistance 

0 1 2 3 * 4 code

5 10 15 20 25 N

38 0...6 UP  Start angle Push-and-Go / Power assistance

0 1 2 3 * 4 5 6 code

1 2 3 5 8 12 16 degree

39 0...5 UP  Push-and-Close start angle

0 = 5 degrees before the closed position

0 1 2 3 4 5 * code

- 8 10 12 14 16 degree

40 0...9 Correction open position

Stop = open against endstop (not if H17 is displayed)

0 1 2 3 4 * 5 6 7 8 9 code

95 97 98 99 100 101 102 103 105 Stop %

* = Default value
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 Code  Function  Note

41 1...9 Advance angle for unlocking

1 2 3 4 5 6 7 * 8 9 code

1 1,5 2 2.5 3 3.5 4 4.5 5 dgree

42 0...9 Angle for homing in speed

Note the context of the parameters P22x, P32x, P42x

0 * 1 2 3 4 5 6 7 8 9 code

0 1 1.5 2 2.5 3 3.5 4 4.5 5 degre

43 0 *...3 Power pulse when opening

0 = off,  3 = maximum

50 0 No switch off safety sensors

50 1 Switch off safety sensors in: P

Connect power of sensor to GNDct (PDM) 

50 2 * Switch off safety sensors in: P, OFF if door closed >60s, OPEN >60s

Connect power of sensor to GNDct (PDM) 

51 0 No switch off activator sensors

51 1 Switch off sensor in: P

Connect power of sensor to GNDct (EDM) 

51 2 * Switch off sensor in: P, OFF if door closed, OPEN

Connect power of sensor to GNDct (EDM) 

51 3 Switch off sensor in: P, OFF and EXIT if door closed, OPEN

Connect power of sensor to GNDct (EDM) 

52 0 No switch off of LED on User Interface USIN-7 

52 1 * Switch off LEDs on user interface USIN-7 1 min. after use

LEDs switch on when needed

55 0 Locks in operating mode OFF

When using electric. strikes: 100% duty ratio required

55 1 Locks in operating mode OFF, EXIT

When using electric. strikes: 100% duty ratio required

55 2 Locks in operating mode OFF, AUTO, EXIT

When using electric. strikes: 100% duty ratio required

55 3 * Locks in operating mode OFF, AUTO, EXIT, P

56 0 * Without holding magnet

56 1 Holding magnet active in closed position

56 2 Holding magnet active in open position

57 0 * Electric strike: current-free locked

57 1 Electric strike: current-free unlocked

Only for electric strike with 100% duty ratio

57 2 Without electric strike  /  Without motorised lock

57 3 Motorised lock

With return signal: Programm P59A or B

58 0 * Without discharge for electric strike

58 1 With discharge for electric strike

Requires min. unlocking time of 0,2s (P591)

59 0...b Unlocking time (or until response "R" of motorised lock)

Only valid if electric strike has to unlock

0 * 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A b code

0,1 0.2 0.4 0.8 1.2 1.6 2 2.5 3 4 R/NO R/NC sec. / R on

60 0 in4 BDM: No function

Safety functions use only once with 60x, 64x, 65x!

60 1 * in4 BDM: Safety swing area

Contact NO, NC detect with code 023 or OB 3

60 2 in4 BDM: Safety closing with reversing function

Contact NO, NC detect with code 023 or OB 3

60 3 in4 BDM: Safety closing with creeping function

Contact NO, NC detect with code 023 or OB 3

60 4 in4 BDM: Safety opening with stop function

Contact NO, NC detect with code 023 or OB 3

60 5 in4 BDM: Safety opening with creeping function

Contact NO, NC detect with code 023 or OB 3

60 6 in4 BDM: Power-assistance pre-triggering in AUTO, EXIT. OPEN, P

61 0 out1 BDM: No function

61 1 * out1 BDM: Message “General fault”

61 3 out1 BDM: Message "door closed"

61 4 out1 BDM: Message “door closed and locked”

61 5 out1 BDM: Message “door open”

61 6 out1 BDM: Message “Mode of operation OFF”

62 0 * in1 PDM: No function

62 1 in1 PDM: Emergency closing

Contact NC

62 2 in1 PDM: Emergency opening

Contact NC

64 0 * in3 PDM: Safety opening with stop function

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

* = Default value
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 Code  Function  Note
64 1 in3 PDM: Safety opening with function "Low-Energy"

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

64 2 in3 PDM: Safety stop

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

64 3 in3 PDM: Safety swing area

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

65 0 * in4 PDM: Safety closing with reversing function

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

65 1 in4 PDM: Safety closing with function "Low-Energy"

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

65 2 in4 PDM: Safety stop

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

65 3 in4 PDM: Safety swing area

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

70 0 * out1 MDM: Message “door open”

70 1 out1 MDM: Battery in service

71 0 * out2 MDM: Message "door closed"

72 0 * out3 MDM: Message “door closed and locked”

72 1 out3 MDM: Message “General fault”

73 0 * out4 MDM: Door ready for operation

73 1 out4 MDM: Message “Mode of operation OFF”

74 0 in1 MDM: no function

74 1 * in1 MDM: Mode of operation OFF

75 0 in2 MDM: no function

75 1 * in2 MDM: Mode of operation OPEN

76 0 in3 MDM: no function

76 1 * in3 MDM: Mode of operation EXIT

77 0 in4 MDM: no function

77 1 * in4 MDM: Passage for beds

77 2 in4 MDM: Operation mode MANUAL

80 0 * UP  Bell trigger: Activator outside

80 1 UP  Bell trigger: Activator inside

80 2 UP  Bell trigger: Key switch

81 0...4 UP  Button pressed time for handicapped

Valid for aktivators inside/outside and key switch

0 * 1 2 3 4 caode

0 1 2 3 5 sec.

82 0 * Emergency operation in case of faulty safety > for low risk

At E31-36: Creep speed with force <67N

82 1 Safety operation in case of faulty safety > for high risk

At E31-36: Manual operation

83 0 Double wing door without overlapping, synchronous

Application see T-1763, T1753

83 1 * Double wing door with overlapping

Application see T-1763, T1753

83 2 Double wing door with "Door coordinator device" MDC

Application see T-1763, T1753

84 0 * Battery switches off after 10s

84 1 Battery operation in all modes of operation

84 2 Battery operation in AUTO, EXIT, OPEN

In all other modes, the battery switches off after 10s

84 3 Opnens with battery in OFF, AUTO, EXIT, OPEN

In all other modes, the battery switches off after 10s

84 4 Opnens with battery in AUTO, EXIT, OPEN

In all other modes, the battery switches off after 10s

85 0 * No opening assistance in MANUAL

85 2 Power-assistance in MANUAL incl. pre-trigger by activator in-/outside

+ Triggered by angle or in4 BDM  (in4 only with P510)

85 3 Power-assistance in MANUAL

Triggered by angle or pre-release by IN4 BDM

86 0 No opening assistance in AUTO

86 1 * Push & Go in AUTO

86 2 Power-assistance in AUTO

Triggered by angle or pre-release by IN4 BDM

87 0 No opening assistance in EXIT

87 1 * Push & Go in EXIT

* = Default value
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 Code  Function  Note
87 2 Power-assistance in EXIT

Triggered by angle or pre-release by IN4 BDM

90 0 * Programming button (BDM) released

90 1 Programming button (BDM) disabled

91 0...4 UP  Code lock for control unit

0 = off

0 * 1 2 3 4 code

-- 111 222 333 123 code

92 0 * User parameter enabled

92 1 User parameter disabled

* = Default value
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 Code  Function  Note

- - UP = User programmable parameter  / UR = User readable parameter

- - OB = Function  programmable with "on-board configuration tool" on BDM

01 2 UR  Door operator type 1201

Remains after factory reset

02 0 Terminate procedure "Spring preload"

02 1 Start commissioning

Only possible after entering system parameters 06x, 07x, 08x

02 2 Start Teach-In

02 3 Detecting and storing of safety functions

Safety functions on terminals in3+4 PDM" und in4 BDM

02 4 Delete registration of unplugged modules MDM, PDM, EDM

The modules will be registered automatically at power-up

03 1 Presetting 1 (=OB code 7/1) P105, 203,214,311,320,860,870,602,651,830

Reverse with factory reset

04 0 UR  Reset

Starts program with calibration run

04 1 Factory Reset

All adjustments back to default values (see *)

04 2 UR  Display firmware version

Example: r06_00 = V06.00

04 3 UR  Display number of cycles

Example: c10_302 = 10'302 cycles (max. 99?999?999)

04 4 UR  Display number of operating hours

Example: h4_002 = 4002 hours  (max.99'999'999)

04 5 Delete fault protocol

05 0 Display registration module EDM

A0 =not registered,  A1 =registered

05 1 Display registration module PDM

A0 =not registered,  A1 =registered

05 2 Display registration module MDM

A0 =not registered, A1 =MDM-A registered, A2 =MDM-B registered

05 3 Display registration secundary door operator

A0 =Single door, A1 =primary door, A2 =secundary door

05 4 Display voltage intermediate circuit 40VDC

Example: u38_5 = 38,5V

05 5 Display voltage 24VDC supply

Example: u22_8 = 22,8V

06 1...8 Door width

1 2 3 4 5 6 7 8 code

70 80 90 100 110 120 130 140 cm

07 1...6 Axle distance A standard linkage 290

See T-1248 Commissioning page 2: A =depth, B =with

1 2 3 4 5 6 code

<67 <113 <163 <215 <265 <311 mm

07 1...6 Axle distance A  Sliding lever

See T-1248 Commissioning page 2: A =depth, B =with

1 2 3 4 5 6 code

<89 <110 <134 <160 <189 <221 mm

07 1...6 Axle distance A  standard linkage 350

See T-1248 Commissioning page 2: A =depth, B =with

1 2 3 4 5 6 code

<-12 <12 <48 <110 <186 <251 mm

08 1...3 Lever length / Axle distance B  standard linkage

Axle distance B for 1=310 /  2=310...335 /  3=335...360mm

1 2 3 4 5 6 code

290 350 350 - - - mm

08 4...6 Lever length / axle distance B   sliding lever

Axle distance B for 4=230 /  5=230...310 /  6=310...360mm

1 2 3 4 5 6 code

- - - 350 500 500 mm

09 0...9 Spring tension

1 * 2 3 4 5 6 7 8 9

0 5 10 15 20 25 30 35 40 mm

10 0...F UP  Hold-open time of activator

Is also determined by the teach-in.

0 1 * 2 3 4 5 6 7 8 9 A b C d E F code

0 1 2 3 4 5 6 8 10 12.5 15 17.5 20 40 60 >/> sec.   (>/>=step control)

11 0...F UP  Hold-open time of activator for Beds

0 1 2 3 4 5 6 7 * 8 9 A b C d E F code

0 1 2 3 4 5 6 8 10 12.5 15 17.5 20 40 60 >/> sec.   (>/>=step control)

* = Default value
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 Code  Function  Note

12 0...F UP  Hold-open time of key switch

0 1 2 3 * 4 5 6 7 8 9 A b C d E F code

0 1 2 3 4 5 6 8 10 12.5 15 17.5 20 40 60 >/> sec.   (>/>=step control)

13 0...9 UP  Delay time Mode of op. OFF

0 1 2 * 3 4 5 6 7 8 9 code

1 3 5 7.5 10 15 20 30 45 60 sec.

14 0...9 UP  Bell active time

0 = Duration identical to trigger duration

0 1 2 * 3 4 5 6 7 8 9 code

0 0.5 1 2 3 4 5 6 8 10 sec.

15 0...F Hold-open time after opening by power assistance

0 1 * 2 3 4 5 6 7 8 9 A b C d E F code

0 1 2 3 4 5 6 8 10 12.5 15 17.5 20 40 60 >/> sec.   (>/>=step control)

20 0...9 UP  Opening speed

0 1 2 3 4 5 6 * 7 8 9 Code

10 25 40 55 70 85 100 110 120 130 %

21 0...9 UP  Closing speed

0 1 2 3 4 5 6 * 7 8 9 Code

10 25 40 55 70 85 100 110 120 130 %

22 0...9 Homing-in-speed close, minimal

Note the context of the parameters P22x, P32x, P42x

0 * 1 2 3 4 5 6 7 8 9 Code

2 5 8 11 14 17 20 23 26 30 degree/s

30 1...9 UP  Opening force limit at door edge

Low Energy max 67N / F (+0 to -30%)

1 2 3 4 5 6 * 7 8 9 code

40 55 67 80 95 120 150 175 no N   (no= no limit)

31 0...9 UP  Force limit on door edge on closing (before P32x)

Low energy max 67N  / F (+0-30%)  / S= only force of spring

0 1 2 3 4 5 6 * 7 8 9 code

S 40 55 67 80 95 120 150 175 no N  (no = no limit)

32 0...8 Force limit on closing within the angle for homing in speed

S= only force of spring 

0 1 2 3 4 5 6 * 7 8 code

S 40 55 67 80 95 120 150 175 N   (max)

33 0...6 Holding closed force motor  (Repeat commissioning with code 6 or P021!)

% of the set spring force.

0 1 2 3 * 4 5 6 code

-90 -60 -30 0 +30 +60 +90 %

34 1...5 Closing force after opening in power assistance

Force on door edge

0 * 1 2 3 4 5 code

S 5 10 15 20 25 N (S=Spring force)

35 0...9  6* Reversing sensitivity opening

9 = max

36 0...9  6* Reversing sensitivity closing

9 = max

37 1...5 Opening resistance at power assistance 

0 1 2 3 * 4 code

5 10 15 20 25 N

38 0...6 UP  Start angle Push-and-Go / Power assistance

0 1 2 3 * 4 5 6 code

1 2 3 5 8 12 16 degree

39 0...5 UP  Push-and-Close start angle

0 = 5 degrees before the closed position

0 1 2 3 4 5 * code

- 8 10 12 14 16 degree

* = Default value
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 Code  Function  Note

40 0...9 Correction open position

Stop = open against endstop (not if H17 is displayed)

0 1 2 3 4 * 5 6 7 8 9 code

95 97 98 99 100 101 102 103 105 Stop %

41 1...9 Advance angle for unlocking

1 2 3 4 5 6 7 * 8 9 code

1 1,5 2 2.5 3 3.5 4 4.5 5 dgree

42 0...9 Angle for homing in speed

Note the context of the parameters P22x, P32x, P42x

0 * 1 2 3 4 5 6 7 8 9 code

0 1 1.5 2 2.5 3 3.5 4 4.5 5 degre

43 0 *...3 Power pulse when opening

0 = off,  3 = maximum

50 0 No switch off safety sensors

50 1 Switch off safety sensors in: P

Connect power of sensor to GNDct (PDM) 

50 2 * Switch off safety sensors in: P, OFF if door closed >60s, OPEN >60s

Connect power of sensor to GNDct (PDM) 

51 0 No switch off activator sensors

51 1 Switch off sensor in: P

Connect power of sensor to GNDct (EDM) 

51 2 * Switch off sensor in: P, OFF if door closed, OPEN

Connect power of sensor to GNDct (EDM) 

51 3 Switch off sensor in: P, OFF and EXIT if door closed, OPEN

Connect power of sensor to GNDct (EDM) 

52 0 No switch off of LED on User Interface USIN-7 

52 1 * Switch off LEDs on user interface USIN-7 1 min. after use

LEDs switch on when needed

55 0 Locks in operating mode OFF

When using electric. strikes: 100% duty ratio required

55 1 Locks in operating mode OFF, EXIT

When using electric. strikes: 100% duty ratio required

55 2 Locks in operating mode OFF, AUTO, EXIT

When using electric. strikes: 100% duty ratio required

55 3 * Locks in operating mode OFF, AUTO, EXIT, P

56 0 * Without holding magnet

56 1 Holding magnet active in closed position

56 2 Holding magnet active in open position

57 0 * Electric strike: current-free locked

57 1 Electric strike: current-free unlocked

Only for electric strike with 100% duty ratio

57 2 Without electric strike  /  Without motorised lock

57 3 Motorised lock

With return signal: Programm P59A or B

58 0 * Without discharge for electric strike

58 1 With discharge for electric strike

Requires min. unlocking time of 0,2s (P591)

59 0...b Unlocking time (or until response "R" of motorised lock)

Only valid if electric strike has to unlock

0 * 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A b code

0,1 0.2 0.4 0.8 1.2 1.6 2 2.5 3 4 R/NO R/NC sec. / R on

60 0 in4 BDM: No function

Safety functions use only once with 60x, 64x, 65x!

60 1 * in4 BDM: Safety swing area

Contact NO, NC detect with code 023 or OB 3

60 2 in4 BDM: Safety closing with reversing function

Contact NO, NC detect with code 023 or OB 3

60 3 in4 BDM: Safety closing with creeping function

Contact NO, NC detect with code 023 or OB 3

60 4 in4 BDM: Safety opening with stop function

Contact NO, NC detect with code 023 or OB 3

60 5 in4 BDM: Safety opening with creeping function

Contact NO, NC detect with code 023 or OB 3

60 6 in4 BDM: Power-assistance pre-triggering in AUTO, EXIT. OPEN, P

61 0 out1 BDM: No function

61 1 * out1 BDM: Message “General fault”

61 3 out1 BDM: Message "door closed"

61 4 out1 BDM: Message “door closed and locked”

61 5 out1 BDM: Message “door open”

61 6 out1 BDM: Message “Mode of operation OFF”

62 0 * in1 PDM: No function

* = Default value
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 Code  Function  Note
62 1 in1 PDM: Emergency closing

Contact NC

62 2 in1 PDM: Emergency opening

Contact NC

64 0 * in3 PDM: Safety opening with stop function

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

64 1 in3 PDM: Safety opening with function "Low-Energy"

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

64 2 in3 PDM: Safety stop

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

64 3 in3 PDM: Safety swing area

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

65 0 * in4 PDM: Safety closing with reversing function

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

65 1 in4 PDM: Safety closing with function "Low-Energy"

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

65 2 in4 PDM: Safety stop

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

65 3 in4 PDM: Safety swing area

Contact NC + test, NC, NO detect with code 023 or OB 3

70 0 * out1 MDM: Message “door open”

70 1 out1 MDM: Battery in service

71 0 * out2 MDM: Message "door closed"

72 0 * out3 MDM: Message “door closed and locked”

72 1 out3 MDM: Message “General fault”

73 0 * out4 MDM: Door ready for operation

73 1 out4 MDM: Message “Mode of operation OFF”

74 0 in1 MDM: no function

74 1 * in1 MDM: Mode of operation OFF

75 0 in2 MDM: no function

75 1 * in2 MDM: Mode of operation OPEN

76 0 in3 MDM: no function

76 1 * in3 MDM: Mode of operation EXIT

77 0 in4 MDM: no function

77 1 * in4 MDM: Passage for beds

77 2 in4 MDM: Operation mode MANUAL

80 0 * UP  Bell trigger: Activator outside

80 1 UP  Bell trigger: Activator inside

80 2 UP  Bell trigger: Key switch

81 0...4 UP  Button pressed time for handicapped

Valid for aktivators inside/outside and key switch

0 * 1 2 3 4 caode

0 1 2 3 5 sec.

82 0 * Emergency operation in case of faulty safety > for low risk

At E31-36: Creep speed with force <67N

82 1 Safety operation in case of faulty safety > for high risk

At E31-36: Manual operation

83 0 Double wing door without overlapping, synchronous

Application see T-1763, T1753

83 1 * Double wing door with overlapping

Application see T-1763, T1753

83 2 Double wing door with "Door coordinator device" MDC

Application see T-1763, T1753

84 0 * Battery switches off after 10s

84 1 Battery operation in all modes of operation

84 2 Battery operation in AUTO, EXIT, OPEN

In all other modes, the battery switches off after 10s

84 3 Opnens with battery in OFF, AUTO, EXIT, OPEN

In all other modes, the battery switches off after 10s

84 4 Opnens with battery in AUTO, EXIT, OPEN

In all other modes, the battery switches off after 10s

85 0 * No opening assistance in MANUAL

85 2 Power-assistance in MANUAL incl. pre-trigger by activator in-/outside

+ Triggered by angle or in4 BDM  (in4 only with P510)

85 3 Power-assistance in MANUAL

Triggered by angle or pre-release by IN4 BDM

86 0 No opening assistance in AUTO

86 1 * Push & Go in AUTO

* = Default value
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 Code  Function  Note
86 2 Power-assistance in AUTO

Triggered by angle or pre-release by IN4 BDM

87 0 No opening assistance in EXIT

87 1 * Push & Go in EXIT

87 2 Power-assistance in EXIT

Triggered by angle or pre-release by IN4 BDM

90 0 * Programming button (BDM) released

90 1 Programming button (BDM) disabled

91 0...4 UP  Code lock for control unit

0 = off

0 * 1 2 3 4 code

-- 111 222 333 123 code

92 0 * User parameter enabled

92 1 User parameter disabled

* = Default value
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* E = Error | H = Hint

 * No.  Fault  Behaviour of System  Reset
E0x Internal test negative. Fatal error. Safety operating Power OFF-ON. Then press button 5s

E11 Motorised lock not unlocked Door blocked Automatically if OK

E12 Motorised lock not locked Automatically if OK

E23 CAN connection EDM interrupted Safety operating mode

E24 CAN connection PDM interrupted Safety operating mode

E25 CAN connection MDM interrupted Safety operating mode

E26 CAN connection to 2. door interrupted Primary continues, second. stays closed

E31 Safety open > 1 min. active, test neg. According safety function Automatically if OK

E32 Safety closing > 1 min. active,  test neg. According safety function Automatically if OK

E33 Safety stop > 1 min. active, test neg. According safety function Automatically if OK

E34 Safety swing area > 1 min. active,  test neg. According safety function Automatically if OK

E35 Safety open creep > 1 min. active, test neg. According safety function Automatically if OK

E36 Safety close creep > 1 min. active, test neg. According safety function Automatically if OK

E37 Safety open Low En. > 1min. active, test neg. According safety function Automatically if OK

E38 Safety clos. Low En. >1min. active, test neg. According safety function Automatically if OK

E41 Activator inside > 1min. active Door remains open Automatically if OK

E42 Activator outside > 1min. active Door remains open Automatically if OK

E43 Key switch > 1min. active Door remains open Automatically if OK

E45 Emergency open > 1 min. active Door remains open Automatically if OK

E46 Emergency close > 1 min. active Door closes and remains closed Automatically if OK.

E47 Inhibit switch > 1 min. active Door closes without hold open time Automatically if OK.

E48 Activator bed passage > 1min. active Door remains open Automatically if OK

E51 Encoder not working Safety operating  mode Reset

E61 Power supply 40V outside of admissible range Safety operating mode Automatically if OK

E62 Power Supply 24V outside of permissible range Safety op. mode Automatically if OK

E63 Power Supply 24V  short circuit Safety op. mode Automatically after 20s  if OK

E64 Motor hot Safety operating  mode Automatically after cooling down

E66 Motor faulty. Interruption of motor control. Safety operating  mode. No braking! Replace motor

E68 Power failure   (Power on) - -

E99 Error at secondary drive unit

H01 System was started

H02 Factory reset required (VEE unreadable) Safety mode Factory reset

H11 Parameter 06... not yet programmed Safety operation Enter parameter

H12 Parameter 07... not yet programmed Safety operation Enter parameter

H13 Parameter 08... not yet programmed Safety operation Enter parameter

H14 Commissioning not executed Safety operation Start commissioning

H15 Timeout moving. Door blocked. Motor faulty Commissioning is canceled Restart commissioning

H16 Mass detection faulty (wind, opening angle) Autom. detection is terminated Restart automatic detection

H17 Open endstop too soft. Motor may overheat -

H18 Safety function is used more than once See P60x, P64x, P65x

H19 Detection of safety functions pending P023 or OB code 3

H21 Teach-In: Door moves >25s before start Abort Teach-In New Teach-In

H22 Teach-In: No start within 60s Abort Teach-In New Teach-In

H23 Teach-In: Movement to slow. >60s Abort Teach-In New Teach-In

H31 Obstacle detection at opening Door reverses Automatically, Display 20s.

H32 Obstacle detected at closing Door reverses Automatically, Display 20s.

H33 Permanent obstacle at opening Safety operation Reset

H34 Permanent obstacle at closing Safety operation Reset

H46 FW missmatch in primary and secondary

H62 Calibration run in closing direction Searches closed position At the end of movement

H67 Absolute position not found yet Slow opening movement

H71 Battery mode Door moves slowly Power supply return

H74 Motor current in open position too high E64 can trigger later P404. Avoid wind load. Install HM
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* E = Error | H = Hint

 * No.  Fault  Behaviour of System  Reset
E0x Internal test negative. Fatal error. Safety operating Power OFF-ON. Then press button 5s

E11 Motorised lock not unlocked Door blocked Automatically if OK

E12 Motorised lock not locked Automatically if OK

E23 CAN connection EDM interrupted Safety operating mode

E24 CAN connection PDM interrupted Safety operating mode

E25 CAN connection MDM interrupted Safety operating mode

E26 CAN connection to 2. door interrupted Primary continues, second. stays closed

E31 Safety open > 1 min. active, test neg. According safety function Automatically if OK

E32 Safety closing > 1 min. active,  test neg. According safety function Automatically if OK

E33 Safety stop > 1 min. active, test neg. According safety function Automatically if OK

E34 Safety swing area > 1 min. active,  test neg. According safety function Automatically if OK

E35 Safety open creep > 1 min. active, test neg. According safety function Automatically if OK

E36 Safety close creep > 1 min. active, test neg. According safety function Automatically if OK

E37 Safety open Low En. > 1min. active, test neg. According safety function Automatically if OK

E38 Safety clos. Low En. >1min. active, test neg. According safety function Automatically if OK

E41 Activator inside > 1min. active Door remains open Automatically if OK

E42 Activator outside > 1min. active Door remains open Automatically if OK

E43 Key switch > 1min. active Door remains open Automatically if OK

E45 Emergency open > 1 min. active Door remains open Automatically if OK

E46 Emergency close > 1 min. active Door closes and remains closed Automatically if OK.

E47 Inhibit switch > 1 min. active Door closes without hold open time Automatically if OK.

E48 Activator bed passage > 1min. active Door remains open Automatically if OK

E51 Encoder not working Safety operating  mode Reset

E61 Power supply 40V outside of admissible range Safety operating mode Automatically if OK

E62 Power Supply 24V outside of permissible range Safety op. mode Automatically if OK

E63 Power Supply 24V  short circuit Safety op. mode Automatically after 20s  if OK

E64 Motor hot Safety operating  mode Automatically after cooling down

E66 Motor faulty. Interruption of motor control. Safety operating  mode. No braking! Replace motor

E68 Power failure   (Power on) - -

E99 Error at secondary drive unit

H01 System was started

H02 Factory reset required (VEE unreadable) Safety mode Factory reset

H11 Parameter 06... not yet programmed Safety operation Enter parameter

H12 Parameter 07... not yet programmed Safety operation Enter parameter

H13 Parameter 08... not yet programmed Safety operation Enter parameter

H14 Commissioning not executed Safety operation Start commissioning

H15 Timeout moving. Door blocked. Motor faulty Commissioning is canceled Restart commissioning

H16 Mass detection faulty (wind, opening angle) Autom. detection is terminated Restart automatic detection

H17 Open endstop too soft. Motor may overheat -

H18 Safety function is used more than once See P60x, P64x, P65x

H19 Detection of safety functions pending P023 or OB code 3

H21 Teach-In: Door moves >25s before start Abort Teach-In New Teach-In

H22 Teach-In: No start within 60s Abort Teach-In New Teach-In

H23 Teach-In: Movement to slow. >60s Abort Teach-In New Teach-In

H31 Obstacle detection at opening Door reverses Automatically, Display 20s.

H32 Obstacle detected at closing Door reverses Automatically, Display 20s.

H33 Permanent obstacle at opening Safety operation Reset

H34 Permanent obstacle at closing Safety operation Reset

H46 FW missmatch in primary and secondary

H62 Calibration run in closing direction Searches closed position At the end of movement

H67 Absolute position not found yet Slow opening movement

H71 Battery mode Door moves slowly Power supply return

H74 Motor current in open position too high E64 can trigger later P404. Avoid wind load. Install HM

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

 Page: 1/1  Producer: TORMAX | Landert Motoren AG

http://www.tcpdf.org

	t1659_schwed_montering_byggarbetsplatsen_1102_1201_rev01
	1201_1102_normalgestaenge_sturzmontage_290mm_d_t3_386_74
	1201_1102_normalgestaenge_sturzmontage_350mm_d_t3_386_79
	1201_1102_normalgestaenge_tuerblattmontage_290mm_d_t3_386_75
	1201_1102_gleithebel_sturzmontage_350mm_d_t3_386_76
	1201_1102_gleithebel_sturzmontage_500mm_d_t3_386_78
	1201_1102_gleithebel_sturzmontage_panik_d_t3_386_77
	1102-1201-Montageplåt
	1102-1201 och BEA 4SAFE ON SW
	t1654_schwed_Idrifttagande_med_bdm_1102_1201_rev
	Kompletterande programmering TORMAX 1102-1201
	fault-table-tormax-1102_-02-xx_20141204
	fault-table-tormax-1201_-02-xx_20141204
	programming-table-tormax-1102-02-xx_20150122
	programming-table-tormax-1201-02-xx_20150122



