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Forord

Les hele brukerveiledningen fer du tar iEAT spiserobot | bruk.

Formalet med denne handboken er a informere brukeren og omgivelsene om riktig bruk og
funksjonene til iEAT sipserobot. Brukeren og miljget er forpliktet til 4 lese hele manualen
grundig. Denne handboken er bare for montering av iEAT ved et bord. For montering pa
andre gjenstander, vennligst kontakt din lokale forhandler for alternativer.

Introduksjon

Denne elektrisk styrte spiseroboten er egnet for personer med ingen eller begrenset arm-,
hand- eller fingerfunksjon. IEAT spiserobot kan settes i automatisk eller halvautomatisk
modus. Ved bruk av den automatiske modusen er det ikke ngdvendig med aktivitet som
ma utferes med hand eller fingre. Nar iEAT spiserobot er satt i halvautomatisk modus, kan
brukeren velge mellom flere mater a kontrollere spiseroboten pa.

Tiltenkt bruk

IEAT kan ikke brukes av:

e Respiratorbrukere og mennesker som far pustehjelp under maltider (enten a

spise eller drikke)
e Personer med bittrefleks under maltidet

e Personer med synshemming

Brukeren av iEAT er forpliktet til a ta godt vare pa produktet og vedlikeholde det pa riktig
mate. Det er ikke tillatt & endre konstruksjonen av produktet. Hver endring av produktet vil
ha konsekvenser for produktets sikkerhet og garanti. Unnga kontakt med
sjgluft/(sjg)vann/fint stev sa mye som mulig, da dette kan pavirke riktig bruk av iEAT. IEAT
er designet for en holdbarhet pa gjennomsnittlig 5 ars daglig bruk.

© Copyright Assistive Innovations bv
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iEAT spiserobot

Krav om stedet hvor produktet skal brukes
iEAT spiserobot ma opprettholde riktig justering for fortsatt vellykket spising.
Bordfestet ma festes godt for a garantere en sikker drift av iEAT.
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1.

Viktige sikkerhetsinstruksjoner

&

Les hele manualen fgr du bruker iEAT spiserobot

IEAT kan ikke brukes av:

Y

Y

Y

Y

e Respiratorbrukere og mennesker som far pustehjelp under maltider (enten a
spise eller drikke)

e Personer med bittrefleks under maltidet

e Personer med synshemming

Ikke sla av stremmen mens iEAT er i drift. Armen til iEAT vil falle ned.

Ikke la noen spise fra iEAT uten tilsyn mens enheten er i bruk. Det er alltid en sjanse
for kvelning eller pusteproblemr nar maten blir spist, en hjelp bgr alltid veere
tilgjengelig

Tren alltid uten mat pa tallerkenen nar iEAT skal brukes for farste gang.

En bruker med sterke skjelvinger kan dytte tallerkenen av bordet, tren alltid uten
mat i tallerkenen farste gangen.

| iEAT ma opprettholde riktig justering for fortsatt vellykket spising.

Feil montering kan fare til at enheten faller eller skader brukeren. Kontroller alltid at
iEAT er riktig montert.

Enheten skal plasseres slik at skjeens tupp ikke er naermere enn 1,5 cm fra brukerens
lepper. lkke plasser iEAT pa en mate som gjer at skjeen kommer inn i brukerens
munn. Dette kan fgre til kvelning eller mat i luftveiene.

Det er ingen garanti for at et bestemt individ kan bruke iEAT

Ikke server ekstremt varm mat nar du bruker iEAT, sjekk at all mat er riktig
temperert til a spise fer du starter enheten.

Det er ingen garanti for at iEAT ikke vil sgle mat. Assistive Innovatins er ikke

ansvarlig for mat som sgles.
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2. Vedlikehold av iEAT spiserobot

IEAT ber holdes ren og fri for mat og annet sal. lkke bruk sterke rengjeringsmidler eller
slipende rengjeringsmidler. lkke spray rengjeringsmidlet direkte pa enheten, spray dem pa

en klut for a terke av enheten. Ved rengjgring ma du aldri senke iEAT ned i vann.

/

Base Tallerken
Arm Skije
Bordfeste

Tilkoblingsstag
Tallerkenholder

Overvak daglig at bordfestet sitter godt. Hvis bordfestet ikke strammes godt, oppstar
risikoen for at bordfestet og iEAT lgsner, noe som kan fere til skade pa brukeren og pa
produktet.

3. Avklaring av ansvar

&Assistive Innovations er ikke ansvarlig for skader pa eller forarsaket av iEAT. IEAT kan
bare brukes av personer som er instruert i riktig bruk av iEAT og som er informert om
funksjonene til iEAT. IEAT kan bare brukes som beskrevet i denne brukerhandboken.
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4. i[EAT spiserobots ulike deler

g ass

tilkoblingsstag

kontrollboks

12 volts strgmadapter
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5. Oversikt iEAT spiserobot

tallerken

.
tilkoblingsstag

tallerkenholder
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6. Set-up iEAT spiserobot
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7. Generell bruk

7.1 Definer plasseringen til skjeen manuelt

15

—
sekunder X
—_—
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7.2Spise med iEAT spiserobot i halvautomatisk modus
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7.3 Spise med iEAT spiserobot i automatisk modus
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Vedlegg

A.

assistive

Definer personlige justeringer via nettside
Alternativt kan skjeen plasseres via nettsiden.

»  Sjekk Wi-Fi pa din smarttelefon/baerbare PC/PC

=  Koble til: assistiveXXXXX(tilsvarer serienummeret pa undersiden av

kontrolleren)
= Passord: innovations: tilkobling fullfert
*  Ga til hjemmeside: 10.0.0.1

assistive .
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iEAT user settings

@ N

& &

/"\ 40 ',’\'
R

For a definer
fremover-
posisjon

For a definer
hgyden

Hastighet pa
rotasjon pa
tallerken

SIS

Hastighet pa
bevegelse

>
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B. Kun for automatisk modus
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iEAT auto settings

1 = Automatisk

@ n 0= Halvautomatisk

®_ 1 ®+ Definer lenge pa

\ skjepause ved
e —_— tallerken i sekunder

®- 1 ®+ Definer lengde pa
\Q \‘Q skjepause ved munn

i sekunder

Ga tilbake til siden
med

brukerinnstillinger
© Assistive Innovations g
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C. Endre skjeens posisjon mens den er | bruk

Ga til 7.1 for mer informasjon

D. Avansert bruk med a huske munnposisjon

Med denne innstillingen kan skjeens posisjon ved munnen lagres. Dette betyr
at armen til iEAT automatisk gar opp til den lagrede posisjonen til skjeen nar
du slar pa enheten. Hvis du bruker skjeens lagrede posisjon, kan det skade
brukeren. Denne innstillingen vil bli brukt pa egen risiko.

Koble til Wi-Fi: assistiveXXXXX se vedlegg A
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Ga til hjemmeside: 10.0.0.1/#remembermouth

assistive .
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iEAT

© Assistive Innovations

E. Endre armen fra venstre til hoyre — hgyre til venstre

Fjern bordfestet fra sokkelen. Veer oppmerksom pa at du ma plassere iEAT -
basen i gnsket posisjon (venstre eller hayre). Fjern hetten som er i apningen
av basen. Stram bordfestet i sokkelen, sett hetten i apningen pa sokkelen
(motsatt). Fjern skjeen. Fjern hetten som er i apningen pa toppen av armen.
Plasser skjeen i apningen, legg hetten i apningen pa toppen av armen

(motsatt).
Koble til Wi-Fi: assistiveXXXXXse vedlegg A

Ga til hjemmesiden 10.0.0.1/#hand. Setup iEAT se kapittel 6. Definer

posisjonen til skjeen se kapittel 7.1
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F. Hvordan servere et maltid med iEAT spiserobot
] Ikke server mer enn 0,5 | pa tallerkenen

] Skjeer fast mat | sma biter (1x1 cm)

. Ikke legg mat midt pa tallerkenen
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Klebrig mat, som potetmos, ris eller bakte bgnner, ber fortynnes med vaeske

(vann, melk, smear), ellers vil skjeen ikke kunne @se maten.

Alle typer mat kan serveres pa tallerkenen til iEAT spiserobot, sa lenge den
faste maten blir kuttet i sma biter og klissete mat blir fortynnet med vaeske
(vann, melk, smar). Det er ikke mulig a spise buljong med iEAT spiserobot.
Denne typen supper er for vannaktig. Det er mulig a spise en flatesuppe
med iEAT.
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G. Ofte stilte sporsmal

Kan jeg bruke min egen tallerken?

IEAT spiserobot er testet med
tallerkenen og skjeen du har mottatt.
Det er ingen garanti for at iEAT vil
beholde kvaliteten nar du bruker

annet servise.

Er det mulig a bestille en gaffel?

Nei, vi leverer ikke gafler.

Er det mulig a bestille en metallskje?

Nei, vi leverer ikke metallskjeer.

Kan jeg spise suppe med iEAT spiserobot?

Det er mulig a spise en kremet suppe.

Kan jeg justere innstillingene mine nar som

helst pa dagen?

Ja, du kan justere innstillingene nar

som helst pa dagen, se kapittel 7.1

Kan jeg endre matingsposisjonen fra venstre

til hayre eller hayre til venstre

Ja, se vedlegg E

Hvordan vaske iEAT spiserobot?

Se kapittel 2

Jeg har ikke mat pa skjeen min, kan jeg ta

igjen?

Ja, det er mulig a @se igjen. Trykk pa
bryteren igjen, skjeen vil forbli over
tallerkenen og vente pa din neste

kommando

assistive

Hvordan sla av iEAT spiserobot?

For a sla av enheten, trykk pa den
grenne bryteren pa kontrolleren. Veer
oppmerksom pa at skjeen ma veere
over tallerkenen mens armen kommer

ned.
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H.  Problemlgsning

Skjeen klarer ikke a fa tak i all maten pa Kontroller om iEAT -basen er rett
tallerkenen, og skjeen er ikke midt pa plassert og om den er plassert ved
tallerkenen bordkanten. Sjekk om

tallerkenholderen er rett plassert og
om den er plassert ved kanten av
bordet. Kontroller om
tilkoblingsstaget er riktig plassert
mellom tallerkenholderen og iEAT -

basen.

Veaer oppmerksom pa at fer du slar pa
enheten ma skjeen bergre tallerkenen

og skjeen ma plasseres i midten av

tallerkenen.
Jeg kan ikke definere skjeens posisjon Du kan definere posisjonen til skjeen
manuelt nar enheten piper og blinker hvert

sekund (etter at enheten er slatt pa).
Veaer oppmerksom pa at du ma lafte
armen til gnsket posisjon pa skjeen.
Trykk pa knappen pa enheten for a
lagre posisjonen. Du hgrer et pip 3

ganger nar posisjonen er lagret, se

kapittel 7.1
IEAT spiserobot piper kontinuerlig etter at e Veer oppmerksom pa at skjeen ma
jeg har slatt pa enheten veere pa tallerkenen fgr du slar pa

enheten. Sla av enheten, legg
skjeen midt pa tallerkenen og sla
pa enheten, se kapittel 7.1 for
oppsett

e Du ma bruke 12 volt stremadapter

IEAT spiserobot piper kontinuerlig mens den | IEAT spiserobot far motstand i en av
er i bruk bevegelsene. Ta bort motstanden,

trykk pa bryteren
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